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DEFINICE
® Tip nebo informace

@ Varovani vyzadujici kontrolu a/nebo povinnou akci.

' Varovani vyzadujici kontrolu a/nebo povinnou akci
na zafizeni z diivodu rizika poskozeni zafizeni nebo
ohrozeni personalu procujiciho na zafizeni.
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1 BEZPECNOST

Toto zafizeni odpovida v soucasnosti platnym bezpeénostnim normam.
Instalace, udrzba a poutziti této jednotky vyzaduje kvalifikovany a zaskoleny personal.
Pfed montazi a spusténim pohonu, prosim, peclivé proctéte cely tento dokument.

2  DODANI, SKLADOVANI A UDRZBA

2.1 Baleni

Pohony AQ jsou dodavany v kartonovych krabicich o velikosti odpovidajici pohonu a jsou usazeny na
kartonovém klinu.

2.1.1 Kontrola identifika¢niho stitku

Informace na identifikacnim Stitku na boc¢ni strané pohonu se musi shodovat s udaji uvedenymi ve
vasi objednavce.

Pro identifikaci pohonu muze byt pouZit QR kéd na Stitku.

2.2 Skladovani

Pohony musi byt skladovany pod stfechou, na suchém a Cistém misté, pfi stabilni okolni teploté.

e Pohony neumistujte pfimo na podlahu.
@ e Zkontrolujte, zda jsou krytky kabelovych vstupti spravné dotazeny.
e Zkontrolujte, zda jsou spravné dotazeny Srouby krytu zajistujici jeho vodotésnost.

Pohony AQ obsahuiji elektrické komponenty a lubrikované prevodové stupné. Pokud neni pohon
spravné skladovan, mize, i pres vodotésny kryt, dojit k oxidaci, zadfeni nebo k jinym zménam.

@ e Odporovy ohiev by mél byt pfipojen ke zdroji elektrické energie, obzvlasté je-li misto
skladovani vihké.

Co zkontrolovat pred montazi na armaturu po skladovani
1. Provedte vizualni kontrolu elektrického vybaveni — stopy koroze, vlhkost atd.
2. Zkontrolujte, zda nikde neprosakuje olej.
3. Manualné vyzkousejte tlacitka, selektory atd. tak, aby byla zajisténa jejich spravna
mechanickd funkénost.
4. Pohon uvedte manualné nékolikrat do pohybu v obou smérech.

Co zkontrolovat na predinstalovanych pohonech
Pokud ocekdvate dlouhou prodlevu mezi montazi pohonu na armaturu a elektrickym pfipojenim,
provedte vizualni kontrolu kabelovych vstup( a krytu a ujistéte se, Ze jsou pevné dotazeny.

2.3 Udriba

Vsechny AQ pohony disponuji permanentni lubrikaci. Pokud byly spravné uvedeny do provozu a
provozovany, nevyzaduji zadnou specifickou udrzbu.
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INSTALACE POHONU

Upevnéni pohonu k armature

Pohon musi byt upevnén pfimo k armatufe pomoci
patfi¢nych Sroubl nebo pomoci patficného rozhrani.
Po montaZi mize pohon fungovat v jakékoli poloze.

Orientaci displeje miZete upravit tak, aby byla zachovana bézna poloha pro cteni (viz §
5.4.3).

Pozor:
° S pohonem nemanipulujte pomoci rucniho kola tak, aby nedoslo k poskozeni
@‘5 hfidele a pfevodi pohonu.

. Kabelové priichodky nesmi byt orientovany smérem nahoru (ztrata vodotésnosti).

° Nedoporuéuje se umistovat motor tak, aby sméfroval dold.

3.2 Otevreni ridici skriné

Ridici sk¥ifi je tfeba otevfit a odstranit kryt tak, aby mohl byt pohon zapojen.
Pokud je smér uzavirani proti sméru hodinovych rucic¢ek a neni-li jiz nastaven, zmérite orientaci
ukazatele polohy (§ 3.2.1).

Odstranéni krytu

1. Pomoci zahnutého nastré¢ného klice 10
mm nebo plochého Sroubovaku
vySroubujte 4 Srouby pfipevnujici kryt
ke skfini.

2. Pozdvihnéte kryt podél své osy.

3. AZbude pfistupny konektor (viz
obrazek), vypojte jej z hlavni desky,
bude-li tfeba).

4. Kryt aplné odejméte.

3.2.1 Zména sméru ukazatele polohy

Standardné se pohon AQ uzavira ve sméru hodinovych rucic¢ek, neni-li zakaznikem vyzadovano jinak.
V pripadé, Ze se pohon musi uzavirat proti sméru hodinovych rudicek, mizete zménit smér ukazatele

polohy.

Qﬁ Pro zménu uzavirani pohonu viz § 5.3.1.
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Standardni orientace ukazatele Obracena orientace ukazatele
pro uzavirani ve sméru hodinovych rucic¢ek pro uzavirdni proti sméru hodinovych rucicek

Zména orientace ukazatele
1. Demontujte kryt a poté ukazatel.
2. Otocte ukazatel 0 90°.
3. Namontujte ukazatel a poté kryt.

3.3 Elektrické zapojeni
Vedeni nepfripojujte ke zdroji elektrické energie, neni-li instalace pfipojeni dokoncena a Fidici
e skfin uzaviena.
Pokud potiebujete otevrit fidici skFin, nejprve odpojte napdjeni pohonu.

3.3.1 Soucasti (otevieny kryt)

s
Ukazatel polohy 6 Deska sbérnice (volitelnd)
Deska svorkovnice 7 Deska napajeni
Hlavni deska 8 Omezovac krouticiho momentu
Deska se 4 relé (volitelna) 9 Kapacitor (pouze jednofazovy)
Deska Al/AO (volitelna) 10

u b WNR

Deska kontrolniho panelu je pfipevnéna ke krytu pohonu.
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3.3.2 Instalace kabelovych prichodek
Pro kazdy pouZzity kabelovy vstup
1. Pomoci stranového klice 19 mm (vstup M16) nebo
23 mm (vstup M20) odstrarite zaslepku ze vstup(.
2. Zprachodky odstrante tésnici matici.
3. Prichodku nasroubujte do kabelového vstupu a
dotahnéte.
4. Tésnici matici navlecte na kabel a kabel protahnéte

prachodkou.
@‘5 Nepouzité vstupy musi byt uzavieny zaslepkou, jelikoz patfi mezi komponenty umoznujici
pohonu stupen kryti IP68.

3.3.3 Zapojeni napajecich a fidicich kabelt

Deska svorkovnice

Na strané s elektronikou jsou umistény:

e Sroubova svorkovnice pro pFipojeni Fizeni a
signalizace (A).

o Tlacitkové konektory pro pfipojeni napajeni (B).

’. - !.!!.!’ !-!.l !.l-! !.!‘!® ’ , .

Ovladaci svorky jsou 1 — 36.
Napajeci konektory (3F/1PF):
e 3F: L1, L2, L3 s korekci faze
e 1F: L (Zivy), N (nulovy)

Vnitfni zemnici svorka

Zemnici svorka je kovovy Uchyt s upeviiovacim otvorem umistény pod deskou svorkovnice na levé
dolni strané.

Zapojeni pohonu
Zapojeni musi byt provedeno podle schématu zapojeni vaseho pohonu.

1. Ujistéte se, Ze napajeci napéti odpovida Gdajim na Stitku
umisténém na bo¢ni strané pohonu.

2. 0Oddélte samici ¢ast nastréného konektoru od samdi, ktera je
pfipevnéna k desce.

3. Pomoci krimpovacich klesti ptipojte napajeni k samici ¢asti
konektoru.

4. Pripojte zpét samici ¢asti konektor( k saméim s oznacenim L1,
L2 a L3 (3F) nebo L, N (1F) v zavislosti na poctu fazi.

5. Pomoci krimpovacich klesti pfipojte konec zemniciho kabelu ke
krouzkovému oku.

6. Pomoci Sestihranného klice 4 mm upevnéte zemnici kabel
k zemnici svorce.
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7. Pomoci plochého Sroubovaku 3x0,5 mm pfipojte fidici a
signaliza¢ni vodice ke svorkam 1 — 36.

8. Po dokonceni pripojeni utahnéte tésnici matici prichodky.

9. Po dokonceni pfipojeni utdhnéte tésnici matici na kabelové
prichodce.

3.3.4 Deska napdjeni

Deska napajeni zasobuje pohon elektrickou T
energii. Vykonové charakteristiky jsou tovarné i 1 o
nastaveny podle vasi objednavky. El

Pojistka
Pojistka je umisténa v levém hornim rohu desky (viz obrazek). Jeji charakteristiky jsou ndsleduijici:

500 mA 6.3x32
%I’xl_%ll

500V Rychlocinna
1 kA

3.3.5 Relé
Pohon AQ Logic je vybaven chybovym relé 3 signalizacnimi relé.
e Vpfiloze lll je uveden seznam alarm( chybového relé. Tento seznam nemuze byt
upravovan.

Nastavitelna relé
Ze tfi signalizaCnich relé je jedno nastavitelné. Volitelné je mozné pridat desku pro 4 relé (kazdé je
nastavitelné).

e Moina nastaveni relé, viz §5.7. J {0 [
. I Q
3.3.6 Deska s pozicionérem (VOLITELNA) —
Deska s pozicionérem je soucasti hlavni desky. Podle o o
potreby lze prepinat mezi mA a V pomoci malého ZE

prepinace umisténého u zakladny desky.

OoDoDODODOOO

(o] mA__ Vot O

e

A

10
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7 vrs Vg

3.4 Uzavreni ridici skfiné

e Poté, co se ujistite, Ze tésnéni krytu je Cisté, okamzité vratte kryt zpét. Nikdy
nenechavejte elektrické komponenty pohonu bez jejich ochranného krytu.

@—5 V pfipadé priiniku vody:
e Pred instalaci krytu vysuste elektrické komponenty.
e Zkontrolujte elektrickou izolaci.

Uzavreni fidici skfiné
1. Pripojte kryt k hlavni desce pomoci vodice.
2. Kryt umistéte zpét tak, aby byl displej spravné orientovan a umistéte jej na skrin.
3. Za poutziti zahnutého klice 10 mm nebo plochého Sroubovaku pripevnéte kryt ke skfini
pomoci 4 SroubU.

4  OVLADACI PRVKY

4.1 Kontrolni panel

(@)25AmES

17C00145.001 3

_-Displej

.LED 2 (Cervena)

LED 1 (zelena)

_-Knoflik otevieno/zavreno a

Knoflik zastaveni a .. [sio SICP 2 I -7 navigace
validace o
__~Selektor ovladaciho
@ e reZimu

< il J

.if‘l

Kontrolni panel AQ LOGIC sestava z displeje, 2 ovladacich knoflikd, 1 ovladaciho selektoru a 2
konfigurovatelnych LED.

Displej Zobrazuje provozni stav nebo menu LOGIC
Selektor Umozniuje vybér jednoho z nasledujicich ovladacich rezimu:
e Lokalni: pohon je ovladdn pomoci ovladaciho panelu nebo smartphonu pres
Bluetooth®

e Dalkovy: pohon je ovladan dalkové
e OFF: ovladaci prvky jsou deaktivovany

PFi prvnim spusténi je pohon nastaven na lokalni rezim.
Pomoci volitelného zdmku umisténého na dolni strané panelu je mozno ovladaci
rezim uzamknout.

Knofliky Jsou pouzivany pro provoz (horni funkce) nebo pro navigacni menu (dolni funkce).
Po poutziti se knofliky vraci do stfedni polohy.

LED Indikuji stav pohonu (ZAVRENO 3 nebo OTEVRENO =),
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Vlychozi barvy jsou: ¢ervend pro ZAVRENO a zelend pro OTEVRENO. Mohou byt
nastaveny podle normy vasi zemé (viz §5.4.4).

Jedna LED bude pfi provozu blikat podle sméru pohybu a obé pti Bluetooth®
pfipojeni.

4.2 Ovladaci rezimy

Pohony AQ LOGIC mohou byt ovladany lokdlné nebo dalkové.
Ovladaci rezim se nastavuje pomoci selektoru na kontrolnim

Local

OFF OFF
panelu. Rezim muzZe byt uzaméen pomoci zamku na dolni
strané panelu. Remote
Rezimy:
o Lokalni rezim s ovladanim pomoci kontrolniho panelu nebo smartphonu pfes Bluetooth®
pfipojeni.

e Dalkovy rezim.
¢ Nuceny lokdlni rezim, kdy je v dalkovém reZimu pouzivana aplikace.
» Tento rezim vyZaduje nejprve autorizaci, viz §5.8.

4.3 Lokalni ovladani pomoci kontrolniho panelu

4.3.1 Provoz
Provozni displej zobrazuje...
e Horni ¢ast: ID pohonu a stavové ikony
A : varovani / ® alarm
17C00145.001 b 4 |

* : Bluetooth® aktivovano

+
; * : Bluetooth® aktivovano s pfipojenym zafizenim
—

CLOSED

Current torque <= 40% l
A

n : Kontrolni panel uzamcen

OTEVRENO.

7 v

e  Dolni ¢ast: uroven krouticiho momentu pomoci stupnice se

Sipkou oznacujici nastavenou limitni hodnotu.

Pouziti knoflikt:

knoflik
Zavirani I

e  Stiedni ¢ast: aktudlni poloha ventilu; bud’ ZAVRENO, aktualni
procento mezi 0 a 100% v zavislosti na sméru pohybu, nebo

L @ STOP l@ Otewranl Pravy
%) B )

knoflik

12
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4.3.2 Menu

Menu ma 2 hlavni sekce:

e Diagnostika a alarmy

e Nastaveni je pouzivano ke kontrole nebo
zméné nastaveni pohonu: Tag armatury,
heslo, limitni hodnoty krouticiho momentu,
Bluetooth® atd.
Podmenu s tovarnimi daty obsahuje
charakteristiky pohonu (viz Priloha IV).

Settings

N

Valve tags

Menu

‘ Diagnostic and Alarms

Actuator commissioning

Remote commands

Remote leedbacks

Analog input'output
Buttons and display

Actuator's Passwords

Factory data

Pouziti knoflikt

Navigace menu
— o
Q) Esc QA (up)
~ i
Levy @ OK @ @ (down) Pravy

knoflik Editace knoflik

= - S .
@ & (1 cislice doleva) @ — (sniZeni hodnoty)

- =
@ =» (1 ¢&islice doprava) @ + (zvySeni hodnoty)

4.4 Lokalni ovladani pomoci smartphonové aplikace

Vas pohon miuzZete ovladat pfes spojeni Bluetooth®pomoci smartphonové aplikace Bernard
Controls (BC App).

e Bluetooth® je aktivni pfi dodani pohonu.
@ o Poutziti lokalniho ovladani pomoci BC App vyZaduje aktivovani Bluetooth® na
vasem smartphonu.
Nejprve je tfeba stahnout a instalovat aplikaci na vas smartphone a poté se pfipojit k pohonu
zadanim pfistupového kddu. Pfipravné kroky, viz Pfiloha I.
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4.4.1 Provozni obrazovka
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BERNARD | X
CONTROLS |Cesky

Stavova obrazovka zobrazuje:
e Horni ¢ast:
1. P¥istup do hlavniho menu
2. Stridavé oznaceni ventilu, reference hlavni desky nebo
ovladaci rezim.
3. V pripadé vyskytu varovani nebo alarmy.

e Stiedni ¢ast: aktualni poloha ventilu, bud UZAVREN, procento
otevieni mezi 0 a 100% nebo OTEVREN.

Pro ovladani ventilu jsou k dispozici nasledujici funkce:

== snizeni / + zvy3eni cilového otevieni pomoci jednoho
nebo nékolika poklepani

I uzavreni / = otevieni ventilu
Pouze s pozicionérem:
<> Na ciselniku pretahnéte pro definovani cilové
polohy.

o Dolni ¢ast: aroven krouticiho momentu s méricem krouticiho
momentu.

14
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4.4.2 Hlavni menu

Poklepanim na E muzete kdykoli vstoupit do hlavniho menu.

Hlavni menu ma 3 hlavni sekce:
e Pohon
— Provoz: provoz pohonu
BERNARD . . .ol ,
ZEMrRELS — Diagnostika a stav: stav a pouZité alarmy
— Nastaveni: nastaveni pohonu
— Opusténi menu

Actuator

L ]

L

e Ucet: udaje o Gctu

Diagnostic & status e Asistence: asistenéni informace

¢ Settings

B> Qquit Actuator

8 Account

ﬁ Assistance

CURR

4.4.3 Obrazovka nastaveni
Z tohoto menu miuZete vstoupit do nastaveni.

Menu Nastaveni ma 2 hlavni sekce:
Setious e Horni &ast: pristup do hlavniho menu a poté k oznaéeni

MOV1981 17L01556.001 ventilu a hlavni desce.
e Seznam nastaveni:

— ldentifikace ventilu
Commissioning of Actuator on Valve — Spusténi ventilu
—  Vstupy / vystupy / sbérnice
— Mistni nastaveni pohonu
— Nastaveni ptistupového kédu

9 Digital outputs - Remote feedbacks - RESet na tovérni nastaveni

Valve Tags

Digital inputs - Remote commands

Analog Input/Output (positioner)

Actuator Local display & buttons

Actuator passwords & security
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4.5 Dalkové ovladani

Systém dalkového ovladani AQ LOGIC miZe vyuZivat externi nebo interni napajeni.

Vstupni obvody jsou plné opticky izolovany. Pulzni ovladaci systém vyZaduje pFfipojeni 4 vodict ke
klientské paskové svorkovnici: Neutralni, STOP, OTEVRIT a ZAVRIT. Neni-li pouzivano tlagitko STOP,
nepfipojujte vodi¢ STOP. Kontakty OTEVRIT (nebo ZAVRIT) musi byt pro provoz pohonu pfipojeny.

4.5.1 Ovladani suchym kontaktem
Pohon muze byt ovladan pomoci jednoho externiho spinace.

Otevieni Zavieni
@000 @ooo
\O cl \
O: Open C: Close
e Spinac sepnuty: ventil se otevira e Spinac sepnuty: ventil se zavird
e Spinac rozepnuty: ventil se zavird e Spinac rozepnuty: ventil se otevira

» Pohon musi byt konfigurovan pro pozadovany prioritni typ (otevieno nebo zavieno), viz
§5.5.3.

4.5.2 Dalkové ovladani

povely).

@ Povely otevfit a zavfit jsou standardné nakonfigurovany jako samodrzné (pulzni
Pro odstranéni samodrznosti odpojte vodic od svorky 7.

Ovladani suchym kontaktem Ovladani napétim

S - Stop S - Stop
C - Close C - Close
O - Open = A O - Open

Svorky 9 a 10 musi byt propojeny spojkou. Pro dalkové povely miize byt pouzito jak

stfidavé, tak stejnosmérné napéti:
e Pro napéti 10 az 60V pouzijte svorku 10.
e Pro napéti od 90 do 250V pouzijte svorku
11.

16
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Je zasadné dilezité dodriet vySe uvedené
rozsahy napéti. V opacném pripadé nebudou
komponenty fungovat nebo dojde kjejich
poskozeni. Pomocnym poveliim AUX 1 a AUX 2
je moZné priradit specifické funkce (viz §5.5.1.

4.6 Analogovy vstup/vystup (VOLITELNE)

4.6.1 Typy analogového signalu
Nékteré konfigurace pohonu mohou provadét fidici funkce v reakci na Fidici signal.

Mozné signaly Vstupni impedance
(ohmy)
4-20mA
0-20mA 260
4-12mA
12-20mA
0-10v 10000

4.6.1 Konfigurace pozicionéru

Pro poufZiti této funkce musi byt reZzim pozicionéru aktivovan:
e Pomoci menu LOGIC —viz § 5.6.1.
e Pouzitim pomocnych poveld nastavenych v proporcionalnim/ON-OFF reZimu, viz § 5.5.1.

Vstupni signal je automaticky kalibrovan na zdvihu pohonu (0 — 100 %). Provozni rozsah pohonu neni
tfeba nastavovat.
Vstupni signal je izolovan od povell ON/OFF, stejné jako od dalkového poziéniho signalu.
Pohon muze byt i naddle provozovan v rezimu ON/OFF pomoci povell Open, Close a Stop nebo
pomoci Proporcionalniho Fizeni. Jeden z pomocnych povell musi byt pouZit pro vybér mezi témito
dvéma fidicimi rezimy.
Ve standardni konfiguraci je pomocny povel nastaven na Proporcionalni/ON-OFF tak aby bylo mozno
provadét vybér rezimu ddlkové:

» Proporcionalni = analogové fizeni

» ON/OFF = ON/OFF tizeni

Nastaveni analogového vstupu/vystupu (nap¥. mrtvé pasmo), viz §5.5.

17
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5 UVEDENI DO PROVOZU

Tato ¢ast popisuje uvedeni do provozu pomoci kontrolniho panelu, neni-li uvedeno jinak.

Uvedeni do provozu mUZe byt provedeno pomoci aplikace z menu Settings > Commissioning of
Actuator on valve.

Commissioning of Actuator on Valve

MOv999 17A07435.001

Set closing rotation direction

Choose to close on torque or position
) ' 1

Set torque limits

Set closed position
>t open position

Customize torque display for Gearbox or

Linear unit

@ ‘ Pro pristup k nastaveni pohonu musi byt ovladaci rezim nastaven na lokalni.

Pfistup k menu pohonu

Pro zménu nastaveni pohonu nebo pro kontrolu varovani nebo alarmi poufZijte kontrolni panel nebo
aplikaci BC App.

Vasi povinnosti je nastaveni zabezpeceni lokalnich povell (kontrolni panel nebo

@ smartphonova aplikace) pro vas proces:

e Vychozi pozice ovladaciho selektoru musi byt na Remote (dalkovy).

e Pristupovy kdd pohonu by mél byt zménén.

e Vzdaleny povel "Local Command Inhibition" (blokovani lokalnich povell) (z
DCS) musi byt aktivni.

18
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Pro pfistup k menu pohonu musite nejprve zadat pfistupovy kod.

@ Jste-li koncovy uzivatel:

PFi prvnim startu na misté silné doporucujeme zménu vychozich pfistupovych
Bluetooth® kodu. Pro provedeni takovych zmén se fidte 2 nasledujicimi postupy.

Vychozi pristupové kédy jsou 0000 pro kontrolu nastaveni a 9000 pro zménu
nastaveni.

Zadani pristupového kédu pomoci kontrolniho panelu

1. Levym knoflikem otocte doleva a podrzte.
2. Pravym knoflikem otocte doleva a poté doprava
Objevi se nasledujici obrazovka:

17C00145.001 3
ACCESS CODE?
m . .' .r |
— A2

| OK

3. Zadejte pfistupovy kod.
a. Hodnotu nastavte pomoci Sipek AN pravym knoflikem.
b. Po nastaveni spravné hodnoty potvrdte pomoci OK.
c. Nastavte dalsi Cislici: 9000

17C00145.001 3

ACCESS CODE?
9000
L ok

Pokud potvrdite nespravnou hodnotu, vyberte ESC levym knoflikem a vynulujte ji.
d. Po nastaveni vSech Cislic potvrdte pomoci OK na dolni strané displeje.
Objevi se nasledujici menu:

Menu

‘ Alarm & Warning

‘ ¢ Settings
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Reset pfistupovych kédu

1. Pokud je pohon napdjen déle nez 10 minut, vypnéte jej a poté znovu zapnéte.
—

2. Po najeti provozni obrazovky podrzte jak levy ® , tak pravy @ knoflik po dobu 10
sekund.

Objevi se nasledujici obrazovka:

Reset password

Do you want to save
changes?

3. Zvolte YES a potvrdte pomoci OK.

Pristupové kddy jsou nyni vynulovany na 0000 a 9000 a mohou byt pfeprogramovany.

Zména pfistupovych kédu

@ ‘ Pristupové kody Bluetooth® mohou byt zménény pouze v rezimu Read and Write.

1. Prejdéte na Settings > Actuator's Passwords.
Objevi se nasledujici obrazovka:

Actuator's Passwords

Access code to Read only

Access code to Read &

Write

Switch Local/Remote Mode

Bluetooth activation

2. Zvolte spravnou volbu pro pfistupovy kéd:
e Zvolte Access code to Read and Write (Cteni a zapis) nebo
e Access code to Read only (pouze cteni)
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3. Hodnotu kaZdé ¢islice nastavte pomoci Sipek AN na pravém knofliku a potvrdte ji pomoci
OK na levém knofliku.
Access code to Read & Write

4. Po nastaveni vsech Cislic zvolte Save a potvrdte pomoci OK na levém knofliku.
5. Vratte se zpét k hlavhimu menu nebo opustte nastaveni opakovanym stisknutim ESC.

Zména pfistupovych kédl pomoci aplikace BC App
1. Vstupte do hlavniho menu menu.

2. Zvolte Settings > Actuator passwords and security.
Objevi se nasledujici obrazovka:

Edit

It is highly recommended to setup new
passwords after first instaliation.

Password to Read, Write & Operate

Password to Read only

3. Zvolte heslo, které chcete zménit.

Password to Read, Write &
Operate

Set New Password

Confirm New Password
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4. Vlozte nové heslo a potvrdte je;.
5. Pro potvrzeni poklepejte na OK.

5.1 Nastaveni jazyka displeje
Zména jazyka displeje
1. Vstupte do menu a prejdéte na Settings > Language.

Objevi se nasledujici obrazovka:
Language

(® English

(O Francais

QO %X
Oneutsch |
Onedar]ands
OEspaﬁ°|
O Mtaliano
O Portugués
(O Pycckui
O &20f

O Tiirk

| SAVE )

2. Pomoci Sipek N 7 nebo 1‘ na pravém knofliku zvolte jazyk a poté potvrdte pomoci OK na levém
knofliku.

3. Prejdéte na SAVE pomoci Sipek v nebo 0 na pravém knofliku a potvrdte pomoci OK na levém
knofliku.
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Tagy armatury

Nazev tagu armatury a jeho umisténi nebo proces mhou byt nastaveny v menu Settings > valve Tags.

5.2.1

1.

w

5.2.2

w

Zména tagu armatury

Vstupte do menu a poté prejdéte do Settings > valve Tags.
Objevi se nésledujici obrazovka:

Valve Tags
Valve TAG

Zvolte pole Valve TAG.

Pomoci Sipek W nebo ™ na pravém knofliku definujte tag armatury.

Pomoci Sipek ¥ nebo M na pravém knofliku pfejdéte na SAVE a poté potvrdte pomoci OK
na levém knofliku.

Zména umisténi a procesu

Vstupte do menu a poté prejdéte do Settings > valve Tags.
Objevi se nasledujici obrazovka:

Valve Tags
Valve TAG

Location or Process

Zvolte pole Location or Process.

Pomoci Sipek ¥ nebo MM na pravém knofliku definujte Location or Process.

Pomoci Sipek W nebo M na pravém knofliku prejdéte na SAVE a poté potvrdte pomoci OK
na levém knofliku.
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5.3 Nastaveni uvedeni do provozu pohonu

5.3.1 Nastaveni sméru zavirani
Vychozi nastaveni sméru zavirani je ve sméru hodinovych rucicek. Podle vasi potfeby mlzete smér
zavirdni zménit.

Zména sméru zavirani
1. Vstupte do menu a prejdéte na Settings > Actuator commissioning > Set closing direction.

Set closing rotation direction

(® Clockwise

O Counter-clockwise

[ SAVE ]

2. Pomoci Sipek W nebo T 2volte poZadovany smér otaceni Clockwise (ve sméru hodinovych
rucicek) nebo Counter-clockwise (proti sméru hodinovych rucicek) a potvrdte pomoci OK na

levém knofliku.
3. Pomoci Sipek W nebo M na pravém knofliku pfejdéte na SAVE a potvrdte pomoci OK na

levém knofliku.

5.3.2 Nastaveni typu konce pohybu pfi otevirani a zavirani

Toto nastaveni vdm umoznuje definovat zpUsob, jakym chcete zastavit pohyb pohonu v obou
smérech (Open a Close). MlZete zvolit bud Position (poloha) nebo Torque (kroutici moment).

Nastaveni typu konce pohybu pfi otevirani a zavirani
1. Vstupte do menu a poté prejdéte na Settings > Actuator commissioning > Closing&Opening

type.
Closing & Opening type

(O Open and close on

position

(® Open on position close
on torque

(O Open on torque close
on position

‘O Openandcloseon
torque

( SAVE ]

2. Pomoci Sipek Wnebo ™ na pravém knofliku vyberte volbu a potvrdte pomoci OK na levém

knofliku.
3. Zvolte SAVE a potvrdte pomoci OK na levém knofliku.
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5.3.3 Nastaveni limitnich hodnot krouticiho momentu

Toto nastaveni umoznuje zadani limitnich hodnot krouticiho momentu pfi hlavnich fazich pohybu:
na zacatku (Break), béhem pohybu (Run) a na konci pohybu (End).

Limitni hodnoty jsou: _
1. V zaviracim sméru: ETC
Break to Close (BTC), Run to Close BTC
(RTC), End to Close (ETC), Tight zone - RTC
(tésna zéna). ST

2. V oteviracim sméru:
Break to Open (BTO), Run to Open . o
(RTO), End to Open (ETO), Tight zone T SRR SR
(tésna zdéna).

------------------

...........................................

@ ‘ Pro zajisténi sesazeni by mélo prevazovat procento Break nad procentem Tight zone.

Nastaveni limitnich hodnot krouticiho mementu

1. Vstupte do menu a poté prejdéte na Settings > Actuator Commissioning.
2. Zvolte Set torque limits a potvrdte pomoci OK na levém knofliku.
Commissioning of actuator...

Set torque limits
[BTC 80%, RTC 50%,
ETC 100%, ETO 90%

RTO 100%, BTO No limit,
Tight zone 20%]

Set closed position

3. Zvolte smér - otevirani a zavirani - a potvrdte pomoci OK na levém knofliku.
Objevi se nasledujici obrazovka:
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Torque limits in closing direc...

Break to Close (BTC)

Runto Close (RTC) |

|50% N |

End to Close (ETC) H

[100% .|

-":_}p.F_-':i‘-:-i'!.f:'i & i‘_it’)f.‘".;il“-::;.; “;{;’m;b

20% ‘
Save

4. pomoci W nebo ™ Sipek zvolte limitni hodnotu, ktera ma byt zménéna, a potvrdte pomoci
OK na levém knofliku.
Objevi se nasledujici obrazovka:
Break to Close (BTC)

40% to 100% or no limit
A

(18 0 %
v
[] No limit

[ Continue ]

5. Nastaveni limitnich hodnot pro Break
e Pomoci sipek ¥ nebo M nastavte prvni &islici na O nebo 1 a potvrdte pomoci OK.
Break to Close (BTC)

40% to 100% or no limit
A
0
L 0 IB' 0 I /o
v
[ ] No limit

[ Continue ]

e Pomoci Sipek ¥ nebo M na pravém knofliku nastavte druhou a tteti Cislici a kazdou
potvrdte pomoci OK.

Ramecek ,No limit” se vyplni pfi vybéru volby.
e Pro nastaveni ,No limit” (bez omezeni) se ujistéte, Ze je ramecek vyplnény. Potvrdte
tlac¢itkem OK a poté jesté jednou.
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Break to Close (BTC)
40% to 100% or no limit

r 1T 1T 1

No limit

[ Continue }

Pro opravu nastavené hodnoty prejdéte na treti Cislici pomoci Sipky ,,nahoru” a poté,
pomoci ESC, na dalsi Cislice a opakujte podkroky a. nebo b. k nastaveni nové hodnoty.
Po dokonceni prejdéte na Continue pomoci Sipky ,,dol(“ a potvrdte pomoci OK na
levém knofliku.

Objevi se obrazovka s nastavenim limitnich hodnot krouticiho momentu.

6. Nastaveni limitnich hodnot pro Run, End a Tight zone
Run to Close (RTC) End to Close (ETC) Opening & closing zone

40% to 100% 40% to 100% 3% to 20%

[b50% M00% 0%

| WISy ESS—

[ Continue ] [ Continue ] \ Continue ]

Pomoci Sipek Wnebo M na pravém knofliku nastavte hodnotu kazdé &islice a poté potvrdte
pomoci OK na levém knofliku. Pomoci OK na levém knofliku potvrdte Continue.
7. Po nastaveni vSech limitnich hodnot zvolte SAVE a potvrdte pomoci OK na levém knofliku.

5.3.4 Nastaveni omezovace kroutictho momentu

Omezovac krouticiho momentu umoziuje zastavit pohon pred dosazenim nastavené limitni hodnoty
krouticitho momentu. Dojte-li k zastaveni pohonu na limitni hodnoté krouticiho momentu, mohlo by
diky setrvacnosti dojit k prekroceni nastavené limitni hodnoty na sedle armatury.

Nastaveni omezovace krouticiho momentu:

1. Vstupte do menu a prejdéte na Settings > Actuator Commissioning.
Objevi se nésledujici obrazovka:
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Actuator Commissioning

Set closing direction

[Clockwise]

Closing & Opening type
[Open and close on
position]

‘SetTorque Limits

Overtorque limiter on
valve seat

Set Closed Position
Set Open Position

S_peed Control (Tifner) |

2. Zvolte Overtorque limiter on valve seat.
Objevi se nasledujici obrazovka:
Overtorque limiter on valve..

(® Disable

QO Enable

3. Zvolte Enable / Disable a potvrdte pomoci OK na levém knofliku.

4. Pomoci Sipek na pravém knofliku W nebo N pFejdéte na SAVE a potvrdte pomoci OK na
levém knofliku.

5.3.5 Nastaveni poloh otevieno a zavieno

AQ LOGIC obsahuje polohové cidlo. Pro nastaveni koncovych poloh musite nejprve jednu po druhé
zaznamenat polohy OPEN (otevieno) a CLOSED (zavieno), v zavislosti na prvni nastavené.

Nastaveni polohy CLOSED (zavieno) a OPEN (otevieno)

1. Vstupte do menu a poté prejdéte na Settings > Actuator Commissioning > Set closed
position (podle vasi potreby).
Objevi se nasledujici obrazovka:
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Set closed position

Use the actuator BUTTON to
go to CLOSED position (0%)

2. Pomoci zaviraciho knofliku I zaviete armaturu.
3. Po zavieni armatury potvrdte Save pomoci OK na levém knofliku.

Objevi se nasledujici obrazovka:
Set closed position

Please, confirm the Valve
is in CLOSED position
0% to save this setting

4. Zvolte Confirm (potvrdit) pomoci OK na levém knofliku.
Objevi se nasledujici obrazovka:

Set open position

Use the actuator BUTTON to
go to OPEN position (100%)

5. Pomoci knofliku = oteviete armaturu.

Objevi se oznaceni Uhlu zdvihu armatury.
Kdykoli mlZete provést potvrzeni pomoci OK na levém knofliku, avsak, je-li zdvih, ktery jste

nastavili, pfiliS maly, objevi se nasledujici obrazovka:

Calibration error

Stroke Error, try again?
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Potvrdte Try again (zkuste znovu) pomoci OK na levém knofliku a pokracujte k otevieni
armatury.

Set open position

Use the actuator BUTTON to
go to OPEN position (100%)

Stroke 21.7°

Po dosaZeni spravné polohy potvrdte Save pomoci OK na levém knofliku.
Objevi se nasledujici obrazovka:

Set open position

Please, confirm the Valve
is in OPEN position 100%
to save this setting

6. Pomoci OK na levém knofliku potvrdte Confirm.
Zaviraci a oteviraci polohy jsou nastaveny.
e Po nastaveni poloh pokracujte k provozu v kazdém sméru pro kontrolu nastaveni.

5.3.6 Nastaveni fizeni rychlosti (Timer)

Rizeni rychlosti umozZfiuje snizeni provozni rychlosti pohonu, naptiklad pro ochranu potrubi pied
vodnimi razy.

Mohou byt nastaveny sekce pohybu s omezenou rychlosti otevirani a zavirani.

OPEN

Pomaly pohyb pfi zavirani
Normalni rychlost pfi zavirani

Normalni rychlost pti otevirani

CLOSED

K dispozici jsou nasledujici volby:
e Zacatek zény pomalého pohybu (smér otevirani/zavirani)
e Konec zény pomalého pohybu (smér otevirani/zavirani)

o
OO o O

Pomaly pohyb pfi otevirani
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e Trvani pomalého pohybu
Celkova doba otevirani/zavirani je vysledkem trvani pomalého pohybu a normalni rychlosti.

Nastaveni ¢asovace
1. Vstupte do menu a pfejdéte na Settings > Actuator Commissioning > Speed kontrol (Timer)
Objevi se nasledujici obrazovka:

Travel section with
reduced opening speed
[From 067% to 000%,

Slowmotion 0012s]
Total opening time [Not
activated]

Travel section with
reduced opening speed
[From 067% to 000%,
Slowmotion 0012s]
Total opening time [Not
activated]

2. Zvolte smér bud otevirani, nebo zavirani a potvrdte pomoci OK na levém knofliku.
Objevi se nésledujici obrazovka:

In opening direction In closing direction
Beginning of Slow Motion Beginning of Slow Motion
Zone (opening direction) Zone (closing direction)
067% + | |l 030% s
End of Slow Motion Zone End of Slow Motion Zone
(opening direction) (closing direction)

[099% .|| [000% N

3. Zvolte Beginning of Slow-Motion Zone.
Objevi se nasledujici obrazovka:

Beginning of Slow Motion ...
A 1
6 7 %
v

[ Continue ]
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4. Nastavte polohu v procentech mezi Closing (0%) a Opening (100%) a potvrdte pomoci

Continue.
5. Zvolte End of Slow-Motion Zone.
Objevi se nésledujici obrazovka.

End of Slow Motion Zone (...

[49 9 %

[ Continue ]
6. Nastavte polohu v procentech mezi Closing (0%) a Opening (100%) a potvrdte pomoci
Continue.

7. Zvolte Slow motion duration.
8. Objevi se nasledujici obrazovka:

Slow motion duration

o079

v

| Continue |

9. Nastavte dobu trvani a potvrdte pomoci Continue.

Celkova doba chodu bude vypoctena a zobrazena na obrazovce Total Opening Time

(pro celkovou dobu otevirani a zavirani).
® Pokud dojde k zobrazeni , not activated” (neni aktivovano), je nastavena doba pro

pomaly pohyb prilis kratka.

10. Pfejdéte na SAVE pomoci Sipek W nebo M na pravém knofliku a potvrdte pomoci OK na
levém knofliku.

5.4 Nastaveni tlacitek a displeje
Nastaveni tlacitek a displeje je mozné z menu Settings > Buttons and Display.

5.4.1 Zména jazyka
V menu Settings > Language screen je mozné nastavit jazyk displeje.
1. Vstupte do menu a poté prejdéte na Settings > Buttons and Display.
Objevi se nasledujici obrazovka:
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Buttons and digplay

Language
[ English ]

Units
[ Metric]

Screen orientation
[0°]

LED color
[Red = open ]

LED in intermediate
position
[ Yellow LED is OFF] ]

Button mode
[ Pulse mode ]

2. Vyberte jazyk a volbu potvrdte pomoci OK na levém knofliku.
Objevi se nésledujici obrazovka:
Language

CrTm—
QO Frangais

O X
O %X

QO Deutsch

o Nederlands

QO Espafiol
O ltaliano

O Portugués

QO Pycckuit

O #=0of

O st

QO Polski

Q Tiirk

O Downloaded Languag;

( SAVE )
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3. Pomoci $ipek W nebo M na pravém knofliku vyberte pozadovany jazyk a potvrdte pomoci
OK na levém knofliku.

4. Pomoci ipek W nebo M na pravém knofliku piejdéte na SAVE a potvrdte pomoci OK na
levém knofliku.

5.4.2 Zména nastaveni jednotek mezi metrickymi a imperiadlnimi

Jednotky méreni Ize nastavit bud na metrické, nebo imperialni.
1. Vstupte do menu a prejdéte na Settings > Buttons and Display.
Objevi se nasledujici obrazovka:

Buttons and display
Language

[ English ]

Units
[ Metric)
Screen orientation

[0°]

LED color
[ Red = open ]

LED in intermediate
position
[ Yellow LED is OFF] ]

Button mode
[ Pulse mode ]

Objevi se nésledujici obrazovka:

Units
Qe
O Imperial
[ ............................... Save ............................... ] )

3. Pomoci $ipek W nebo M na pravém knofliku zvolte pozadované jednotky a potvrdte pomoci

OK na levém knofliku.
4. Pomoci $ipek W nebo Mna pravém knofliku piejdéte na Save a potvrdte pomoci OK.
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5.4.3 Zména orientace displeje
Orientace displeje mizZe byt upravena podle fyzické orientace vaseho pohonu.
1. Vstupte do menu a poté prejdéte na Settings > Buttons and Display.
Objevi se nasledujici obrazovka:
Buttons and display

Language ‘

[ English ]

Units
[ Metric]

Screen orientation

[0°]

LED color
[ Red = open ]

LED in intermediate
position
[ Yellow LED is OFF] ]

Button mode
[ Pulse mode ]

2. Zvolte Screen orientation (orientace displeje) a potvrdte pomoci OK.
Objevi se nasledujici obrazovka:
Screen orientation

or |
O 9%°
O 180°
O 210°

[ Save ]

3. Zvolte Uhel otoceni odpovidajici orientaci pohonu.

® Velikosti thlu jsou proti sméru hodinovych rucicek.

4. Potvrdte pomoci OK na levém knofliku, uloZte pomoci Save a potvrdte.

Objevi se nasledujici obrazovka:

Screen orientation

Do you want to save
changes?
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5. Zvolte YES (ano) a potvrdte pomoci OK na levém knofliku. Displej se patfi¢né natoci.

5.4.4 Nastaveni zelené nebo cervené barvy LED pro otevienou polohu
Konfigurace LED mzZe byt upravena podle mistni normy.

Nastaveni konfigurace LED
1. Vstupte do menu a prejdéte na Settings > Buttons and Display.
Objevi se nasledujici obrazovka:
Buttons and display

Language

[ English ]

Units

[ Metric]

Screen orientation

(0°]

LED color
[ Red = open ]

LED in intermediate
position
[ Yellow LED is OFF] ]

Button mode
[ Pulse mode ]

2. BéZte dal v menu a na LED color (barva LED) a potvrdte pomoci OK na levém knofliku.
Objevi se nasledujici obrazovka:

LED Color
© Gom-omn
O Red=0pen
[ Save }

3. Zvolte odpovidajici nastaveni a potvrdte jej pomoci OK na levém knofliku.

4. Prejdéte na Save a potvrdte. Objevi se nasledujici obrazovka:
Screen orientation

Do you want to save
changes?

5. Zvolte YES (ano) a potvrdte.
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5.4.5 Nastaveni Zluté barvy LED pro stifedni polohu

1. Vstupte do menu a prejdéte na Settings > Buttons and Display.
Objevi se nasledujici obrazovka:
Buttons and display

Language

[ English ]

Units
[ Metric]

Screen orientation

[0°]

LED color
[ Red = open ]

LED in intermediate
position
[ Yellow LED is OFF] ]

Button mode
[ Pulse mode ]
2. Nize v menu prejdéte na LED in intermediate position (LED ve stfedni poloze) a potvrdte
pomoci OK na levém knofliku.
Objevi se nasledujici obrazovka:
LED in intermediate position

(® Yellow LED is OFF

QO Yellow LED is ON

[ Save ]

3. Vyberte potiebné nastaveni a potvrdte pomoci OK na levém knofliku.
4. Prejdéte na Save a potvrdte. Objevi se obrazovka pro potvrzeni.
5. Zvolte YES a potvrdte.

5.4.6 Nastaveni rezimu knoflika
Rezim knoflikd Ize nastavit v menu Settings > Button mode.
K dispozici jsou nasledujici rezimy:
e Pulzni rezim: povel odeslete oto¢enim knofliku a jeho uvolnénim.
e Udrzovany rezim: povel odeslete otocenim knofliku a jeho podrZzenim. Povel bude
ukoncen pfi uvolnéni knofliku.
e Proporcionalni rezim: Otocte knoflikem a definujte prfesné cilové procento otevreni.

1. Vstupte do menu a prejdéte na Settings > Buttons and Display.
Objevi se nasledujici obrazovka:
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Buttons and display
Language

[ English ]

Units
[ Metric]
Screen orientation

(0°]

LED color
[ Red = open ]

LED in intermediate
position
[ Yellow LED is OFF] ]

Button mode
[ Pulse mode ]

Dale v menu prejdéte na Button mode a potvrdte pomoci OK na levém knofliku.
Objevi se nésledujici obrazovka:

Button mode

(® Pulse mode

O Maintained mode

QO Proportional mode

[ Save ]

Pomoci Sipek W nebo M na pravém knofliku vyberte pozadovany format a potvrdte pomoci
OK na levém knofliku.

Pomoci $ipek W nebo M na pravém knofliku piejdéte na Save a potvrdte pomoci OK na
levém knofliku.

Nastaveni dalkovych povelli

Nastaveni pomocnych dalkovych povelt

Pro nastaveni pomocnych dalkovych povell prejdéte na Settings > Remote Commands > Auxiliary
Remote Commands 1 or 2.

K dispozici jsou nasledujici volby:

Volba Local / Remote umoziiuje dalkové nebo lokalni
ovladani ze vzdalené lokace.

Volba Local +Remote / Remote umoznuje dalkové a
lokalni ovladani ze vzdalené lokace.
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¢ Volba Local command inhibition umoZniuje dalkovy povel Auxiliary remote command 1

pro anulovani lokalnich povell a to i v pfipadé, Ze na T
pohonu je selektor Local / Remote nastaven na Local. (® Not assigned I
e Volba Opening inhibition zabrarnuje pohonu v otevreni.

e Volba Closing inhibition zabraruje pohonu v zavfeni. O Local / Remote
e Volba Proportional / On-Off umozriuje ovladani zafizeni
bud's funkci pozicionéru (nap¥. 4-20 mA), nebo O Local + Remote /

s ovladanim pomoci Open / Close / Stop. Remote

Local command
inhibition

QO Opening inhibition

QO Closing inhibition

QO Proportional / On-0ff

[ Continue ]

5.5.2 Nastaveni ddlkového povelu Stop
Pouze v rezimu s pevnym pfipojenim (tj. ne v rezimu s pripojenim pres sbérnici) umoZziuje dalkovy
povel Stop zastavit pohon jak v konfiguraci normally open, tak v konfiguraci normally closed.
Dalkova zastaveni jsou provadéna otevienim kontaktu (zatimco prikazy open a close — otevfit a zavfit
— jsou provadény sepnutim kontaktu).

® ‘ Povely Open a Close maji prednost pred povelem Stop.

Nastaveni dalkového povelu Stop
1. Vstupte do menu Settings > Remote Commands.
Objevi se nasledujici obrazovka:

Remote commands

Auxiliary Remote
Command 1

[Not Assigned]

Auxiliary Remote
Command 2
[Not Assigned]

Remote Stop
[ STOP : Normally
Closed]

Pnonty I
[No Priority]

2. NiZe v menu vyberte Remote Stop a potvrdte pomoci OK na levém knofliku.
Objevi se nasledujici obrazovka:
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Remote Stop

(® STOP : Normally Open |

(O STOP : Normally Closed

[ Save ]|
Zvolte rezim STOP: Normally Open nebo Normally Closed.
4. Prejdéte na SAVE a potvrdte pomoci OK na levém knofliku. Objevi se obrazovka pro

potvrzeni.
5. Zvolte YES a potvrdte.

w

5.5.2 Nastaveni priority pro dalkové povely
Priorita umoznuje obratit smér pohybu, je-li pohon v provozu, bez nutnosti jeho zastaveni.

Nastaveni priority pro dalkovy povel
1. V menu prejdéte na Settings > Remote Commands.
Objevi se nasledujici obrazovka:

Remote commands

Auxiliary Remote
Command 1

[Not Assigned]

Auxiliary Remote
Command 2
[Not Assigned]

Remote Stop
[ STOP : Normally
Closed)

Prioﬁtf. o
[No Priority]

2. NiZe v menu vyberte Priority a potvrdte pomoci OK na levém knofliku.
Objevi se nasledujici obrazovka:

Priority

(® No priority

(O Priority to open
QO Priority to close

Reverse without
O Stopping

3. Vyberte prioritni akci ze seznamu a potvrdte pomoci OK na levém knofliku.
4. Prejdéte na Save a potvrdte pomoci OK na levém knofliku.
Objevi se ndsledujici obrazovka:
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Priority

Do you want to save
changes?

5. Zvolte YES a potvrdte.
5.6 Nastaveni funkce Analogovy vstup / vystup (VOLITELNE)
Pokud mate volitelnou desku s analogovym vstupem / vystupem ' Analog inputfouthut

nebo dvojitou desku s analogovym vstupem / vystupem,

- . . o Position Activation
prejdéte na Settings > Analog input / output a aktivujte a [ Disable |
nastavte rlizné nezbytné funkce.

5.6.1

Input Signal Type
[ 4-20mA, 20mA = Valve
Open ]

Positionner feedback
signal
[ 4-20mA, 20mA = Valve

Analogovy vstup / vystup — Aktivace pozicionéru Open, 2 wires

Je-li pouzit, mGZe pohon pracovat v rezimu s pozicionérem za connection ]

pouZiti proporcionalniho analogového signalu jako 4 — 20 mA.

Aktivace funkce pozicionéru

®

Deadband

[5.00%]

Position on Loss of
Setpoint

Pouzivate-li pomocny délkovy povel, funkce pozicionéru  [Open]

se automaticky aktivuje nebo deaktivuje v zavislosti na

TG Ll Improved positioning

accuracy by self-learning

algorithm
Z menu Analog Input / Output vstupte do Positioner Activation. [NO]

Objevi se nésledujici obrazovka:

Positioner Activation
Q Enable
(® Disable
Save ]

Zvolte Enable a potvrdte pomoci OK na levém knofliku.

Pfejdéte na Save a potvrdte pomoci OK na levém knofliku. Objevi se obrazovka pro
potvrzeni.

Zvolte YES a potvrdte pomoci OK na levém knofliku. Poté se zobrazi menu Analog Input /
Output.

41



BERNARD |
(.) CONTROLS | Cesky

5.6.2 Nastaveni signalu pro analogovy vstup / vystup
Nastaveni vstupniho signalu

1. Z menu Analog Input / Output vstupte do menu Input Signal Type.
Objevi se nasledujici obrazovka:

Input Signal type
Signal Type
4-20 mA s

"S"i‘gnal Direction
20 mA = Valve Open :

2. Pro nastaveni typu signdlu a sméru signalu:

e \Vyberte nastaveni, které ma byt upraveno, a potvrdte pomoci OK na levém knofliku.
Objevi se odpovidajici obrazovky:

Signal Type Signal Direction
© 420mA | ® 20ma=vaive Open
O 412mA O 20 mA = Valve Closed
Onam [ Contine
QO 0-20mAor0-10V
[ Continue ]I
e \Vyberte poZzadovanou volbu a potvrdte pomoci OK na levém knofliku.

c]

Pokud zvolite 0-20 mA nebo
0-10 V, bude tfeba prepnout
® prepinac na desce e

ozicionéru z mA na Volty. -
p y O|:||:||:||:||:||:|D|:||G

e Zvyrazni se pole Continue. Potvrdte pomoci OK na levém knofliku.
e Displej se vrati zpét na obrazovku Input signal type.

3. Prejdéte na Save a potvrdte pomoci OK na levém knofliku. Objevi se obrazovka pro
potvrzeni.

4. Zvolte YES a potvrdte pomoci OK na levém knofliku. Zobrazi se menu Analog Input / Output.
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5.6.3 Nastaveni zpétného signalu pro analogovy vstup / vystup
Nastaveni zpétného signalu pozicionéru
1. Z menu Analog Input / Output vstupte do menu Positioner feedback signal.
Objevi se nasledujici obrazovka:

Positioner feedback signal

Feedback signal type
4-20 mA s

Feedback signal direction
20 mA = Valve Open :‘

Feedback signal wiring

2 wires connection $

2. Pro nastaveni typu zpétného signalu, sméru zpétného signalu a zapojeni zpétného signalu:

e Zvolte nastaveni, které ma byt upraveno, a potvrdte pomoci OK na levém knofliku.

Objevi se odpovidajici obrazovky:

Feedback signal type Feedback signal direction Feedback signal wiring
CEEN CIENIN CEmsr
O 412mA O 20 mA =Valve Close QO 3 wires connection
O 1220 "“A | Continue ] [L Continue ]
O 0-20mA
[ Continue ]!

e \Vyberte poZzadovanou volbu a potvrdte pomoci OK na levém knofliku.
e Zvyrazni se pole Continue. Potvrdte pomoci OK na levém knofliku.
o Displej se vrati zpét na obrazovku Input signal type.

3. Prejdéte na Save a potvrdte pomoci OK na levém knofliku. Objevi se obrazovka pro
potvrzeni.

4. Zvolte YES a potvrdte pomoci OK na levém knofliku. Zobrazi se menu Analog Input / Output.

12 &

Signal 0-10 V Ize ziskat pomoci O-

20 mA v kombinaci s odporem 13
® 500 Ohmii (nebo 499 ohmii 1%). ] | @

Je tieba napajeni 15 — 32V. 15

15-32V =

e
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5.6.4 Nastaveni mrtvého pasma pro analogovy vstup / vystup
Hodnota mrtvého pasma predstavuje rozsah, v ramci kterého pohon umoznuje odchylku vstupniho
signalu od aktualni polohy pohonu bez provadéni jakychkoli korekci. Nastaveni je provadéno tovarné,
ale je moiné jej zménit.
» Je-li mrtvé pasmo pfilis uzké, mohl by pohon hledat za pohybu zpét a vpred ve snaze
dosahnout hodnoty vstupniho signdlu bez zastaveni v mrtvém pasmu.
» Je-li pasmo pfilis Siroké, jsou pozi¢ni GUkony méné presné.

Vychozi hodnota mrtvého pasma je 1%.

Nastaveni mrtvého pasma:
1. Z menu Analog Input / Output vstupte do Deadband.
Objevi se nasledujici obrazovka:

Deadband
0.80% deadband min

Q.ﬁﬁ%

[ Save }

2. Pro kaZdou ¢islici:

e Zvolte dislici, kterou chcete nastavit.

e Pomoci Sipek Wnebo M na pravém knofliku nastavte hodnotu.

e Potvrdte pomoci OK na levém knofliku.

Po nastaveni posledni Cislice se zvyrazni pole Save.
3. Potvrdte pomoci OK na levém knofliku. Objevi se obrazovka pro potvrzeni.
4. Zvolte YES a poté potvrdte pomoci OK na levém knofliku. Zobrazi se menu Analog Input /
Output.

5.6.5 Bezpeéna poloha pro analogovy vstup / vystup
Pti pouziti vstupniho signdlu 4-20 mA je moZné nastavit bezpecnou polohu pro pfipad ztraty
vstupniho signalu.

@ Tuto funkci nelze pouzit se signaly 0-20 mA, jelikoZ systém neumi rozpoznat ztraceny
signdl od hodnoty 0 mA.

Tato funkce je aktivni ve standardni konfiguraci a pohon pfi ztraté vstupniho signalu zGstava ve své
poloze.

Nastaveni polohy pfi ztraté nastavovaci hodnoty:

1. Z menu Analog Input / Output vstupte do Position on Los sof Setpoint.
Objevi se nasledujici obrazovka:
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Position on Loss of Setpoint

N
O Close

Ostaypm

| Save )

Zvolte pozadovanou hodnotu a potvrdte pomoci OK na levém knofliku.

Prejdéte na Save a potvrdte pomoci OK na levém knofliku. Objevi se obrazovka pro
potvrzeni.

Zvolte YES a potvrdte pomoci OK na levém knofliku.

Zobrazi se menu Analog Input / Output.

Zlepseni pfesnosti polohovani pro analogovy vstup / vystup

Pfesnost polohovani pohonu béhem c¢asového Useku je mozné zlepsit pomoci samouciciho se
algoritmu.

Nastaveni zlepsSeni presnosti polohovani pomoci samouciciho se algoritmu:

1.

Z menu Analog Input / Output vstupte do Improved positioning accuracy by self-learning
algorithm.

Objevi se nasledujici obrazovka:

Improved positioning accur...

Zvolte YES nebo NO a potvrdte pomoci OK na levém knofliku.

Prejdéte na Save a potvrdte pomoci OK na levém knofliku. Objevi se obrazovka pro
potvrzeni.

Zvolte YES a potvrdte pomoci OK na levém knofliku.

Zobrazi se menu Analog Input / Output.
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5.7 Nastaveni konfigurace relé

Dostupna jsou tfi signalizacni relé.
Relé 1 a 2 neni moZné konfigurovat. Relé 3 je konfigurovatelné.

Nastaveni konfigurace signalizacnich relé:

® Nasledujici postup popisuje metodu pro 3 vychozi relé. Pro volitelna relé je postup
stejny.

1. Vstupte do menu a prejdéte na Settings > Remote feedbacks.
Objevi se nasledujici obrazovka:
Remote feedbacks

[NO: Contact closed=

Condition, Valve open

Signaling Relay 2
[NO: Contact closed=
Condition, Valve closed]

2. Pro nastaveni signalizacniho relé provedte jeho volbu a potvrdte pomoci OK na levém
knofliku.
3. Objevi se nasledujici obrazovka:

Signaling Relay 1
NO: Contact closed =
O Condition

NC: Contact open =
Condition

O

[ Continue ]

4. Pro nastaveni podminky zvolte Contact closed (uzavieny kontakt) nebo Contact open
(rozpojené kontakty) a potvrdte pomoci OK na levém knofliku.

5. Zvolte Continue a potvrdte pomoci OK na levém knofliku.

6. Prosignalizacnirelé 1 je jedinou volbou Valve open - armatura oteviena.
Pro signalizacni relé 2 je jedinou volbou Valve closed - armatura zaviena.

Signalling options Signalling options
Valve open Valve closed
Save Save
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Pro signalizacni relé 3 Ize vybrat volbu ze seznamu nize:

Valve open

Ventil otevieny

Valve closed

Ventil zavreny

Torque limiter opening
direction

Oteviraci smér omezovace krouticiho
momentu

Torque limiter closing
direction

Zaviraci smér omezovace krouticiho
momentu

Actuator is opening

Pohon otevira

Actuator is closing

Pohon zavird

Actuator is running

Pohon bézi

Intermediate position
indication

Oznaceni stfedové polohy

OFF mode ReZim OFF
Local mode LokdlIni rezim
Remote mode Ddlkovy reZim

Stopped in intermediate
position

Zastaveni ve stfedové poloze

Motor thermal overload

Tepelné pretizeni motoru

Jammed valve

Zaseknuty ventil

Phase loss Ztrdta faze

Power on Zapnuto
Handwheel action Pouziti rucniho kola
Overtravel Prejeti

Relay operated by Fieldbus

Relé fizeno pomoci Fieldbus

Navigovanim na volbu a ozna¢enim pomoci OK na levém knofliku mlzZete vybrat nékolik

voleb.

Prejdéte na Save a potvrdte pomoci OK na levém knofliku. Objevi se nasledujici obrazovka:

Signalling Options

Do you want to save
changes?

9. Zvolte YES a potvrdte pomoci OK na levém knofliku.




BERNARD |
(.) CONTROLS | Cesky

5.8 Nastaveni nuceného lokalniho rezimu pomoci aplikace BC App

Tato vlastnost umoZiuje poutziti aplikace BC App pro prepnuti z dalkového do lokdlniho rezimu bez
fyzického prepnuti polohy selektoru.

Pro pouziti nuceného lokalniho rezimu je vyZzadovano splnéni 2 podminek:
a) Povolit prepnuti do lokalniho rezimu pomoci lokdlniho ovladani nebo Bluetooth.
b) Prepnuti do lokalniho reZimu pomoci aplikace BC App.

5.8.1 Prepnuti rezimu lokalni / dalkovy

Pfepnuti rezimu lokalni / dalkovy:
1. V menu prejdéte na Access code to Read and Write.
2. Prejdéte na Settings > Actuator's Passwords.
Objevi se ndasledujici obrazovka:
Actuator's Passwords

Access code to Read only

Access code to Read &

Write

Switch Local/Remote Mode

Bluetooth activation

3. Ddle v menu prejdéte na Switch Local/Remote Mode a potvrdte pomoci OK na levém
knofliku.
4. Objevi se nasledujici obrazovka:

Switch Local/Remote Mode
@ With the Actuator

Button OR the
Bluetooth

With the Actuator
Button ONLY

[ Save ]

5. Pro povoleni pfepnuti rezim lokalni / dalkovy pomoci BC App zvolte bud With the actuator
button OR Bluetooth (pomoci lokalniho ovladani na pohonu nebo Bluetooth) nebo With the
actuator button ONLY (pouze pomoci lokalniho ovladdni na pohonu). Poté potvrdte pomoci
OK na levém knofliku.

6. Prejdéte na Save a potvrdte.

Objevi se nasledujici obrazovka:
Switch Local/Remote mode

Do you want to save
changes?

7. Zvolte YES a potvrdte.
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5.8.2 Prepnuti do lokalniho ovladani pomoci aplikace BC App

Tuto operaci mlZete provést pouze tehdy, je-li je ovladaci selektor prepnut na Dalkovy rezim -
Remote a prepinac rezimu na pohonu Local/Remote je nastaven na moznost Povolit pfepnuti do
lokdlniho rezimu - Switch to local mode allowed.

Pfepnuti do lokalniho rezimu pomoci aplikace
1. Prejdéte na Operate screen.

—  Operate v
B REMOTE MODE [ Eait ]
1 WARNING —>

CLOSE

@ E )

CURRENT TORQUE 195 Nm / 144 fLib
[39'% of max torque)

a

® ‘ Je-li pfepinac potlaceny, je tlacitko Edit nahrazeno tlacitkem Info.

2. Poklepejte na Edit. Aplikace pozada o potvrzeni.

el Ak dh

1 WARNING —»

REMOTE MODE IS ACTIVATED

3. Poklepejte na Switch to Local Mode.
Dalkovy rezim se prepne na lokalni.
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oA &

— Operate «

CLOSE

(T)
o/
CURRENT TORQUE 195 Nm / 144 flo
2% X SOMue

of max &

Nyni mlzZete ovladat vas pohon, jako kdyby byl nastaven na lokalni rezim.

® | Pro navrat k dalkovému rezimu jednoduse opét poklepejte na tlacitko Edit.

6 PROVOZ

6.1 Pouziti nouzového rucniho kolecka

Pohony BT disponuji ru¢nim koleckem pro nouzové ovladani.

Aby se zabranilo nebezpeci zranéni zplsobeného vycnivajicimi ¢astmi béhem elektrického provozu,
maji ruéni nouzova kolecka BT sklopnou rukojet: pfi elektrickém provozu mize byt sklopena a v
pripadé potifeby manualniho ovladani rozlozena.

e Pozor, vypnuti spojky je automatické. Manualni povely pouzZivejte pouze tehdy,
' jsou-li povely elektromotoru neaktivni, nebo je-li knoflik lokalniho ovladani
v poloze vypnuto — OFF.
o Pri pouziti pozicionéru kazdy pohyb rucniho kola vétsi nez 5 % vyvola alarm a
zastavi elektricky provoz.
Pro obnoveni jej vratte do plivodni polohy.

6.2 Pouziti lokalniho rezimu

Pouziti:
e Rezim lokalniho ovladani s kontrolnim panelem
> viz§4.3
e Rezim lokalniho ovladani se smartphonem
> viz§4.4

e ReZim nuceného lokdlniho ovladani z rezZimu dalkového ovladani se smartphonem
> viz §5.8 - Povoleni pfepnuti reZimi a poté pfepnuti rezimt a §4.4 PouZiti
lokdlniho ovladani pomoci smartphonu.
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PRILOHA
l. Zaciname s aplikaci BC App

Instalace aplikace

@ | Vas smartphone musi byt pripojen k internetu.

1. BéZte na vas app store a vyhledejte ,Bernard Controls”.

B BAN 022

.
o
g
{-

@ Bernard Contrals
gB MBSIM

IRCA
'S3IM

CoolPREV Désenfumage Locaux
aeenard LKA

= .
' Law of Attraction Guide
Nichalan Gabw s
ddw

BCB Dexther

france inter - la radio
2y

2. Po nalezeni aplikaci BC App stahnéte a nainstalujte.
Po instalaci aplikaci spustte. Pfihlaste se nebo, je-li to vas prvni start, vytvorte Gcet podle
pokyn(l na obrazovce.

Step 10f3
User profile
()] -
( ) BERNARD
. L e
BERNARD" L vall
CONTROLS
Passwaorc
Conlirm Posvwar]

Zee
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Pfipojeni k pohonu
Po vytvoreni G¢tu se vas smartphone mize pfipojit k pohonu. Pfipojeni je realizovano pomoci
Bluetooth®.

1. Spustte aplikaci a ptihlaste se ke svému uctu.

2. Po pfihlaseni zacne aplikace vyhledavat pohony v okoli.

3. Po nalezeni pozadovaného pohonu jej zvolte. Pokud pozadovany pohon neni nalezen,
spustte vyhledavani znovu nebo naskenujte QR kdd na stitku nebo zadejte sériové Cislo.

Actuator et = Actuator

No actuators
R detected around you

0 *leasn, minka surs that Bluetooth s
ALl e i ol

©00000

Scanning.

> nebo
4. \Ujistéte se, Ze jste pripojeni ke spravnému pohonu (2 LED na celni strané pohonu budou
blikat a ikona Bluetooth® bude ohrani¢ena dvéma +). Poté zadejte pristupovy kod.

“— Verification required

de requined

Untitied valve TTLEET54.002

Check if you are
connected to the
desired actuator

elaments

&2 lepolein
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Struktura menu Alarms and Settings - Alarmy a nastaveni

(volby nejsou uvedeny detailné)

Uroveri 1 [ Orovei2  [ETTTTUroven s ]
System
Alarms
and
Settings —
Systémové
alarmy a
varovdni
Settings - | Language - jazyk
Nastaveni
Valve tags - e Valve tag Oznaceni armatury
Tagy armatur | e Location and process Umisténi a proces
Actuator e Set closing direction Nastaveni zdvérného sméru
commissioning | e Closing and opening type Typ zavirdni a otevirani
- Uvedeni e Settorque limits Nastaveni limitnich hodnot kr. m.
pohonu do e Overtorque limiter on valve Omezovac krouticiho momentu
provozu seat na sedle armatury
e Set closed position Nastaveni zaviené polohy
e Set open position lYastaveni otevrené polohy
e Speed control (Timer) Rizeni rychlosti (¢asovac)
Remote e Auxiliary remote command 1 | Pomocny ddlkovy povel 1
commands - e Auxiliary remote command 2 | Pomocny ddlkovy povel 2
Ddlkové povely | ¢ Remote stop Ddlkové zastaveni
e Priority Priorita
Remote e Signalling relay 1 Signalizacni relé 1
feedbacks - e Signalling relay 2 Signalizacni relé 2
Ddlkovad e Signalling relay 3 Signalizaéni relé 3
signalizace
o Analog e Position activation Aktivace pozicionéru
|.||__'.| input/output - | e Input signal type Typ vstupniho signdlu
3 | Analogovy e Positioner feedback signal Zpétny signal pozicionéru
=>"| vstup/vystup e Deadband Mrtvé pdsmo
e Position on loss setpoint Poloha pri ztrdté signdlu
e Improved positioning Zlepsené polohovdni pomoci
accuracy by self-learning samouciciho se algoritmu
algorithm
Profibus Viz patficny manudl
Modbus Viz patricny manudl
Buttons and e language Jazyk
display — e Units Jednotky
Tlacitka a e Screen orientation Orientace displeje
displej e LED color Barva LED
e LED in intermediate position | LED ve stredni poloze
e Button mode ReZim tlacitek
Actuator’s e Password to read only Heslo pouze pro cteni
Passwords — e Password to read and write Heslo pro ¢teni a zdpis
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Hesla pohonu | e

Switch Local/Remote Mode
e Bluetooth activation

Prepnuti rezim( lokdlni/ddlkovy
Aktivace Bluetooth

Factorydata— | e
Tovdrni data °

Actuator type
Mechanical features
e Motor features

e Electrical features

Typ pohonu
Mechanické vlastnosti
Vlastnosti motoru
Elektrické vlastnosti

e Firmware Firmware
lll. Seznam diagnostiky a alarmti
Alarmy systému (chybové relé)
Alarm Popis

Locked motor in open direction

Motor je nepohyblivy v oteviracim sméru

Locked motor in close direction

Motor je nepohyblivy v zaviracim sméru

Torque sensor fault

Cidlo krouticiho momentu nepracuje spravné

Position sensor fault

Polohové cidlo nepracuje spravné

Abnormal rotation direction in Closing

Anomalie v uzaviracim sméru rotace

Abnormal rotation direction in Closing

Anomadlie v oteviracim sméru rotace

Configuration memory fault

Chyba v ulozenych konfiguracnich datech

Lost phase (3-fazovy motor)

Chybi faze ve 3 fazovém napajeni

Thermal overload

Tepelny spina¢ motoru byl poskozen

Valve jammed

Béhem provozu doslo k dosazeni maximalniho
krouticiho momentu

Lost signal 4-20 mA

Signal 4-20 mA byl ztracen

Communication fault between main board and
HMI

Komunikace mezi hlavni deskou a HMI nefunguje
spravné

Communication Fieldbus fault

Komunikace mezi hlavni deskou a deskou
sbérnice nefunguje spravné

Loss of main power

Hlavni napajeni chybi

Communication between main board and the
Fieldbus board

Komunikace mezi hlavni deskou a deskou
sbérnice nefunguje spravné

Overtravel

Prejeti polohy o vice nez 5% po odpojeni motoru

Activity memory fault

Chyba v uloZenych datech o aktivité

Excessive number of starts

Pocet startl presahuje priamérnou hodnotu pro
tento typ pohonu

Auxiliary power supply fault for external circuits

Pomocné napajeni nefunguje. Hlavni deska byla
poskozena

Local Button fault

Knofliky nefunguji

Selector Off activated

Knoflik selektoru je v poloze VYPNUTO

Selector Local activated

Knoflik selektoru je v poloze Local

Position fault (< - 10% a > 110%)

Poloha je mimo rozsah

Auxiliary command 2 internal fault

Pomocny povel 2 je chybny. Hlavni deska byla
poskozena

Actuator hunting action detected

Detekovdno hledani pohonu

Handwheel action

Od posledniho motorizovaného pohybu bylo
pouzito rucni kolecko
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IV. Menu tovarnich dat
Uroveri 1 Uroveri 2
Typ pohonu e Typ

Typ fizeni
Sériové Cislo
Datum vyroby

Mechanické vlastnosti

Max. kroutici moment
Vystupni rychlost (ot/min)
Doba provozu

Typ ochrany

Ochrana

Certifikat Ex

T¥ida zatéze
Maximalni teplota
Minimalni teplota
Vystupni pfiruba
Korozivita prostredi
Typ lubrikantu
Mnozstvi lubrikantu

Vlastnosti motoru

Pfikon

Napéti (V)

Frekvence (Hz)

Rychlost motoru (ot/min)
Vykon motoru (kW)
Zatéz motoru

Nominalni proud (A)
Startovaci proud (A)

Elektrické vlastnosti

Schéma zapojeni
Rozmérovy vykres
Deska Al/AO

Deska pro dalsi 4 relé
Typ sbérnice

Firmware

Verze desky Profibus/Modbus (VOLITELNE)
Verze hlavni desky
Verze desky HMI

Obchodni zastoupeni pro CR a servis

bohemia

FLUIDTECHNIK BOHEMIA, s.r.o.
BRNO - Olomoucka 87, 627 00, tel.: +420 548 426 811
e—mail: brno@fluidtechnik.eu e http://www.fluidtechnik.eu
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