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> AQO RANGE / GAMME AQ

Contents - Sommaire

(1) Performances (3) Wiring / Cablage

AQ SWITCH: Single-phase /

@ Dimensions AQ SWITCH: Monophasé

AQ SWITCH: 3-phases/

@ AQ5 / AQ10 / AQ15 SWITCH @ AQ SWITCH: Triphasé
@ AO5 / AQ10 / AQT5 LOGIC @ AQ5-15: Single-phase Opt. Positioner/
AQ5-15: Monophasé Opt. Positionneur
@ AQ25 SWITCH
@ AQ5-15: 3-phases Opt. Positioner /
@ AQ25 LOGIC AQ5-15: Triphasé Opt. Positionneur
@ AQ30 / AR50 SWITCH @ AQ25-80: Single-phase Opt. Positioner /
A25-80: Monophasé Opt. Positionneur
@ AQ30 /AR50 LOGIC
@ RAQ25-80: 3-phases Opt. Positioner /
@ ROBO SWITCH AQ25-80: Triphasé Opt. Positionneur
@ AOBO LOGIC AQ LOGIC: Single-phase /
AQ LOGIC: Monophasé
@ AQ150 SWITCH
AQ LOGIC: 3-phases /
@ AQ150 LOGIC AQ LOGIC: Triphasé
@ 0280 SWITCH AQ5-15 LOGIC; On-OFF /
AQ5-15 LOGIC: Tout-ou-Rien
@ AQ280 LOGIC
AQ5-15 LOGIC: Positioner /
@ 0430 SWITCH AQ5-15 LOGIC; Positionneur
@ A0430 LOGIC AQ5-15 LOGIC: Positioner + RS4 /
AQ5-15 LOGIC: Positionneur + RS4
@ AQ610 SWITCH
@ AO610 LOGIC
@ AQ830 SWITCH
@ AQ830 LOGIC
@ AQ1000 SWITCH
. XX Click on @ to go directly on the right page !
. @ RQ1000 LOGIC k Cliquez sur @ pour atteindre directement la page concernée !

TECO1-03_E+F_GRP_revO6B
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> AQO RANGE / GAMME AQ
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AQ5-15 LOGIC: RS4 /
AQ5-15 LOGIC: RS4

AQ5-15 LOGIC; Transmitter /
AQ5-15 LOGIC: Transmetteur

AQ5-15 LOGIC: Transmitter + RS4 /
AQ5-15 LOGIC: Transmetteur + RS4

AQ25-80 LOGIC: On-OFff /
AQ25-80 LOGIC: Tout-ou-Rien

AQ25-80 LOGIC: Positioner /
AQ25-80 LOGIC: Positionneur

AQ25-80 LOGIC: Positioner + RS4 /
AQ25-80 LOGIC: Positionneur + RS4

AQ25-80 LOGIC: RS4 /
AQ25-80 LOGIC: RS4

AQ25-80 LOGIC; Transmitter /
AQ25-80 LOGIC: Transmetteur

AQ25-80 LOGIC; Transmitter + RS4 /
AQ25-80 LOGIC: Transmetteur + RS4

AQ150-1000 SWITCH

AQ150-1000 LOGIC Single-phase /
AQ150-1000 LOGIC Mono-phasé

AQ150-1000 LOGIC Single-phase - On-Off /
AQ150-1000 LOGIC Mono-phasé - Tout ou
Rien

AQ150-1000 LOGIC 3-phases - On-Off /
AQ150-1000 LOGIC Triphasé - Tout ou Rien

AQ150-1000 LOGIC Single-phase - RS4 /
AQ150-1000 LOGIC Mono-phasé - RS4

AQ150-1000 LOGIC 3-phases - RS4 /
AQ150-1000 LOGIC Triphasé - RS4

Ik Click on @ to go directly on the right page !

Cliquez sur @ pour atteindre directement la page concernée !
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AQ150-1000 LOGIC Single-phase - Positioner /
AQ150-1000 LOGIC Mono-phasé - Positionneur

AQ150-1000 LOGIC 3-phases - Positioner /
AQ150-1000 LOGIC Triphasé - Positionneur

AQ150-1000 LOGIC Single-phase - Transmitter /
AQ150-1000 LOGIC Mono-phasé - Transmetteur

AQ150-1000 LOGIC 3-phases - Transmitter /
AQ150-1000 LOGIC Triphasé - Transmetteur

AQ150-1000 LOGIC Single-phase - Positioner + RS4 /
AQ150-1000 LOGIC Mono-phasé - Positionneur + RS4

AQ150-1000 LOGIC 3-phases - Positioner + RS4 /
AQ150-1000 LOGIC Triphasé - Positionneur + RS4

AQ150-1000 LOGIC Single-phase - Transmitter + RS4 /
AQ150-1000 LOGIC Mono-phasé - Transmetteur + RS4

AQ150-1000 LOGIC 3-phases - Transmitter + RS4 /
AQ150-1000 LOGIC Triphasé - Transmetteur + RS4

AQ5-15 SWITCH Direct Current
AQ5-15 SWITCH Courant Continu

AQ25-80 SWITCH Direct Current
AQ25-80 SWITCH Courant Continu

AQ5-15 LOGIC Direct Current - Positioner + RS4 /
AQS5-15 LOGIC Courant Continu - Positionneur + RS4

AQ5-15 LOGIC Direct Current - Transmitter + RS4 /
AQ5-15 LOGIC Courant Continu - Transmetteur + RS4

AQ25-80 LOGIC Direct Current - Positioner + RS4 /
AQ25-80 LOGIC Courant Continu - Positionneur + RS4

AQ25-80 LOGIC Direct Current - Transmitter + RS4 /
AQ25-80 LOGIC Courant Continu - Transmetteur + RS4
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AQ RANGE / GAMME AQ F:Rsr@

Performances

( BACK TO CONTENTS

Max >

torque Type Operating time s/90° SWITCH Pg\é\{[il;:cnllr LOGIC Po;uh?r Nominal current A Current start A
Nm

nc]g; F;.Ifn Modéle leaps dse/gognoeuvre SWITCH Poi}'t\!&%llur LOGIC Puissance? kW Courant nominal A | Courant démarrage A

1x110-115VAC 50HZ'

50 AQ5 16 Available Available - 0,02 1,1 1,4
100 AQ10 25 Available Available Available 0,02 1,1 1,4
150 AQ15 30 Available Available Available 0,02 1,3 1,6
250 AQ25 30 Available Available Available 0,04 1,5 1,7
300 AQ30 35 Available Available Available 0,04 1,5 1,7
500 AQS0 35 Available Available Available 0,06 2,5 4,2
500 55 Available Available Available 0,04 15 1,7
800 AQ80 55 Available Available Available 0,06 2,5 4,2
1140 20 Available - - 0,7 8,3 33
1500 AQ150 40 Available - - 0,7 8,3 33
1500 100 Available Available Available 0,3 4,5 11
2800 70 Available - - 0,7 8,3 33
2800 AQ280 100 Available - - 0,7 8,3 33
2800 140 Available - - 0,7 8,3 33
4300 40 Available Available - 1,8 21 77
4300 AQ430 70 Available Available - 1,8 21 77
4300 120 Available - - 0,5 8,5 19
6100 50 Available - - 3 39 142
6100 AQS10 100 Available Available Available 1,8 21 77
6100 140 Available Available Available 1,8 21 77
6015 115 Available - - 0,7 83 33
8300 AQ830 230 Available - - 0,7 83 33
10400 190 Available - - 0,7 83 33
10400 AQL000 135 Available - - 1,2 15 61
10400 100 Available - - 1,2 15 61
10400 56 Available Available - 1,8 21 77
1x110-115VAC 60HZ’

50 AQ5 13 Available Available - 0,02 1,1 1,4
100 AQ10 21 Available Available Available 0,02 1,1 1,4
150 AQ15 25 Available Available Available 0,02 1,3 1,6
250 AQ25 25 Available Available Available 0,04 1,5 1,7
300 AQ30 30 Available Available Available 0,04 1,5 1,7
500 30 Available Available Available 0,06 2,5 4,2
500 AQS50 45 Available Available Available 0,04 1,5 1,7
800 AQ80 45 Available Available Available 0,06 2,5 4,2
1140 17 Available - - 0,7 8,3 33
igg AQ150 :3 :z::::::: Available Available g,; i,i ﬁ
2800 58 Available - - 0,7 8,3 33
e I e - .
4300 33 Available Available - 1,8 21 77
o I T B a z
6100 42 Available - - 3 39 142
6100 83 Available Available Available 1,8 21 77
6100 AQ610 117 Available Available Available 1,8 21 77
6015 96 Available - - 0,7 8,3 33
8300 192 Available - - 0,7 8,3 33

10400 158 Available - - 0,7 8,3 33
10400 AQ1000 112 Available - - 1,2 15 61
10400 83 Available - - 1,2 15 61
10400 46 Available Available - 1,8 21 77

! oltage +10%, frequency +2%
Tension +10%, fréquence +2%

2 Mechanical power of the electrical motor given for an actuator output torque equal to 33% of Max torque /
Puissance mecanique du moteur électrique donnée pour un couple de sortie de I'actionneur égal G 33% du couple Max

TECO1-03_E+F_GRP_revO6B

Values are indicative without charge / Les valeurs sont indicatives et données d vide
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AQ RANGE / GAMME AQ F:Rsr@

Performances
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Max
torque Type Operating time s/90° SWITCH PSWITCH LOGIC Power? Nominal current A Current start A
nm ositioner kW
nC]g)l(JIZ;_lﬁn Modéle s dse/gognoeuvre SWITCH Poi}'t\!cl;glur LOGIC Puissance? kW Courant nominal A | Courant démarrage A
1x120VAC 50HZ’

50 AQS5 16 Available Available - 0,02 1,1 1,4
100 AQ10 25 Available Available Available 0,02 1,1 1,4
150 AQ15 30 Available Available Available 0,02 1,3 1,6
250 AQ25 30 Available Available Available 0,04 1,5 1,7
300 AQ30 35 Available Available Available 0,04 1,5 1,7
500 AQS0 35 Available Available Available 0,06 2,5 4,2
500 55 Available Available Available 0,04 1,5 1,7
800 AQ80 55 Available Available Available 0,06 2,5 4,2

1x120VAC 60HZ’

50 AQ5 13 Available Available - 0,02 1,1 1,4
100 AQ10 21 Available Available Available 0,02 1,1 1,4
150 AQ15 25 Available Available Available 0,02 1,3 1,6
250 AQ25 25 Available Available Available 0,04 1,5 1,7
300 AQ30 30 Available Available Available 0,04 1,5 1,7
500 AQS0 30 Available Available Available 0,06 2,5 4,2
500 45 Available Available Available 0,04 1,5 1,7
800 AQ80 45 Available Available Available 0,06 2,5 4,2
1140 17 Available - - 0,7 8,3 33
1500 AQ150 33 Available - - 0,7 8,3 33
1500 83 Available Available Available 0,3 4,5 11
2800 58 Available - - 0,7 8,3 33
2800 AQ280 83 Available - - 0,7 8,3 33
2800 117 Available - - 0,7 8,3 33
4300 33 Available Available - 1,8 21 77
4300 AQ430 58 Available Available - 1,8 21 77
4300 100 Available - - 0,5 8,5 19
6100 42 Available - - 3 39 142
6100 AQ610 83 Available Available Available 1,8 21 77
6100 117 Available Available Available 1,8 21 77
6015 96 Available - - 0,7 8,3 33
8300 AQ830 192 Available - - 0,7 8,3 33

10400 158 Available - - 0,7 8,3 33

10400 AQ1000 112 Ava?lable - - 1,2 15 61

10400 83 Available - - 1,2 15 61

10400 46 Available Available - 1,8 21 77
1x220-230VAC 50HZ!

50 AQ5 16 Available Available - 0,02 0,6 0,7
100 AQ10 25 Available Available Available 0,02 0,6 0,7
150 AQ15 30 Available Available Available 0,02 0,8 1,1
250 AQ25 30 Available Available Available 0,04 1,1 1,4
300 AQ30 35 Available Available Available 0,04 1,1 1,4
500 AQ50 35 Available Available Available 0,06 1,2 1,7
500 55 Available Available Available 0,04 1,1 1,4
800 AQ80 55 Available Available Available 0,06 1,2 1,7
1140 20 Available Available Available 0,7 4,5 11
1500 AQ150 40 Available Available Available 0,7 4,5 11
1500 100 Available Available Available 0,3 2,1 3,9
2800 70 Available Available Available 0,7 4,5 11
2800 AQ280 100 Available Available Available 0,7 4,5 11
2800 140 Available Available Available 0,7 4,5 11
4300 40 Available Available - 1,8 11 34
4300 AQ430 70 Available Available - 1,8 11 34
4300 120 Available - - 0,5 3,5 7,7
6100 50 Available - - 3 19 55
6100 AQ610 100 Available Available Available 1,8 11 34
6100 140 Available Available Available 1,8 11 34
6015 115 Available Available Available 0,7 4,5 11
8300 AQ830 230 Available Available Available 0,7 4,5 11
10400 190 Available Available Available 0,7 4,5 11
10400 AQ1000 135 Available - - 1,2 8 21
10400 100 Available - - 1,2 8 21

‘ 10400 56 Available Available - 1,8 11 34

! Voltage +10%, frequency +2%
Tension +10%, fréquence +2%

2 Mechanical power of the electrical motor given for an actuator output torque equal to 33% of Max torque /
Puissance mecanique du moteur €électrique donnée pour un couple de sortie de I'actionneur égal & 33% du couple Max

TECO1-03_E+F_GRP_revO6B
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AQ RANGE / GAMME AQ F:Rsr@

Performances

( BACK TO CONTENTS

Max
torque Type Operating time s/90° SWITCH PSWITCH LOGIC Power Nominal current A Current start A
i ositioner kW
rﬁgg%fn Modéle TEAiEE d;g]oq)noeuvre SWITCH Pozmgr-gi.ur LOGIC Puissance? kW Courant nominal A | Courant démarrage A
1x220-230VAC 60HZ'

50 AQ5 13 Available Available - 0,02 0,6 0,7
100 AQ10 21 Available Available Available 0,02 0,6 0,7
150 AQ15 25 Available Available Available 0,02 0,8 1,1
250 AQ25 25 Available Available Available 0,04 1,1 1,4
300 AQ30 30 Available Available Available 0,04 1,1 1,4
500 AQS50 30 Available Available Available 0,06 1,2 1,7
500 45 Available Available Available 0,04 1,1 1,4
800 AQ80 45 Available Available Available 0,06 1,2 1,7
1140 17 Available Available Available 0,7 4,5 11
1500 AQ150 33 Available Available Available 0,7 4,5 11
1500 83 Available Available Available 0,3 2,1 3,9
2800 58 Available Available Available 0,7 4,5 11
2800 AQ280 83 Available Available Available 0,7 4,5 11
2800 117 Available Available Available 0,7 4,5 11
4300 33 Available Available - 1,8 11 34
4300 AQ430 58 Available Available - 1,8 11 34
4300 100 Available - - 0,5 3,5 7,7
6100 42 Available - - 3 19 55
6100 AQ610 83 Available Available Available 1,8 11 34
6100 117 Available Available Available 1,8 11 34
6015 96 Available Available Available 0,7 4,5 11
8300 AQ830 192 Available Available Available 0,7 4,5 11

10400 158 Available Available Available 0,7 4,5 11
10400 AQ1000 112 Available - - 1,2 8 21
10400 83 Available - - 1,2 8 21
10400 46 Available Available - 1,8 11 34
1x240VAC 50HZ!
1140 20 Available Available Available 0,7 4,5 11
1500 AQ150 40 Available Available Available 0,7 4,5 11
1500 100 Available Available Available 0,3 2,1 3,9
2800 70 Available Available Available 0,7 4,5 11
2800 AQ280 100 Available Available Available 0,7 4,5 11
2800 140 Available Available Available 0,7 4,5 11
4300 40 Available Available - 1,8 11 34
4300 AQ430 70 Available Available - 1,8 11 34
4300 120 Available - B 0,5 3,5 7,7
6100 50 Available - - 3 19 55
6100 AQ610 100 Available Available Available 1,8 11 34
6100 140 Available Available Available 1,8 11 34
6015 115 Available Available Available 0,7 4,5 11
8300 AQ830 230 Available Available Available 0,7 4,5 11
10400 190 Available Available Available 0,7 4,5 11
10400 AQ1000 135 Available - - 1,2 8 21
10400 100 Available - - 1,2 8 21
10400 56 Available Available - 1,8 11 34

! oltage +10%, frequency +2%
Tension +10%, fréquence +2%

2 Mechanical power of the electrical motor given for an actuator output torque equal to 33% of Max torque /
Puissance mecanique du moteur électrique donnée pour un couple de sortie de I'actionneur égal G 33% du couple Max

TECO1-03_E+F_GRP_revO6B

Values are indicative without charge / Les valeurs sont indicatives et données d vide
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AQ RANGE / GAMME AQ F:Rsr@

Performances

( BACK TO CONTENTS

Max o Power? i
tol[’que Type Operating time s/90°|  SWITCH LOGIC KW Nominal current A Current start A
m
Lougle Modele Temps de manoeuvre)  gyircy LOGIC Puissance? kv | Courant nominal A | COUTeNt démarrage
3x380VAC 50HZ!

50 AQ5 16 Available - 0,02 0,15 04
100 AQ10 25 Available Available 0,02 0,15 0,4
150 AQ15 30 Available Available 0,02 0,15 0,4
250 AQ25 30 Available Available 0,04 0,2 0,4
300 AQ30 35 Available Available 0,04 0,2 0,4
500 AQ50 35 Available Available 0,06 0,4 0,7
500 55 Available Available 0,04 0,2 0,4
800 AQ80 55 Available Available 0,06 0,4 0,7
1500 20 Available Available 0,73 1,8 6,3
1500 AQ150 40 Available Available 0,37 0,92 3,6
1500 100 Available Available 0,14 0,66 2
2800 70 Available Available 0,73 1,8 6,3
2800 AQ280 100 Available Available 0,37 0,92 3,6
2800 140 Available Available 0,37 0,92 3,6
4300 40 Available - 0,82 2,6 14
4300 AQ430 70 Available - 0,82 2,6 14
4300 120 Available - 0,29 0,98 3
6100 50 Available - 1,4 3,3 23
6100 AQ610 100 Available Available 0,82 2,6 14
6100 140 Available Available 0,73 1,8 6,3
8300 AQ830 115 Available Available 0,73 1,8 6,3
8300 230 Available Available 0,37 0,92 3,6

10400 190 Available Available 0,37 0,92 3,6

10400 AQ1000 56 Available - 1,9 4,7 20

10400 100 Available - 0,87 1,8 10

10400 135 Available - 0,46 1,6 4,8
3x380VAC 60HZ’

50 AQ5 13 Available - 0,02 0,13 0,33

90 AQ10 21 Available Available 0,02 0,13 0,33
100 AQ15 25 Available Available 0,02 0,13 0,33
250 AQ25 25 Available Available 0,03 0,17 0,33
300 AQ30 30 Available Available 0,03 0,17 0,33
500 AQ50 30 Available Available 0,05 0,33 0,58
500 45 Available Available 0,03 0,17 0,33
800 AQ80 45 Available Available 0,05 0,33 0,58
1190 17 Available Available 0,61 1,5 5,2
1459 AQ150 33 Available Available 0,31 0,76 3
1500 83 Available Available 0,12 0,55 1,7
2800 58 Available Available 0,61 1,5 5,2
2800 AQ280 83 Available Available 0,61 1,5 5,2
2800 117 Available Available 0,31 0,76 3
4300 33 Available - 1,6 3,9 17
4300 AQ430 58 Available - 0,68 2,1 11
4300 100 Available - 0,38 1,3 3,9
6100 42 Available - 19 3,9 26
6100 AQ610 83 Available Available 0,68 2,1 11
6100 117 Available Available 0,68 2,1 11
6283 AQ830 96 Available Available 0,61 1,5 5,2
8300 192 Available Available 0,31 0,76 3

10400 158 Available Available 0,61 1,5 5,2
10400 AQ1000 46 Available - 1,6 3,9 17
10400 83 Available - 1,2 2,7 19
10400 112 Available - 0,38 1,3 3,9

! oltage +10%, frequency +2%
Tension +10%, fréquence +2%

2 Mechanical power of the electrical motor given for an actuator output torque equal to 33% of Max torque /
Puissance mecanique du moteur électrique donnée pour un couple de sortie de I'actionneur égal G 33% du couple Max

TECO1-03_E+F_GRP_revO6B

Values are indicative without charge / Les valeurs sont indicatives et données d vide
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AQ RANGE / GAMME AQ F:Rsr@

Performances

( BACK TO CONTENTS

Max o Power? i
tol[’que Type Operating time s/90°|  SWITCH LOGIC KW Nominal current A Current start A
m
Lougle Modele Temps de manoeuvre)  gyircy LOGIC Puissance? kv | Courant nominal A | COUTeNt démarrage
3x400VAC 50HZ!
50 AQ5 16 Available - 0,03 0,16 0,43
100 AQ10 25 Available Available 0,03 0,16 0,43
150 AQ15 30 Available Available 0,03 0,16 0,43
250 AQ25 30 Available Available 0,04 0,22 0,43
300 AQ30 35 Available Available 0,04 0,22 0,43
500 AQS0 35 Available Available 0,07 0,43 0,75
500 55 Available Available 0,04 0,22 0,43
800 AQ80 55 Available Available 0,07 0,43 0,75
1500 20 Available Available 0,8 1,9 6,7
1500 AQ150 40 Available Available 0,4 0,97 3,8
1500 100 Available Available 0,15 0,7 2,1
2800 70 Available Available 0,8 1,9 6,7
2800 AQ280 100 Available Available 0,4 0,97 3,8
2800 140 Available Available 0,4 0,97 3,8
4300 40 Available - 0,9 2,7 14
4300 AQ430 70 Available - 0,9 2,7 14
4300 120 Available - 0,32 1,1 3,2
6100 50 Available - 1,6 3,1 20
6100 AQ610 100 Available Available 0,9 2,7 14
6100 140 Available Available 0,8 1,9 6,7
8300 AQ830 115 Available Available 0,8 1,9 6,7
8300 230 Available Available 0,4 0,97 3,8
10400 190 Available Available 0,4 0,97 3,8
10400 AQ1000 56 Available - 1,3 3,2 14
10400 100 Available - 0,96 1,9 11
10400 135 Available - 0,5 1,6 5
3x400VAC 60HZ!

50 AQ5 13 Available - 0,02 0,13 0,35
90 AQ10 21 Available Available 0,02 0,13 0,35
110 AQ15 25 Available Available 0,02 0,13 0,35
250 AQ25 25 Available Available 0,04 0,18 0,35
300 AQ30 30 Available Available 0,04 0,18 0,35
500 AQS50 30 Available Available 0,06 0,35 0,61
500 45 Available Available 0,04 0,18 0,35
800 AQ80 45 Available Available 0,06 0,35 0,61
1319 17 Available Available 0,67 1,6 5,5
1500 AQ150 33 Available Available 0,34 0,8 3,1
1500 83 Available Available 0,13 0,58 1,8
2800 58 Available Available 0,67 1,6 5,5
2800 AQ280 83 Available Available 0,67 1,6 5,5
2800 117 Available Available 0,34 0,8 3,1
4300 33 Available - 1,7 4,1 18
4300 AQ430 58 Available - 0,75 2,3 12
4300 100 Available - 0,42 1,4 4,1
6100 42 Available - 1,3 2,8 20
6100 AQ610 83 Available Available 0,75 2,3 12
6100 117 Available Available 0,75 2,3 12
6961 AQB30 96 Available Available 0,67 1,6 5,5
8300 192 Available Available 0,34 0,8 3,1
10400 158 Available Available 0,67 1,6 5,5
10400 AQ1000 46 Available - 1,7 4,1 18
10400 83 Available - 1,3 2,8 20
10400 112 Available B 0,42 1,4 41

! oltage +10%, frequency +2%
Tension +10%, fréquence +2%

2 Mechanical power of the electrical motor given for an actuator output torque equal to 33% of Max torque /
Puissance mecanique du moteur électrique donnée pour un couple de sortie de I'actionneur égal G 33% du couple Max

TECO1-03_E+F_GRP_revO6B

Values are indicative without charge / Les valeurs sont indicatives et données d vide

[11117711111111111111111111111111] (@)ESRRGRE ////1111111111111111111111111 o1 11

4 rue d'Arsonval - CS 70091 - 95505 Gonesse CEDEX France - Tel.: +33 (0)1 34 07 71 00 - Fax : +33 (0)1 07 71 01 - mail@bernardcontrols.com - www.bernardcontrols.com



AQ RANGE / GAMME AQ F:Rsr@

Performances

( BACK TO CONTENTS

Max o Power? i
tol[’que Type Operating time s/90°|  SWITCH LOGIC KW Nominal current A Current start A
m
Lougle Modele Temps de manoeuvre)  gyircy LOGIC Puissance? kv | Courant nominal A | COUTeNt démarrage
3x415VAC 50HZ'

50 AQ5 16 Available - 0,03 0,17 0,45
100 AQ10 25 Available Available 0,03 0,17 0,45
150 AQ15 30 Available Available 0,03 0,17 0,45
250 AQ25 30 Available Available 0,05 0,23 0,45
300 AQ30 35 Available Available 0,05 0,23 0,45
500 AQ50 35 Available Available 0,07 0,45 0,79
500 55 Available Available 0,05 0,23 0,45
800 AQ80 55 Available Available 0,07 0,45 0,79
1500 20 Available Available 0,87 2 7
1500 AQ150 40 Available Available 0,28 0,65 2,6
1500 100 Available Available 0,11 0,49 1,4
2800 70 Available Available 0,87 2 7
2800 AQ280 100 Available Available 0,44 1,1 4
2800 140 Available Available 0,28 0,65 2,6
4300 40 Available - 0,97 2,9 15
4300 AQ430 70 Available - 0,97 2,9 15
4300 120 Available - 0,35 1,1 33
6100 50 Available - 1,8 3,2 21
6100 AQ610 100 Available Available 0,97 2,9 15
6100 140 Available Available 0,87 2 7
8300 AQ830 115 Available Available 0,87 2 7
8300 230 Available Available 0,28 0,65 2,6

10400 190 Available Available 0,44 1,1 4

10400 AQ1000 56 Ava?lable - 1,4 3,3 14

10400 100 Available - 1,1 1,9 11

10400 135 Available - 0,54 1,7 5,3
3x440VAC 60HZ’

50 AQS 13 Available - 0,03 0,15 0,39
100 AQ10 21 Available Available 0,03 0,15 0,39
145 AQ15 25 Available Available 0,03 0,15 0,39
250 AQ25 25 Available Available 0,04 0,2 0,39
300 AQ30 30 Available Available 0,04 0,2 0,39
500 AQS0 30 Available Available 0,07 0,39 0,68
500 45 Available Available 0,04 0,2 0,39
800 AQ80 45 Available Available 0,07 0,39 0,68
1500 17 Available Available 0,81 1,7 6,1
1500 AQ150 33 Available Available 0,41 0,88 3,5
1500 83 Available Available 0,16 0,64 1,9
2800 58 Available Available 0,81 1,7 6,1
2800 AQ280 83 Available Available 0,41 0,88 3,5
2800 117 Available Available 0,41 0,88 3,5
4300 33 Available - 1,3 2,9 13
4300 AQ430 58 Available - 0,91 2,5 13
4300 100 Available - 0,33 0,94 2,9
6100 42 Available - 1,6 3,1 22
6100 AQ610 83 Available Available 0,91 2,5 13
6100 117 Available Available 0,91 2,5 13
7980 AQS830 96 Available Available 0,81 1,7 6,1
8300 192 Available Available 0,41 0,88 3,5

10400 158 Available Available 0,41 0,88 3,5
10400 AQ1000 46 Ava?lable - 2,1 4,5 20
10400 83 Available - 0,97 1,7 9,7
10400 112 Available - 0,51 1,5 46

! oltage +10%, frequency +2%
Tension +10%, fréquence +2%

2 Mechanical power of the electrical motor given for an actuator output torque equal to 33% of Max torque /
Puissance mecanique du moteur électrique donnée pour un couple de sortie de I'actionneur égal G 33% du couple Max

TECO1-03_E+F_GRP_revO6B

Values are indicative without charge / Les valeurs sont indicatives et données d vide
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AQ RANGE / GAMME AQ F:Rsr@

Performances

( BACK TO CONTENTS

Max o Power? i
tol[’que Type Operating time s/90°|  SWITCH LOGIC KW Nominal current A Current start A
m
Lougle Modele Temps de Tanoeuvre| ey LOGIC Puissance? kv | Courant nominal A | COUTeNt démarrage
3x460VAC 60HZ!
50 AQ5 13 Available - 0,03 0,16 0,41
100 AQ10 21 Available Available 0,03 0,16 0,41
150 AQ15 25 Available Available 0,03 0,16 0,41
250 AQ25 25 Available Available 0,05 0,21 0,41
300 AQ30 30 Available Available 0,05 0,21 0,41
500 AQS0 30 Available Available 0,07 0,41 0,71
500 45 Available Available 0,05 0,21 0,41
800 AQ80 45 Available Available 0,07 0,41 0,71
1500 17 Available Available 0,89 1,8 6,4
1500 AQ150 33 Available Available 0,45 0,93 3,6
1500 83 Available Available 0,17 0,67 2
2800 58 Available Available 0,89 1,8 6,4
2800 AQ280 83 Available Available 0,45 0,93 3,6
2800 117 Available Available 0,45 0,93 3,6
4300 33 Available - 1 2,6 14
4300 AQ430 58 Available - 1 2,6 14
4300 100 Available - 0,36 0,98 3,1
6100 42 Available - 1,8 3 19
6100 AQ610 83 Available Available 1 2,6 14
6100 117 Available Available 0,89 1,8 6,4
8300 AQ830 96 Available Available 0,89 1,8 6,4
8300 192 Available Available 0,45 0,93 3,6
10400 158 Available Available 0,45 0,93 3,6
10400 AQ1000 46 Ava?lable - 1 2,6 14
10400 83 Available - 1,1 1,8 11
10400 112 Available - 0,56 1,6 4,8
3x480VAC 60HZ!
50 AQ5 13 Available - 0,03 0,16 0,43
100 AQ10 21 Available Available 0,03 0,16 0,43
150 AQ15 25 Available Available 0,03 0,16 0,43
250 AQ25 25 Available Available 0,05 0,22 0,43
300 AQ30 30 Available Available 0,05 0,22 0,43
500 AQS0 30 Available Available 0,08 0,43 0,75
500 45 Available Available 0,05 0,22 0,43
800 AQ80 45 Available Available 0,08 0,43 0,75
1500 17 Available Available 0,96 1,9 6,7
1490 AQ150 33 Available Available 0,31 0,62 2,5
1500 83 Available Available 0,12 0,48 1,4
2800 58 Available Available 0,96 1,9 6,7
2800 AQ280 83 Available Available 0,48 0,97 3,8
2800 117 Available Available 0,31 0,62 2,5
4300 33 Available - 1,1 2,7 14
4300 AQ430 58 Available - 1,1 2,7 14
4300 100 Available - 0,39 1,1 3,2
6100 42 Available - 2 3,1 20
6100 AQ610 83 Available Available 1,1 2,7 14
6100 117 Available Available 0,96 1,9 6,7
8300 40830 9% Available Available 0,96 1,9 6,7
8300 192 Available Available 0,31 0,62 2,5
10400 158 Available Available 0,48 0,97 3,8
10400 AQ1000 46 Available - 1,1 2,7 14
10400 83 Available - 1,2 1,9 11
10400 112 Available - 0,6 1,6 5
50 AQS 13 Available - 0,03 0,97 8
100 AQ10 21 Available Available 0,03 1,18 8
150 AQ15 25 Available Available 0,03 1,46 8
250 AQ25 25 Available Available 0,05 1,74 10
300 AQ30 30 Available Available 0,05 1,98 10
500 AQS0 35 Available Available 0,05 1,8 10
‘ 800 AQ80 40 Available Available 0,05 2,88 10

! oltage +10%, frequency +2%
Tension +10%, fréquence +2%

2 Mechanical power of the electrical motor given for an actuator output torque equal to 33% of Max torque /
Puissance mecanique du moteur électrique donnée pour un couple de sortie de I'actionneur égal G 33% du couple Max

TECO1-03_E+F_GRP_revO6B

Values are indicative without charge / Les valeurs sont indicatives et données d vide
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AQ RANGE / GAMME AQ

Dimensions F'RST@

AQ5 /AQ10 / AQ15 SWITCH

€ BACK TO CONTENTS

2l T 280mm*!
£lx /'/ N [11.02”1
=l 230mm

- [5.04"]

286mm
[11.25"]

Raccordement

électrique
D) Coble entries
D)

i

. 7%
‘ € ~ ~ o |0
s i i Butées réglables limitoant la H (g 0
£l rotation a 90° (+/- 2% / | =
3|2 Adjustable mechanical end ﬂ‘ 2
| ! stops 90° (+/- 2% /uﬁﬂ_-u/‘! =
| A =
A—— 1=
74mn | 60mn =
2ol 2381 ﬁ
184 mm A 184mm
72677 ' [7.24"]
Douille d’entrainement
amovible *z
Removabkle drive
socket *e
IS 236mm [1.42"]
Elon
o3
= FOS 235mmf8 [1.36"]
£ Rondelle de centrage
£ Centering ring
FO07 255mmf8 [217"]
ISO S2lt
Volant de commande FOS/F07 .
manuelle Vue A de la bride
Emergency Handwheel View A of the FLOY\QE’

Prof./DepthilSmm

Indicateur de position p FOS = 4 x Mémm &(
Position indicator /K el Prof./DepthilOmm /G\ | >3 \ .l gl
< N £ £1% £|n

VA £ £10 € £

- S KA R ERES
8|0 ’ i \\g/ / Q Sl 8|0

_ - i

F07 = 4 x M8mm k ’/0(

T

Weight / Poids 10 kg

Stem size (mm) / Taille tige (mm) NOTA: No contractual draft / Plan non contractuel

S / B / *1 - The actuator is represented in its maximal size /
- qcuurg (max.) Hl?re (mm) L'actionneur est représenté dans sa taille maximale
arré (max.) esage (mm) *2 - Representation of the socket in closed position /

Représentation de la douille en position fermée
AQ5/AQ10/AQ15 *3 - Dimension to allow for disassembly / Cote de démontage
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AQ RANGE / GAMME AQ

Dimensions

FIRST @

AQ5 /AQ10 / AQ15 LOGIC

378

Indicateur de position
Position indicator

Volant de commande
manuelle
Emergency Handwheel Fo7

i / Prof./DepthilS

€ BACK TO CONTENTS

e ™y
| I—
;‘D ,,,,,,,,,,,,,, / \\\\ 308*:
2
\ 257
\
i Afficheur
Display
g | 2
| Commande locales |
‘ Local controls ‘
] I ™~ | [l
‘ = F
o Cl
| H
. N P
A1 I [
| Raccordement T
| électrique |
Cable entries
|
‘ - Hibel
! Butées réglables limitant la
< rotation & 90° (+/- 2°
[ee} Ad justable mechanical end 12
stops 90° (+/- 29 ‘;%”
L>e
z
116 110 ﬁ =
262 A 182
- o Douille d’entrainement
a = amovible *2
Removable drive
| | 236  cocketxs
T
« I IS0 Sell
FOS/F07
F05 23568 ‘\/ue A de la bride
o View A of the flange
| Rondelle de centrage
] Centering ring
FO07 255f8

FOS = 4 x M6
Prof./Depthi10

270
290

= 4 x M8

=3

2100

Weight / Poids 15 kg

Stem size (mm) / Taille tige (mm)

Square (max.) / Bore (mm) /
Carré (max.) Alésage (mm)

NOTA: No contractual draft / Plan non contractuel

*1 - The actuator is represented in its maximal size /
L'actionneur est représenté dans sa taille maximale

*2 - Representation of the socket in closed position /
Représentation de la douille en position fermée

*3 - Dimension to allow for disassembly / Cote de démontage
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AQ RANGE / GAMME AQ

Dimensions F'RST@

AQ25 SWITCH

€ BACK TO CONTENTS

ol } ‘ 379mm™
£y S . [14.93"]
- ~.
ol / ~
3|5 \ 315mr:w
- | ! [12.397]
|
SN ‘
EI2 !
N
=l
M
Butées réglables limitant la 4 \ / H1
rotation & 90" (+/— 27) $ .;! g L
Adjustable mechanical end N
£1) stops 90° (+/— 27) =
§|e - e
S|, 5 ;
ES \:
I 262mm
3.39"7 INy ﬁ
[3.39"] 224mm S A [10.337]
[8.827] ~ 15
| Douille d'entrainement
T amovible "2
. Rermovable drive
— socket 2
N I 255mm [2.17"]
|
ER
|~ "
~ FO7 255mmf8 [2.17"]
= Rondelle de centrage
E Centering ring
" F10 270mmf8 [2.76"] ISO 5211
- - FO7/F10

Vue A de la bride
View A of the flange

3mm

Volant de commande
manuelle
Emergency Handwheel

FO7 = 4 x M8mm
Indicateur de position Prof./Depth:12mm

Position indicator

[2 3/47]
2102mm
[4 1/32"]

2125mm
[4.927]

F10 = 4 x M10mm
Prof./Depth:18mm

Raccordement
Electrique
Cable entries

Weight / Poids 13 kg

Stem size (mm) / Taille tige (mm)

NOTA: No contractual draft / Plan non contractuel

Square (max.) / Bore (mm) / *1 - The actuator is represented in its maximal size /
- quare (max.) ore (mm) L'actionneur est représenté dans sa taille maximale

Carré (max.) Alésage (mm) *2 - Representation of the socket in closed position /

27 32 Représentation de la douille en position fermée
*3 - Dimension to allow for disassembly / Cote de démontage
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AQ RANGE / GAMME AQ

Dimensions F'RST@

AQ25 LOGIC

€ BACK TO CONTENTS

100"
:
i
i
|
i
/
/

Afficheur
| Display
! Commande locales
‘ Local controls
i

392
i
L

T Raccordement
% électrique L
Cable entries -~ i _—
Butées réglables limitant la
rotation & 90" (+/— 2°)
Adjustable mechanical end
stops 90" (+/— 27)

103

117
283
o Douille d’entrainement
~ amovible*?
255 Removgb\e drive SO 5211
" . socket FO7/F10

Vue A de la bride
! View A of the flange
FO7 ©55f8
)

I Rondelle de centrage

1 Centering ring
F10 2708

FO7 = 4 x M8
Prof./Depth:12

Volant de commande
manuelle
Emergency Handwheel

2102

F10 = 4 x M10
Prof./Depth:18

2125

Indicateur de position
Position indicator

Weight / Poids 18 kg

Stem size (mm) / Taille tige (mm)

NOTA: No contractual draft / Plan non contractuel

Square (max.) / Bore (mm) / *1 - The actuator is represented in its maximal size /
- quare (max.) ore (mm) L'actionneur est représenté dans sa taille maximale

Carré (max.) Alésage (mm) *2 - Representation of the socket in closed position /

27 32 Représentation de la douille en position fermée
*3 - Dimension to allow for disassembly / Cote de démontage
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AQ RANGE / GAMME AQ

Dimensions F'RST@

AQ30/AQ50 SWITCH

€ BACK TO CONTENTS

3 ~ [16.817]
S E g 347mm
- [13.66"]
|
I
|
‘ |
o) 7 I ]
8o 7/ ‘ ! J
T e |
([ Tzsh | | |
! Butées réglables limitant lo !
cle [ rotation @ 90" (+/— 27)
< > ! Adjustable mechanical end
—™ ‘ stops 90" (+/— 27) _ .
ml= ‘ =
| g NE -
86mm s
3.38" INy ﬁ
[3.387] 260mm § ~oA 310mm
| [10.247] — [12.217]
T Douille d’entrainement
| amovible*2
T Removable drive
| socket *2
| 255mm [2.17"] ISO 5211
c FO7/F10
£ || FO7 e55mmf8 [2.17] Vue A de la bride
<~ T View A of the flange
I

Rondelle de centrage
Centering ring

F10 270mmf8 [2.767]

FO7 = 4 x M8mm
Prof./Depth:12mm

Volant de commande
manuelle
Emergency Handwheel

[2 3/47]
2102mm
[4 1/327]

F10 = 4 x M10mm
Prof./Depth:18mm

Indicateur de position
Position indicator

=200mm [7 7/8"]
2160mm [6 5/16"]

Q1o
Raccordement 0 |3
Electrique 2 <
Cable entries <
Weight / Poids 15 kg
Stem size (mm) / Taille tige (mm)
Square (max.) / Bore (mm) / [lOTH: No contracFqu draft / Ploq non cont.ructut.el
| Carré (max.) Alésage (mm) 1- The actuator is represented in its maximal size /

L'actionneur est représenté dans sa taille maximale
AQ30/AQ50 27 32 *2 - Reprgsentut]on of the sogket in clos.etd p05|t|qn /
Représentation de la douille en position fermée

*3 - Dimension to allow for disassembly / Cote de démontage

TECO1-03_E+F_GRP_revO6B
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AQ RANGE / GAMME AQ

Dimensions F'RST@

AQ30 / AR50 LOGIC

€ BACK TO CONTENTS

100%

Afficheur
Display

Commande locales
Local controls

403

Raccordement

—
électrique \
Cable entries \\ =

‘
!
@ - Butées réglables limitant la
‘
|

rotation & 90" (+/— 2°)
Adjustable mechanical end
stops 90" (+/— 27)

112

0 Douille d’entrainement
2
amovible™?
Removable drive SO 5211

:
" S FO7/F10

] Vue A de la bride
FO7 55f8 View A of the flange
e}

Rondelle de centrage

| Centering ring
F10 27018

FO7 = 4 x M8

Volant de commande Prof./Depth:12
manuelle
Emergency Handwheel

2102

F10 = 4 x M10
Prof./Depth:18

=2200
=2160

AQ50
AQ30

Indicateur de position
Position indicator

Weight / Poids 20 kg

Stem size (mm) / Taille tige (mm)
Square (max.) / Bore (mm) / NOTA: No contractual draft / Plan non contractuel
Carré (max.) Alésage (mm) *1 - The actuator is represented in its maximal size /

L'actionneur est représenté dans sa taille maximale
AQ30/AQ50 *2 - Representation of the socket in closed position /
Représentation de la douille en position fermée

*3 - Dimension to allow for disassembly / Cote de démontage

TECO1-03_E+F_GRP_revO6B
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AQ RANGE / GAMME AQ

Dimensions F'RST@

AQ80 SWITCH

€ BACK TO CONTENTS

427%

100
\
/

e ™~ 347

Butées réglables limitant la

rotation a 90° (+/- 2°
‘ Ad justokle mechanical end T
i stops 90° (+/- 2% |
l

)

149

R
>
81
MAX height

286

7‘D—FF—D Douille d’entrainement™
! amovible
I ‘ Removable drive *2
. socket
| 265 IS0 5211
™ ]
Volant de commande Flo/Fle .
manuelle ] Vue A de lo bride
Emergency Hondwheel F10 2708 View A of the flange
o | Rondelle de centrage
N 1 Centering ring
Indicateur de position Fl2 285f8

Position indicator

T
|
Ej
$250

Raccordement
électrique
Coble entries

F10 = 4 x M10
Prof./Depthil8

|
|
0
I
|
}_/
[
2102
@125

Fl2 = 4 x M2
Prof./Depthi22

Weight / Poids 18 kg

Stem size (mm) / Taille tige (mm)

NOTA: No contractual draft / Plan non contractuel

Square (max.) / Bore (mm) / *1 - The actuator is represented in its maximal size /
- quare (max.) ore (mm) L'actionneur est représenté dans sa taille maximale

Carré (max.) Alésage (mm) *2 - Representation of the socket in closed position /

Représentation de la douille en position fermée
AQ80 *3 - Dimension to allow for disassembly / Cote de démontage

TECO1-03_E+F_GRP_revO6B
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AQ RANGE / GAMME AQ

Dimensions F'RST@

AQ80 LOGIC

€ BACK TO CONTENTS

\

"
r/

)

*
~ 441

100
/

361

Afficheur
Display

Commande locale
Local controls

440

Butées réglables limitant la
rotation @ 90" (+/- 2°)
Adjustable mechanical end

2 stops 90" (+/- 27)
bl S
o
©
<
< L]
<
=
310
316
Douille d’entrainement™
_ amovible
Volant de commande 0 Removable drive *2
Indicat q " manuelle socket
ndicateur de position Emergency Handwheel
Position indicator L 265 ISO 5211
L " ‘ F10/F12

Vue A de la bride
’m View A of the flange

" Rondelle de centrage
] Centering ring
F12 2858

F10 = 4 x M10
Prof./Depth:18

250

Raccordement
électrique
Cable entries

2102
2125

F12 = 4 x M12
Prof./Depth:22

Weight / Poids 23 kg

Stem size (mm) / Taille tige (mm)

NOTA: No contractual draft / Plan non contractuel

Square (max.) / Bore (mm) / *1 - The actuator is represented in its maximal size /
- quare (max.) ore (mm) L'actionneur est représenté dans sa taille maximale

Carré (max.) Alésage (mm) *2 - Representation of the socket in closed position /

Représentation de la douille en position fermée
AQ80 *3 - Dimension to allow for disassembly / Cote de démontage

TECO1-03_E+F_GRP_revO6B
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AQ RANGE / GAMME AQ

Wiring / Cablage

AQ SWITCH: Single-phase / AQ SWITCH: Monophasé

€ BACK TO CONTENTS

Cablage Client Recommande /

Servomoteur / Actuator _
a Recommended Customer wiring

Condensateur

|‘”‘| Capacitor 2 =
M
1 (\J Gmeftu'J.:Opennmg
1
A L

h r

Th : Protection thermique moteur Fermature/Closing
Motor thermal protection

oo

Quvert

Open it
Fin de course l\ Bk A 1
Travel limit switch ]
A -

Fermé N HF 4 }
Close Il e el ® Alimentation monophasée
. —e———<

Single phase supply

)

(%

%Y
3

s
py

cl—F .#

/

4
Resistance de
Limiteur d'effort chauffage
Torque limit switch Heater resistance
Fermé Lok ®
Close : ) T HLF
Quvert ,
Open L - g 7 ®
HLO
Quvert

Open

20
Fin de course auxiliaire (1)
Extra travel limit switch _e

24 HLO : Signalisation lmateur defort Ouverture | Opering fomue bmi swmifch signalfzation
HLF : Signalisation Emitewr defort Fermeture | Closing forque limif swich signalzation

Fermé
Close I: \ i @ Légende/Legand:

HO : Signalisation fin de cowse Ouverture | Opaning fravel imd switch sigrabzition

25 HF : Signalisation fin de course Fermeture | Closing Irevel it swifch signafization
o Qpening ; Cantact de Ouverture | Opening cammand contact

s I Clasing act

g - Contact o

N

OPTION 1:
-

Potentiométre

I
©104

e I
e
OPTION 2:
< 'j\ ) "

Transmetteur de Position _>°E< o) | Transmetteur de Position 4-20mA
Fasition Transmitter — 81 ] Posifion fransmitter 4-20mA

- +

2-32vDC

TECO1-03_E+F_GRP_revO6B
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AQ RANGE / GAMME AQ

Wiring / Cablage

AQ SWITCH: 3-phases / AQ SWITCH: Triphasé

€ BACK TO CONTENTS

STANDARD
/“

Limiteur d'effort
Torque limit switch ~ Opens'

!

Fermé
Close

Fin de course
Travel limit switch

Fin de course auxiliaire
Extra travel limit switch

Ferme
Close | sl"—

Resistance de chauffage
Heater resistance

A

CPTION 1: OPTION 2:
‘\ Transmetteur de Posifion 4-20mA
Posifion fronsmitter 4-20mA

Potentiométre -e Transmetteur de Position < "')3-0\ @
Potentiometer 0 Position transmitter r _>m<
l 3 - j/ 1k
12-32vDC

/- MOTEUR o
— MOTORISATION TRIPHASEE - MOTORISATION MOMOFHASEE ——
THREE PHASE MOTOR SINGLE PHASE MOTOR
O—=—z%
=
(a) -—E z
=78 53
"'—9
ou (=)
OR 0
O
QI SO |
— g _._g g
NOTA: TRI sens direct = Fermeture h
3Ph direct wiring = Closing
k Th* : Protection Thermique moteur/motor thermal protection -

TECO1-03_E+F_GRP_revO6B
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Motor Switch Legend
Moteur Légende Switch
" = 2 ® DD E >
~ \ I~ |2 N Single phase supply 'O 'O ==
E¢ / — on Alimentation monophasée U1l U 4° ,
=4 P L4
ower =l o
.I Board EGE A
Fin de course Fin de course S
Sens de rotation | Sens de rotation Il z m m
Travel limit switch Travel limit switch —0o
Direction of rotation | Direction of rotation Il o D \
2 0
Heater o = n ( )
Chauffage T77 770 FONCTION DES CONTACTS FUNCTION OF SWITCHES o FP
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1210 32vDC (1) Possibilité d'utiliser l'alimentation 24 Vec des bornes 8-9
(1) Possibility to use 24 Vdc supply on terminals 8-9

TECO1-03_E+F_GRP_revO6B

[11117711111111111111111111111111] (@)ESRRGRE ////1111111111111111111111111 37 /1

4 rue d'Arsonval - CS 70091 - 95505 Gonesse CEDEX France - Tel.: +33 (0)1 34 07 71 00 - Fax : +33 (0)1 07 71 01 - mail@bernardcontrols.com - www.bernardcontrols.com



|31 - 33UDJJ X3(03) 3SS3U0D S0SS6 - L600L SI - IDAUOSIH,p 3Nt

/15 [11111111111111111111111111]] S6553(@) ////111111111111111111111111111117

W02'S|0J1U0IPIDUIRQ' MMM - WO0I'S|0J3U0IPIDUIRGD|IDW - L0 L/ £0 L(0) €€+ : XD - 00 LZ Z0 ¥€ L(0) EE+

TECO1-03_E+F_GRP_rev06B

Customer Terminals

Motor Bornes Client

Moteur

, 2 Customer Configuration
— I @ Configuration Client

Connection for control by contact

3=

>
10

(
A‘I__XJ_

1 L2/L| L3 |L 1IN ! Raccordements pour cde par contact
- Transformer| | — =
NS NS Board ! O =
2% 2o [® Tov]2av] Heater (o) = W
2VI23VIL Ph Chauffage ! = (& >
| £
! ~Z
s|5|4[3[2[1 | LIL) O
P7 | O ‘ )
N | = W T
[9) .
3|0 Connection for control by voltage D c
4 ! Raccordements pour cde par tension w — \
PIl | 3 w O
JH—%®5 =
L o] @ ~0o >
R3[| 3 C) D
<| 3] 24 _O
e —)
R2 o] ()
e ] —O) —
1B ® (@)
coesTm B ! ()] rm
|l_ :| i |l_ :| T, | = >
21z Yy - -
L% g ! Note: To cancel self holding cmd _|
:I |: :I EN e Q | Do not connect terminal 7
D D 5 P13 mee’ L ) |
] l 4® Pour supprimer 'automaintien —o
Position sensor Emergency Supply 24V — O ne pas raccorder la borne 7 hw]
Capteur de Position - 8 | 2 ]
I Aux 1 & Aux 2 |- —————————————— <Z( i‘@ :-
3 @(:) B (]
Control by Confact S = See customer configuration Emergency supply input wn
N S 74(0 : ) Voir configuration client Entrée alimentation de secours (D~
IT g | Output Supply 24V +|— —————————————— g % ( >.
515 | p— L (10) Légende / Legend
| = S
/1 <
e R\ = § | Aux1  Configurable command R1 Valve open
i) ¢ 1 Commande configurable Vanne ouverte
| Aux2 Configurable command R2  Valve closed
| Commande configurable Vanne fermée
DISPLAY | C Closing command R3  Configurable relay
aoma] Rz ] i Commande fermeture Relais configurable
12802 H H o Opening command
C1280 - Z | CBmmonde ouverture RD  Faulfrelay
= z | e s o s 28 closed= A
o) ° o A Stop actuator available & T
s10P sioP 3 T ificati TH  Thermal protection Relais défaut =
a0 o = S spgc!f{cat/qns on next page / Profecfio% e e contact 2608 fermé= o —
précisions d la page suivante servomoteur disponible o )
Local o) ‘4
()
=z
g Remote Y, — @
m
bz
_{
wn




AQ RANGE / GAMME AQ
Wiring / Cablage

AQ LOGIC: 3-phases / AQ LOGIC: Triphasé

€ BACK TO CONTENTS

Customer terminals
Bornes client

Positioner Board |

Position fransmitter
0/4-20 mA

+

Torque transmitter
4-20mA

. See Legend
() Voir Légende

See Sheet 1
Voir Folio 1

4-20mA
[ P2 |

+
Analog input setpoint

ANA IN/OUT Interface
T

Configurable Relays Board

e
See Sheet 1 < ——e 14@
Voir Folio 1 & RS cé % @
i 13 @@@
R7 < B @

Configurable relays board /Carte relais configurable

R4 to R7 relays are configurable /Les relais R4 a R7 sont configurables

0 + Analog input setpoint
Entrée de commande
0 analogique Position transmitter option / Option recopie de position

Torque transmitter option
Option recopie de couple

Raccordement Raccordement
pour 4/20mA pour 4/20mA
(2 fils) (3 fils)

" Connection for
121032vDC  4/20mA (2 wires)

Connection for

121032vDC (1) 4/20mA ou 0/20mA (3 wires)

@
120 32vDC (1) Possibilité d'utiliser I'alimentation 24 Vcc des bornes 8-9
(1) Possibility to use 24 Vdc supply on terminals 8-9

TECO1-03_E+F_GRP_revO6B

[111177111111111111111111111111117 (@)ESRRGRE ////1111111111111111111111111 35 /1

4 rue d'Arsonval - CS 70091 - 95505 Gonesse CEDEX France - Tel.: +33 (0)1 34 07 71 00 - Fax : +33 (0)1 07 71 01 - mail@bernardcontrols.com - www.bernardcontrols.com



|31 - 33UDJJ X3(03) 3SS3U0D S0SS6 - L600L SI - IDAUOSIH,p 3Nt

[/ ov [11111111111111111111111111]1 S6553(@) ///7111111111111111111111111111117

W02'S|0J1U0IPIDUIRQ' MMM - WO0I'S|0J3U0IPIDUIRGD|IDW - L0 L/ £0 L(0) €€+ : XD - 00 LZ Z0 ¥€ L(0) EE+

TECO1-03_E+F_GRP_rev06B

Mitor Customer Terminals CustomerConfiguration

Moteur Bomes Client Configuration Client

Connection forcontrol bycontact

@_' Raccordementspourcde parcontact

h 1
o O

'
| -Emuye”ysuppéyinpul
. Entrée alimentation de secours

POSITION &
TORQUE

TETF

. 3 D E >
—~
- y O) © = @)
] —_y wude
~i PE | OV [24v H =) T~
> Transformer] | ul >
Board i
;:S < ):S’ % Tov[23v] Healer | — 'Q
Chauffage Connection forcontrolbyvoltage O \ Z
‘ i Raccordementspourcde partension D
! =n 0
6[s|4|3[2|1 | L I_I_I
o . Q>
T
ag | S~~~
‘ | 20
P11 |
—® Qo >
o B30 ™
3 —(:)
R3 534@@ 5 g
[ ote: T Isell hold ]
R2 o= @ [ga[n‘a"ll;a ;;u:u’v’:nymtaml7
] L—( ) Poursupprimerlautomaintien
Rl — 1 @ ne pasraccorderla bome 7 g

Legende /Llegend

+
Py sitio 1 se g0 Emergency Supply 24V,

JID0T SL-SOH / JJ0-U0

1
Capteur de Fostion 2 [2]
| Auxl & Aux2 He @ Aux1 Configurable command R Valreopen
% 74® X Commande configurable Vanne ouverte
3 E—(: ) Se_e custgmeré;onﬁ%uratuon Aux2 Configurable command Rz Vale chsed
o ) oircontiguration clen Commande configurable Vanne fermee —
3 5 —( )
| Ouputsupply 24/ I' s 74® ¢ Closing command i
o9 Configurable rela
| Contol by voltage « % . Commande fermeture RS Relaisgconﬁgurablye C
() 0 Opening command ~T
s N\ | Chmmande ouverure RD  Faultrelsy 1
(@i | S tem inal 26-28¢lose d = O
| Stop actuatoravailable
i TH  Themalprotection Relati;dtég?iuztsf . CI
Protection themmique contact2b-2glerme =
DISPLAY | q servomoteurdisponible m
! =
12802 | D
= = -
(6] o o
s1op siop = 3
e, o = N
Local
QWQOFF
Remote

@ 1SY1d

SINILNOD OL Xovd >




|31 - 93UDJJ X3(03) 3sS3U0N S0SS6 - L600L SI - [DAUOSIH,p 3Nt ¢

TECO1-03_E+F_GRP_rev06B

CustomerTerminals

Mo tor
Bomes Client

Moteur

h

i
D [

P11 o m
— 9 28 -
% — H—= o >
1 RD ] 2 D
2 S @ -
Rs ] 212 = -
[__zz 23 Note: To cancelsellholding cmd
R2 %i @ Donotconnectteminal7 I
— B 2 . . L
R1 [N — Poursupprimerlautomaintien
— il f”\ ne pasraccorderla bome 7 -O

EEESE
POSITON &
TORQUE

©
&

+
Posilio 3 st 1501 Emergency Supply 24v *

Capteurde Position

CustomerConfiguration
Configuration Client

Connection forcontrol bycontact
Raccordementspourcde parcontact

= En ergencysupplyinput
Entree alimentation de secours

Legende /legend

L | —) mmle
;I' PE [ ov [24v ! Uy : W
Transformer | >
2513 <P Board Pow ! 6 m
= HS2 ealer
~ 19\/'23\/' Chauﬁage | Connection forcontrolbyvoltage D \ Z
i Raccordementspourcde partension H O
! - ‘ .
s[s]4[s]2]1 | V) m) rmi
- Tov | 23v]rPn o c
1
1
1 | N
7 i — w

" @
M

0
i
o)

-S
1

Ul
o
0
)

W02'S|0J1U0IPIDUIRQ' MMM - WO0I'S|0J3U0IPIDUIRGD|IDW - L0 L/ £0 L(0) €€+ : XD - 00 LZ Z0 ¥€ L(0) EE+

[/ 0w [11111111111111111111111111]1 S6553(@) ////111111111111111111111111111117

111

I
%8 4
o 2]
| Aux 1 & Aux 2 '7‘2‘_3 p Aux1 Configurable command R1 Valre open
% = ; Commande configurable Vanne ouverte
— See customerconfiguration
conwibycomact | O [T} 0 Voir configura ton c?ient Aux2 Configurable command Rz Valre closed i
o : 9 Commande configurable Vanne fermee o)
* o
| OupuTSpp Y = =] C Closing command R3  Configurable relay (@)
| Conoloyvorage | - Y 0 Commande fermeture Relais configurable w
- 0] Opening command —
| Commande ouverture RD  Faultrelay T
&) i | s terminal26-28clsed = —
| Stop actuatoravailable o
H TH  Themalprotection Relati:dte;aélz%f . =2
Protection thermique contac eme=
DISPLAY | 4 servomoteurdisponible (DD
4-20mA !
2802 - | cC
|
= x
[¢] ° [¢]
L mr = I See Sheet?2
> Y Voir Folio 2
oFF
—

SINILNOD OL Xovd >

@ 1SY1d




AQ RANGE / GAMME AQ
Wiring / Cablage

AQ5-15 LOGIC: Positioner / AQ5-15 LOGIC: Positionneur

€ BACK TO CONTENTS

Customerterminals
Bomesclient

Positioner Board

Position transmitter

0/4-20mA
See Sheet1
Voir Folio 1 X

Analog \nputsetpoint'

See Legend
VoirLégende

1/ —

ANA IN/OUT Interface
of o]l

Position transmitteroption / Option recopie de positon

@ @ Raccordement Raccordement
@ e pour 4/20mA pour 4/20mA
(2 fils) | (3fils)

- Connection for

@ (1) Connection for
T2 30C  4/20m A (2w ire s)

) 4/200 Aoy /200 A (31 ires)

(1) Possibilité d'utiliser 'alimentation 24Vcc desbomes 8-9
(1) Possibility to use 24 Vdc supply on terminals 8-9

TECO1-03_E+F_GRP_revO6B

[111177111171111111111111111111117 (@)ESRRGRE ////1111111111111111111111111 % [/

4 rue d'Arsonval - CS 70091 - 95505 Gonesse CEDEX France - Tel.: +33 (0)1 34 07 71 00 - Fax : +33 (0)1 07 71 01 - mail@bernardcontrols.com - www.bernardcontrols.com



|31 - 93UDJJ X3(03) 3sS3U0N S0SS6 - L600L SI - [DAUOSIH,p 3Nt ¢

TECO1-03_E+F_GRP_rev06B

CustomerTerminals
BomesClient

o

CustomerConfiguration
Configuration Client

Mo tor
Moteur

Connectionforcontrol bycontact
Raccordementspourcde parcontact

=95
295

o

- 3 DD ™
g OO0
- . | O oo =0
] 1
— )
PE [ OV [24V Ul W
Transforme
I Board o 5 6 >
3 IET BN Chauffage ,
Connection forcontrolbyvoltage
g Raccordel’nenspourcdeyp;rtelgslon 9 9 Z

abejqe) / burim

OV IWWVD

P11
TH—©
8 21
e R —
— =[] =G
S ®
== )

[—\—Z_L 23 Note: To cancelsellholding cmd
R2 %i @ Donotconnectiemingl7
RN .% D) 21 Poursupprimer lautomaintien

= ne pasraccorderla bome 7

/ ¥'S¥Y+ Jauonisod

=
o
u,
.
o
-
5
D
c
=
+
)
n
n

|: -Emelgenrysupplyinpul
Entée alimentation de secours

POSITION &
TORQUE

TR

H
p [

=
o

111

Legende /Legend

W02'S|0J1U0IPIDUIRQ' MMM - WO0I'S|0J3U0IPIDUIRGD|IDW - L0 L/ £0 L(0) €€+ : XD - 00 LZ Z0 ¥€ L(0) EE+

[/ e [11111111111111111111111111]1 S6553(@) ////111111111111111111111111111117

Po sl 1 361501 emergency supply 24v | L
Capteurde Postion 4o 2] 2
I Aux1 & Aux 2 lii% : Aux1 Configurable command R1  Valreopen
% = Commande configurable Vanne ouverte
— See customerconfigura tio
convolbyconact | S [0 0 Voir configura ton c?ient Aux2 Configurable command Rz Valre closed
- | - e % 3 Commande configurable Vanne fermee
=] OutputSupply 24V '7 S . .
Ho - C M, R Qe
S | Contolby voltage B o ) ; Relaisconfigurable
2 o] pening comman
S | Commande ouverture RD  Faultrelay
H s terminal 26-28¢losed =
| Stop actuatoravaiable
H TH  Themmalprotection Relati:dté;iuztaf .
Protection thermique contac eme=
DISPLAY | 4 servomoteurdisponible
4-20mA RS4 !
R e = |
= x
[¢] o le]
P s;or = Iz See Sheet2
- M Y Voir Folio 2
OFF DF
— @

SINILNOD OL Xovd >

@ 1SY1d




AQ RANGE / GAMME AQ
Wiring / Cablage

AQ5-15 LOGIC: Positioner +RS4 /
AQ5-15 LOGIC: Positionneur +RS4 & BACK TO CONTENTS

Customerterminals
Bomesclient

Positioner Board |

Position transmitter

0/4-20mA
See Sheet1
Voir Folio 1 N

Analog inputsetpoint’

See Legend
VoirLégende

ANA IN/OUT Interface
oo of [

4-20mA
[ P2 |

Configurable RelaysBoard

— 1
R ] 2
See Sheet1 sl rs N2 2 ()
Voir Folio 1 x|e | 4] 32
—~:F ®
R6 =
X fm—
RT N2

— __®<$L

Configurable relaysboard /Carte relaisconfigurable

R4to R7relaysare configurable AesrelaisR4a R7 sontconfigurables

Position transmitter option / Option recopie de position

@ @ Raccordement Raccordement
@ G pour 4/20mA pour 4/20mA
(2fils) | (3fils)

- &) Connection for
@ T203200C  4/20m A (2w ire s)

@ Connection for
I12to 32v0C (0 4/20m A 0w O/20m A (3w ire's)

(1) Possibilité d'utiliser l'alimentation 24Vcc desbomes 8-9
(1) Possibility to use 24 Vdc supply on terminals 8-9

TECO1-03_E+F_GRP_revO6B

[111177111171111111111111111111117 (@)ESRRGRE ////11111111111111111111111]] + [/

4 rue d'Arsonval - CS 70091 - 95505 Gonesse CEDEX France - Tel.: +33 (0)1 34 07 71 00 - Fax : +33 (0)1 07 71 01 - mail@bernardcontrols.com - www.bernardcontrols.com



|31 - 93UDJJ X3(03) 3sS3U0N S0SS6 - L600L SI - [DAUOSIH,p 3Nt ¢

[/ s [11111111111111111111111111]11 S6553(@) ////111111111111111111111111111117

W02'S|0J1U0IPIDUIRQ' MMM - WO0I'S|0J3U0IPIDUIRGD|IDW - L0 L/ £0 L(0) €€+ : XD - 00 LZ Z0 ¥€ L(0) EE+

TECO1-03_E+F_GRP_rev06B

Mo tor
Moteur

CustomerTerminals
BomesClient

—}—
. {ﬂ '
PE [ ov [24v !
Transforme |
> Board U 1
A2 eater |
1ov]aav] Chauffage '
1
PZ '
2= |
513
7 1
Pl |
T+ H—06
8 21
Ro o] (o)
— == N
Rs N 5 ®
= o
RN\ S % @ 23
] =X
e -
- -~/ |
J2 1
N =F |
2w
4o 2
D :I =1 P13 |
Po siin 1 5e 1501 Emergency Supply 24v * L‘@
Capteurde Position - 2 i 2
| Aux1&Aux2 li E i‘@
s 4 U
H—0 _
Contolbyconact | © [ A See customer configuration
; =2 (,] Voirconfiguration client
v '] Qo E i
i o E—o)
l | Control by voltage = % O" W
1
1
DISPLAY |
|
C12802 o1 |
= x
o ° [¢]
0P sor 3 I See Sheet?2
* *7 \' Voir Folio 2
OFF|
~ —  J

CustomerConfiguration
Configuration Client

Connection forcontrol bycontact
Raccordementspourcde parcontact

Connection forcontrolbyvoltage
Raccordementspourcde partension

Note: To cancelsellholding cmd

Do notconnecttermingl7

Poursupprimerlautomaintien
ne pasraccorderla bome 7

= En ergencysupplyinput
Entréee alimentation de secours

Legende /Llegend

Aux1

Aux2

Configurable command
Commande configurable

Configurable command
Commande configurable

Closing command
Commande fermeture

Opening command
Commande ouverture

Stop

Thermmalprotection
Protection thermique

R1 Vilre open
Vanne ouverte

R2 Valre closed
Vanne fermée

R3 Configurable relay
Relaisconfigurable

RD Faultrelay
terminal 26-28¢lsed =
actuatoravailable
Relaisdefaut
contact26-28ferme=
servomoteurdisponible

SINILNOD OL Xovd >

J1D01 SL-SOH
abejqe) / burim

0]
wn
HLN
~
D
O
Ul
—
9
—
&)
=
()]

vSd

ov

/ IDONVY

OV IWWVD

@ 1SY1d




AQ RANGE / GAMME AQ
Wiring / Cablage

AQP5-15 LOGIC: RS4 / AQ5-15 LOGIC: RS4

€ BACK TO CONTENTS

Customerterminals
Bomesclient

Configurable RelaysBoard

E——©
e 2= @..)
See Sheet1 < SN o 3]
Voir Folio 1 ‘t’c’ RS g# 32
Re [ = = j‘}.
=1 <“)O
s =1
R7 [ <3| (3s)

Configurable relaysboard /Carte relaisconfigurable

R4to R7relaysare configurable /esrelaisR4a R7sontconfigurables

TECO1-03_E+F_GRP_revO6B

[111177111111111111111111111111117 (@)ESRRGRE ////1111111111111111111111111 * /1

4 rue d'Arsonval - CS 70091 - 95505 Gonesse CEDEX France - Tel.: +33 (0)1 34 07 71 00 - Fax : +33 (0)1 07 71 01 - mail@bernardcontrols.com - www.bernardcontrols.com



|31 - 93UDJJ X3(03) 3sS3U0N S0SS6 - L600L SI - [DAUOSIH,p 3Nt ¢

W02'S|0J1U0IPIDUIRQ' MMM - WO0I'S|0J3U0IPIDUIRGD|IDW - L0 L/ £0 L(0) €€+ : XD - 00 LZ Z0 ¥€ L(0) EE+

[/ o [11111111111111111111111111]1 S6553(@) ////111111111111111111111111111117

TECO1-03_E+F_GRP_rev06B

Customer Terminals Customer Configuration

Mo tor )
BomesClient Configuration Client

Moteur

Connection forcontrol bycontact

O—" Raccordementspourcde parcontact
PE

- § DS >
—— o
- L © Ul IO
N
—
PE | ov [24v W3 W
Transforme
= A Board HeTier — >
N - '|9V|23V| Chauffage Connection forcontrolbyvoltage O Z
Raccordementspourcde partension | I
N0

COIL

2

IWSuUD

3!
=)
((e]
N
(@)
Q>
S
Q
((a]
()

Q
>
<
=
>
o

23 Note: To cancelsellholding cmd
Donotconnectieminal7
21 Poursupprimerlautomaintien
ne pasraccorderla bome 7

SIG NALLING
L]

1

=
®
-
S~
D
O
g
4
Ul
—
o
0
)

J2 1
[ 1. | Emergencysupplyinput
:l %é B H Entree alimentation de secours
[ 215 2
e
o 0 K I
XTI |Emergency supply2av | ] Legende /Legend ,
Capteurde Postion - P | 2| 2
| Aux1a Aux2 |7§A Aux1 Configurable command R1 Valre open
H % : Commande configurable Vanne ouverte
— See customerconfiguration .
Controlby Contact | © [6 ]
! o Voir configura tion client Aux2 goomgﬂ’;’:tge’gc[oﬂn‘%gug’gle R2 yzlrﬁrie[fgr%%e
— T B8 B o
) Output Supply 24V |7 29 P .
£ | - 2= c Closing command R3  Configurable rela
g | Conmolbyvorage | [Fo} 1 Commande fermeture Relaisyconﬂgurablye I
- 11 i
= (0] Opening command (o)
3 Commande ouverture RD  Faultrelay
T g ! . om0 126.28¢ 056 - S
Stop actuatoravailable w
! TH  Themalprotection Relati:dté;aeuztSf X 3
Protection thermique contact 2b-zgferme =
DISPLAY | 4 servomoteur disponible D
T
4-20mA !
Cl2802 2 | ‘|
= s
o ° o —
sOP sor 3 I See Sheet?2
- 7 " Voir Folio 2
Laeal
oFF|
-

@ 1SY1d

SINILNOD OL Xovd >




AQ RANGE / GAMME AQ
Wiring / Cablage

AQ5-15 LOGIC: Transmitter / AQ5-15 LOGIC: Transmetteur

€ BACK TO CONTENTS

Customerterminals
Bomesclient

Transmitter Board

Position transmitter

0/4-20mA
See Sheet1
VoirFolio 1 \

See Legend
VoirLégende

:@é},

——©

4-20mA
[ 2 |

ANA IN/OUTInterface
SEEENENE

Position transmitter option / Option recopie de position

@ @ Raccordement Raccordement
@ @ pour 4/20mA pour 4/20mA
(2 fils) | (3fils)

Connection for

@ - ) Connection for
20 32/0C  4/20m A (2w ire s)

4/20m A ou 0/20m A (3 ire s)

12to 32vDC (1

(1) Possibilite d'utiliser l'alimentation 24 Vcc desbomes 8-9
(1) Possibility to use 24 Vdc supply on terminals 8-9

TECO1-03_E+F_GRP_revO6B

[111177111111111111111111111111117 (@)ESRRGRE ////1111111111111111111111111 +s [/

4 rue d'Arsonval - CS 70091 - 95505 Gonesse CEDEX France - Tel.: +33 (0)1 34 07 71 00 - Fax : +33 (0)1 07 71 01 - mail@bernardcontrols.com - www.bernardcontrols.com



|31 - 93UDJJ X3(03) 3sS3U0N S0SS6 - L600L SI - [DAUOSIH,p 3Nt ¢

[/ 60 [11111111111111111111111111]1 S6553(@) ////111111111111111111111111111117

W02'S|0J1U0IPIDUIRQ' MMM - WO0I'S|0J3U0IPIDUIRGD|IDW - L0 L/ £0 L(0) €€+ : XD - 00 LZ Z0 ¥€ L(0) EE+

TECO1-03_E+F_GRP_rev06B

CustomerTerminals Customer Configuration

Mo tor .
BomesClient Configuration Client

Moteur

Connection forcontrol bycontact

O—" Raccordementspourcde parcontact
Pe

ov

JID01 SL-SOY
JIN01 SL-S0H

abejqe) / burim

= PE [ ov [24v ! W
Transformer |
> | = = Board e !
o =o eater |
> 19v]23v] Chauffage Connection forcontolbyvoltage Z
i Raccordementspourcde partension
. noAQO
BEHEEE
o oV 23v [Lph | I I I
1
1
212 | \
3]o |
4 |

P11
— A
8 21
— L .H] O
— =[5 25
Rs > I ()
= - Note: To cancelsellholding cmd
—1 = 23 :
R2 N %z @ Donotconnecttemingl7
N | 2] 21 Poursupprimerlautomaintien
R1 — 1 fu\ ne pasraccorderla bome 7

_|
=
o
S
(V4]
3
D
T
T
]
c
=
+
)
n
o

/ $SY+ Ja1IWsuDI|

N

POSTION &
TORQUE

1
| -Emeryentysupplympul
H Entee alimentation de secours

!
o [

OV IWWVD

O/
P13 N
o emergency supply 200 [ ;2—0 - Legende /Legend ,
2 2]
| Au1 & A2 '7§%4®4 Auxi gunliyuragletomrmangl R vahe open
B = O ommande configurable anne ouverte
2= 5 See customer confi i
conwolby contact | O[] § : configura ton Aux2 Configurable command Rz Vale closed
ot Z‘@ Voirconfiguration client Comr%]ande configurable Vanne femee
= T N E 3 .
E | Output Supply 24 li E 3463 C gloﬂri':"n%a[nadmemfeanz'ldemre R3  Configurable relay
2 1 10] U Relais configurable
g | comibyeEe il (“) o} Opening command !
ST g | Commande ouverture RD f”""f Ilﬂ£628 et
— emina -28¢ o se d =
H S Stop actuatoravaiable
! TH  Themalprotection Re‘atigdtégef]ﬁUZtSf .
Protection thermique conactZo-Z8reme=
DISPLAY | 4 servomoteurdisponible
a20mA | [ Rsa | !
12802 = - |
= x
o o o
L mr = T See Sheet?2
b ~7 Y Voir Folio 2
\ooal
oF
~ - @/

@ 1SY1d

SINILNOD OL Xovd >




AQ RANGE / GAMME AQ
Wiring / Cablage

AQ5-15 LOGIC: Transmitter +RS4 /
AQ5-15 LOGIC: Transmetteur +RS4 & BACK TO CONTENTS

Customerterminals
Bomesclient

Transmitter Board |

:&}

Position transmitter

0/4-20mA
See Sheet1
VoirFolio 1 N

See Legend
VoirLégende

4-20mA
P2 ]

ANA IN/OUTInterface
SECEEEEE

Configurable RelaysBoard

R4 [N
Rs [
R6 [™1.
R7 [

32

See Sheet1
Voir Folio 1

RS4
[ P ]

Auxiliary Relays
SEREAEER

1

Configurable relaysboard /Carte relaisconfigurable

R4to R7relaysare configurable AesrelaisR4a R7sontconfigurables

Position transmitter option / Option recopie de position

Raccordement Raccordement
pour 4/20mA pour 4/20mA
(2 fils) | (3fils)

Connection for
4200 A (2w ire's)

— Connection for
1210 390C () 47200 A ou O/200 A (3w ire )

12to 32vDC

(1) Possibilite d'utiliser l'alimentation 24 Vcc desbomes 8-9
(1) Possibility to use 24 Vdc supply on terminals 8-9

TECO1-03_E+F_GRP_revO6B

[111177111111111111117111111111117 (@)ESRRGRE ////1111111111111111111111111 so [/

4 rue d'Arsonval - CS 70091 - 95505 Gonesse CEDEX France - Tel.: +33 (0)1 34 07 71 00 - Fax : +33 (0)1 07 71 01 - mail@bernardcontrols.com - www.bernardcontrols.com



|31 - 33UDJJ X3(03) 3SS3U0D S0SS6 - L600L SI - IDAUOSIH,p 3Nt

/1S /11111111111111111111111111]1  S6553(@) ////111111111111111111111111111117

W02'S|0J1U0IPIDUIRQ' MMM - WO0I'S|0J3U0IPIDUIRGD|IDW - L0 L/ £0 L(0) €€+ : XD - 00 LZ Z0 ¥€ L(0) EE+

TECO1-03_E+F_GRP_rev06B

CustomerTerminals

Mo tor !
Moteur Bomes Client
@—h- Customer Configuration
Configuration Client
~ >, 249
= Connection forcontrol by contact
— | @ Raccordementspourcde parcontact >
PE [ OV [24v ,O
Transformer
>| > Board H
Hom eater
- 19v]23v] Chauffage

Connectionforcontrolbyvoltage
Raccordementspourcde partension

JID01 08-520H

COIL

A
>
Z
O
M
~~

3!
=)
((e]
N
(@)
Q>
S
Q
((a]
()

32 3
1
SIG NALLING
TLLLELEEE

Toigue Sasor
Capteurde Couple

Ny
i

D

Note: To cancelsellholding cmd
Donotconnectteminal7

1
| Poursupprimerlautomaintien
1

N
H b

ne pasraccorderla bome 7

~En ergencysupplyinput
Entree alimentation de secours

T
POSITION &
TORQUE

OV IWWVD

+
Po s 0 e 1501 Emergency Supply 24V *

I

o
o
o
o
=
S~
D

O
N
ik
@
S
=
o
)
()]

1
Capteurde Position o [2]
| N |_ S=
ux1&Aux 2 s [l e
S
Controlby Contact : 74® See customer configuration Legende /Legend
° T—@ Voirconfiguration client
3 | Output Supply 24 '|--------------- S 14() Aux1 Configurable command R1 Vilie open
£ : B 1—904@@ Commande configurable Vanne ouverte N
3
S | Controlby vokage T—( ) Aux2 Configurable command Rz Valre clsed —
pr— g | Commande configurable Vanne fermee a)
- 1 c C’“’"!]”‘”}’c”" R3  Configurable relay ([
| Commande fermeture Relais configurable -
| (0] Opening command Wil !
DISPLA Y Commande ouverture RD  Faultrelsy (@)
| S terminal 26-28¢losed =
i Stop actuatoravailable CI
Clz802 | TH  Themalprotection Relaisdefaut -0
— Protection thermique contact26-28ferme = i
= X servomoteurdisponible
O oo O (1]
stop soP S
e o« = z =)
Loeal
OFFQOFF
Remole

SINILNOD OL Xovd >

@ 1SY1d




|31 - 93UDJJ X3(03) 3sS3U0N S0SS6 - L600L SI - [DAUOSIH,p 3Nt ¢

W02'S|0J1U0IPIDUIRQ' MMM - WO0I'S|0J3U0IPIDUIRGD|IDW - L0 L/ £0 L(0) €€+ : XD - 00 LZ Z0 ¥€ L(0) EE+

[z /11111111111111111111111111]1 S6553(@) ////111111111111111111111111111117

TECO1-03_E+F_GRP_rev06B

Mo tor CMSIBMEIE(M inals CustomerConfiguration
Moteur BomesClient Configuration Client
Connection forcontrol bycontact
O—P Raccordementspourcde parcontact
PE
- 5 DD >
=1 L OL®)
- 1] -l o
L O | NN o @)
_ vl g,
PE [ ov [24v i T : W
Transformer | Q 0
> > > > Board el ! O O m
=0 = o eater |
N 19V|23V| Chauffage Connection forcontrolbyvoltage ( ( Z
i Raccordementspourcde partension O O \
| D0 A (O
6|s|a]3|2]| NN
b7 [1ov]23v]Lprn | a = & a III
' (=2
1
- | 0 0 \
=4 , oo =—
- | nun Q O
P11 - T
o~ j" - oo op >
[ 26
et QO 53 <
—A =7 2 Note: To cancelsellholding cmd =/
R2 %z @ Dvnaltannullumyinaﬂ 8
RN 4 2 Poursupprimer lautomaintien = ~~
7 @ ne pasraccorderla bome 7
copltfs3 e . ! _ rm
|: |: . | Emergencysupplyinput
:l § g2 H Entree alimentation de secours >
i
D j |: D j = ey | Legende /Legend ,O
Pusilio 1 e 1501 Emergency Supply 24v * ;—< ) égende /Llegen
Capteurde Position "é’i 2
| Aux1 & Aux2 liiig() Aux1 Configurable command R1 Valie open
§ %4® : Commande configurable Vanne ouverte
— See customerconfiguration .
Controlby C o Vilre closed
ontrol by Contact ;% 6 Voirconfiguration client Aux2 (C:ao':r%”a’;géec[oan”;igmuara"gle R2 Vanne fermee
p T N : 3 .
E | Output Supply 24V liﬁi @ C Closing command R3  Configurable relay
b5 | Conolvyvorage | 2} 10 Commande fermeture Relaisconfigurable
S 1 —{ i
= (0] Opening command
S Commande ouverture RD  Faultrelay
(@ -3 = ! s tem inal 26-28¢ o se d =
Stop actuatoravailable
! ™ Thermalprotection Eg?tiasgté;aﬁuztsferme
Protection themmique & =
DISPLAY | 4 servomoteurdisponible
[4-20mA | !
C12802 o |
= =
o o o
FOP mr S T See Sheet?2
by 7 " Voir Folio 2
looal
OFF|
~— —

@ 1SY1d

SINILNOD OL Xovd >




AQ RANGE / GAMME AQ

Wiring / Cablage

R0Q25-80 LOGIC: Positioner /
AQ25-80 LOGIC: Positionneur & BACK TO CONTENTS

Customerterminals
Bomesclient

PositionerBoard

Position transmitter
0/4-20mA

Torque transmitter *
4-20mA

—=®
0 See Legend
4@ VoirLégende

See Sheet1
VoirFolio 1 \

4-20mA
2

+
Analog inputsetpoint

ANA IN/OUTInterface
SECEEEEE

o Analog inputsetpoint
Entree de commande
0 - analogique

Position transmitter option / Option recopie de position

Torque transmitter option
Option recopie de couple @ @

M
@ 20 3DC  4/20m A (2w ire s)

Raccordement Raccordement
pour 4/20mA pour 4/20mA
(2 fils) | (3fils)

Connection for Connection for

j LepreeareNEy 4/200 Ao 0/20m A (31 ires)

1210 32VDC

(1) Possibilité d'utiliser I'alimentation 24 Vcc desbomes 8-9
(1) Possibility to use 24 Vdc supply on terminals 8-9

TECO1-03_E+F_GRP_revO6B

[111177111111111111117111111111117 (@)ESRRGRE ////1111111111111111111111111 53 11

4 rue d'Arsonval - CS 70091 - 95505 Gonesse CEDEX France - Tel.: +33 (0)1 34 07 71 00 - Fax : +33 (0)1 07 71 01 - mail@bernardcontrols.com - www.bernardcontrols.com



|31 - 93UDJJ X3(03) 3sS3U0N S0SS6 - L600L SI - [DAUOSIH,p 3Nt ¢

[ vs [11111111111111111111111111]11 S6553(@) ////111111111111111111111111111117

W02'S|0J1U0IPIDUIRQ' MMM - WO0I'S|0J3U0IPIDUIRGD|IDW - L0 L/ £0 L(0) €€+ : XD - 00 LZ Z0 ¥€ L(0) EE+

TECO1-03_E+F_GRP_rev06B

Mo tor CustomerTermminals CustomerConfiguration
Moteur BomesClient Configuration Client
Connection forcontrol bycontact
O—P Raccordementspourcde parcontact
PE
@ . DD E >
- © o =0
v 3.
PE [ov [24v ! 1 = p )
Transformer | 0 @
= ] Board ' oo\
Ho Tov[2av] Heater |
Chauffage Connectionforcontrolbyvoltage ( ( Z
| i Raccordementspourcde partension O O \
| D0 A (O
| D0 M
T ' c
2F | I3 S~
—
1 , o O
- | nun Q O
i1 ~T T m
pu— 9 m— —
Pe —
: o~ ) oo @ >
— — 2 ()= o R
R3 [N 31 0 2 M
137 23 Note: To cancelsellholding cmd -
R2 [ %Z @ Donotconnectieminal 7 8
RN | 2] 21 Poursupprimerlautomaintien +
1 @ ne pasraccorderla bome 7 = ;U
caFildaZ e B ! ;-6 wn m
L. | 'Emugentywpp/yinpnl w I
\ \ :| %;g | Entrée alimentation de secours ~ >
ol H/ofp HE° | =
- e Legende /Legend ,O
P sl sers0r emergency supply 24v ‘[ L] ( ) 9 9
Capteurde Positon dol2] 2
| Aux1& Aux 2 liz% (:). Aux1 Configurable command R1 Valre open
gT @ Commande configurable Vanne ouverte
— See customerconfiguration .
Conwolby Contact | O | 6 | 6 X : 1 Aux2 Configurable command R2  Valeclosed
;%46 Voir configuration client Commande configurable Vanne fermée
T 8
| Outputsuppby 2V % 74® c Closing command R3  Configurable relay
| Conolvyvorage | - A2 10 Commande fermeture Relais configurable
i —{ i
0] Opening command
Commande ouverture RD  Faultrelay
(@ .- § ! s tem inal26-28¢losed =
Stop actuatoravailable
! TH  Themalprotection Remti:dté;%uztsf .
Protection thermique contact26-28ferme =
DISPLAY | 4 servomoteurdisponible
[420mA | [[Rsa ] 1
C12802 m BT |
= x
[e] o [e]
0P o 3 k3 See Sheet?2
- 7 " Voir Folio 2
looal
~—

@ 1SY1d

SINILNOD OL Xovd >




AQ RANGE / GAMME AQ
Wiring / Cablage

AQ25-80 LOGIC: Positioner +RS4 /
H025'80 LOGIC: POSItIOﬂﬂEUI’ +RS4 < BACK TO CONTENTS

Customerterminals
Bomesclient

Positioner Board |

Position transmitter

0/4-20mA
See Sheet1 -
f ; Torque transmitter
VoirFolio 1 \ 420mA X

+
Analog inputsetpoint

See Legend
VoirLégende

4-20mA
[ P2 |

ANA IN/OUTInterface
SECEEEEE

Configurable Relays Board

— 1
R4 [N 2
See. She.et1 sl Rs [N 2 12 0
VoirFolio 1 x|e 4 32
— 5] (3)
R6 [ P ey
= -
RT [N <

Configurable relaysboard /Carte relaisconfigurable

R4to R7relaysare configurable /AesrelaisR4a R7 sontconfigurables

o Analog inputsetpoint
Entrée de commande
@ analogique Position transmitter option / Option recopie de position

Torque transmitter option
Option recopie de couple @ @ Raccordement Raccordement
@ @ pour 4/20mA pour4/20mA
(2 fils) | (3fils)
- Connection for Connection for
U] He — |
@ 20 3v0C  4/20m A (2w ire s) 120 3vDC () 4/200 Ao O/20m A (3w ires)

1210 32vDC (1) Possibilité d'utiliser l'alimentation 24 Vcc desbomes 89

(1) Possibility to use 24 Vdc supply on terminals 8-9
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AQ RANGE / GAMME AQ
Wiring / Cablage

RAQ25-80 LOGIC: Transmitter /
AQ25-80 LOGIC: Transmetteur & BACK TO CONTENTS
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See Sheet1
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1210 32VDC (1) Possibilité d'utiliser l'alimentation 24Vcc desbomes 8-9

(1) Possibility to use 24 Vdc supply on terminals 8-9
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AQ RANGE / GAMME AQ
Wiring / Cablage

A0Q25-80 LOGIC: Transmitter +RS4 /
RAQ25-80 LOGIC: Transmetteur +RS4 & BACKTO CONTENTS

Customerterminals
Bomesclient

Transmitter Board |

Position transmitter

See Sheet1

0/4-20mA
. . N Torque transmitter  *
VoirFolio 1 \ N W

soe Logent

VoirLégende

4-20mA

ANA IN/OUTInterface
TR

Configurable RelaysBoard

R4 [N 317
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See Sheet1 < N o 3]
Voir Folio 1 \ &’ RS Dé,% Z";
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R [N 2 44@0
8 36

Configurable relaysboard /Carte relaisconfigurable

R4to R7relaysare configurable AesrelaisR4a R7sontconfigurables

Position transmitter option / Option recopie de position

Torque transmitter option

Option recopie de couple @@@@ Raccordement Raccordement
pour 4/20mA pour 4/20mA
(2fils) | (3fils)

@ Connection for
120 3200C () 4/20m A 0y 0/200 A (31 ire 5)

- ) Connectionfor
@ 120 30DC  4/20m A (2w ires)

1210 32VDC (1) Possibilite d'utiliser l'alimentation 24 Vcc desbomes 8-9

(1) Possibility to use 24Vdc supply on terminals 8-9
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Wiring / Cablage

AQ5-15 Direct Current - SWITCH
AQ5-15 Courant Continu - SWITCH & BACK TO CONTENTS

Cablage Client Recommandé /

—~ Servomoteur / Actuator Recommended Customer wiring

Moteur
Motor
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Fermeture/Closing

& Ouverture/Opening

Open HO
Fin de course S~—tN—P—1 5) { % )
Travel limit switch \)

Fermé HF
Close l—;f‘—"—ca { g }

Resistance de chauffage
Heater resistance [ Ve

Alimentation DC 24V 9

Fin de course auxiliaire DC 24V supply
Extra travel limit switch

Ouvert
Open Q
N
Fermé e
Close ‘i 24
25

Légende/Legend.
\ ’,HO : Signalisation fin de course Ouverture / Opening travel limit switch signalization

HF : Signalisation fin de course Fermeture / Closing travel limit switch signalization
OPTION 1:

-

Ouverture/Opening : Contact de commande Ouverture / Opening command contact
Fermeture/Closing : Contact de commande Fermeture / Closing command contact

¢
Potentiométre I Q

Potentiometer

-

OPTION 2:

Transmetteur de Position

| Transmetteur de Position 4-20mA
Position transmitter -

Position fransmitter 4-20mA
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Connection for control by contact
Raccordements pour cde par contact

Connection for control by voltage
Raccordements pour cde par tension

Note: To cancel self holding cmd
Do not connect terminal 7

Pour supprimer 'automaintien
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AQ RANGE / GAMME AQ

Wﬁing / Cablage >

AQ25-80 Direct Current - SWITCH
AQ25-80 Courant Continu - SWITCH & BACK TO CONTENTS

STANDARD
/

Limiteur d'effort
Torque limit switch  Open

Fin de course
Travel limit switch

Fermé
Close

Fin de course auxiliaire
Extra travel limit switch

Fermé
Close

Resistance de chauffage
Heater resistance

.

OPTION 1: OPTION 2:

Transmetteur de Position 4-20mA
Q Posmon transmitter 4-20mA
Potentiométre - Transmetteur de Position <I so
Potentiometer -0 Position transmitter _ 81
Q j/ 12 32VDC

/MOTEUR

Moteur
Motor

TECO1-03_E+F_GRP_revO6B

[111177111171111111117111111111117 (@)ESRRGRE ////1111111111111111111111111 85 [/

4 rue d'Arsonval - CS 70091 - 95505 Gonesse CEDEX France - Tel.: +33 (0)1 34 07 71 00 - Fax : +33 (0)1 07 71 01 - mail@bernardcontrols.com - www.bernardcontrols.com



|31 - 33UDJJ X3(03) 3SS3U0D S0SS6 - L600L SI - IDAUOSIH,p 3Nt

/106 /11111111111111111111111111]1 S6553(@) ////111111111111111111111111111117

W02'S|0J1U0IPIDUIRQ' MMM - WO0I'S|0J3U0IPIDUIRGD|IDW - L0 L/ £0 L(0) €€+ : XD - 00 LZ Z0 ¥€ L(0) EE+

TECO1-03_E+F_GRP_rev06B

Motor
Moteur

Customer Terminals
Bornes Client

Torque Sensor
Capteur de Couple

= 24V
PE [ OV [24V
Transformer
ENS Board n
He eater
1 23&- Chauffage

]

bww_u
ot

b

~ 4
]

D

F ]
§ o0

(Jvlblw |»|_ s
POSITION &
TORQUE

Position sensor
Capteur de Position

f—lﬁ

(@)=t

3
&1
3
B
1001

DISPLAY

LOCAL CONTROL

CI2802

61514321

)

Te—o
12

e e

R2 N 6 @
o

n R

|

I Aux 1 & AUX 2

See customer configuration
Voir configuration client

I

o
Lol ool ]2

ii

(e}
13
El
H
g
0
9
g
8
REMOTE COMMANDS

-
I Output Supply 24V I» --------------

I

I Confrol by voltage

P2 Pl

el

See Sheet 2
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Connection for control by contact
Raccordements pour cde par contact

Connection for control by voltage
Raccordements pour cde par tension

Note: To cancel self holding cmd

Do not connect terminal 7

Pour supprimer 'automaintien
ne pas raccorder la borne 7

- Emergency supply input
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See Sheet 2
Voir Folio 2

Customer Configuration

Configuration Client

Connection for control by contact
Raccordements pour cde par contact

Connection for control by voltage
Raccordements pour cde par tension

Note: To cancel self holding cmd

Do not connect terminal 7

Pour supprimer 'automaintien
ne pas raccorder la borne 7

- Emergency supply input
Entrée alimentation de secours

Légende / Legend
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Commande configurable

Configurable command
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Closing command
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Thermal protection
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R2  Valve closed
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actuator available
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contact 26-28 fermé=
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