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Technické zmény vyhrazeny

Veliciny
Veli¢iny |Znaéka |Jednotka| Poznamka
VSeobecné
Nazev Linearni pohon s ozubenym femenem
Typ OSP-E..B
Upevnéni vizvykresy
Rozsahteplot 9 °C -30
max °C +80

Hmotnost kg viztabulka
Poloha proinstalaci libovolna

profilova trubka Al, eloxovany

ozubeny femen polyuretan s tkaninou s ocelovym kordem
g femenice Al
§ kryci pas ocel, nerez

Srouby, matice pozinkovana ocel

upevnéni pozinkovana ocel a Al
Kryti IP 54

Hmotnost (kg) ahmotnostni setrvacnost

Linearni
pohon
s ozubenym

remenem
Série OSP-E..B
Velikost 25, 32, 50

OSP

— ORIGA
— SYSTEM

—— PLUS

Standardni provedeni:

e standardniunasec s vlastnim
vnitfnim vedenim

* rybinové drazky k upevnéni
pfislusenstviavlastniho pohonu

Série Hmotnost [kg] moment setrvaénosti [x 10/kgm?] LT — |
pfi zdvihu O m na kazdy dalSi metr | pohybliva hmotnost | pfi zdvihu 0 m na kazdy dalsi metr

OSP-E25 0,9 1,6 0,25 25,3 6,6 Zvlastni provedeni:

OSP-E32 1,8 3,2 0,43 43,3 10 * poloha hnaci hfidele

OSP-E50 | 5,3 6,3 1,08 312,2 45 e
[] |

I:l:l:'
Pokyny kK instalaci Udrzba L

K upevnéni linearniho pohonu jsou
jeho vika opatfena zavitovymi otvory.
Pomoci max. pfipustné vzpérné délky
na str. 1.20.002-3CZ si prosim ovérte,
zda nepotfebujete stfedovou podpéru.
PFi pouziti podpéry musi byt alespon
jedno viko zajisténo proti axialnimu
posunuti. Pokud linearni pohon pohy-
buje externé vedenou zatézi, mél by
byt pouzit pohyblivy unase¢ (viz str.
1.45.021C2).

Poloha pro instalaci linearniho pohonu
je libovolna. Aby se pfedchazelo zne-
Cisténi a pronikani kapalin, mél by byt
kryci pas v idealnim pfipadé pfi mon-
tdZi smérovan dolu. Pouzitim konzoly
se pfenos sily uskute¢ni na protilehlé
strané (viz str. 1.45.025CZ).

Pohyblivé dily jsou pro normalni pro-
vozni podminky opatfeny dlouhodo-
bym tukovym mazanim. V zavislosti
na provoznich podminkach se dopo-
rucuje po 4000 provoznich hodinach,
resp. po nabéhani 3000 km prekont-
rolovat mazani a evtl. vyména ozube-
ného femene a opotfebovanych dilG.
Snadné udrzbové mazani maznici

v drazkovaném profilu trubky. Prosim
povSimnéte si jednotlivych navodu

k obsluze a mazani.

Uvedeni do provozu

Produkty popsané na tomto kat.listé
by nemély byt uvedeny do provozu
dfive nez stroje/Ucel pouziti, pro které
budou pouzity, byly podrobeny potieb-
nym provérkam.

Vedeni viz 1.40.020CZ az 024CZ
Snimace polohy viz 1.45.101CZ

Upevnéni a prislusenstvi viz 1.45.020CZ az 028CZ

Katalogovy list 1.20.002-1CZ
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Dimenzovani
Pi¥ehled vykonu
Maximalni zatizeni

Dimenzovani linearniho pohonu

Pro dimenzovani jsou doporu€eny nasledujici
kroky:

1. Potfebné zrychleni viz diagram na str.
1.20.002-4CZ

2. Potfebny kroutici moment viz str. 1.20.005-
5CZ

3. Zajistéte, aby maximalni hodnoty zatizeni
z nasleduijici tabulky nebyly pfekroceny.

4. Zkontrolujte maximalni pfipustny mo-
ment hfideli pohonu v tabulce T2 (dbejte
poznamky pod tabulkou). Pfi pfekro¢eni
pfipustného momentu na htideli pohonu,
zménite prosim profil pojezdu nebo zvolte
nejblizsi vétsi radu.

5. Pro dimenzovani motoru je nutné zjisté-
ni primérného krouticiho momentu pfi
zohlednéni doby trvani cyklu.

Hodnoty zatizeni

Veli€iny Jednotka | Poznamka

Velikost OSP-E25B| OSP-E32B| OSP-E50B
Max. rychlost [m/s] 2 3 5
Linedrni draha na jednu otacku hnaci osy |[mm] 60 60 100
Max. pocet otaéek hnaci hfidele  |[min"'] | 2000 3000 3000
Max. efektivni <1 m/s: [N] 50 150 425
akeéni sila 1-2 m/s: [N] 50 120 375
F, pfirychlosti  >2 m/s: [N] — 100 300
Kroutici moment v chodu na prazdno  [[Nm] 0,4 0,5 0,6
Max. zrychleni/zpozdéni [m/s?] | 10 10 10
Opakovana presnost [mm/m]| +0,05 +0,05 +0,05
Max. stand. délka zdvihu [m] 3,0 5,0 5,0

. Zajistéte, aby zadana maximalni vzdale-

nost mezi podporami nebyla pfekro¢ena
— viz strana 1.10.002-3CZ

@

Maximalni pFipustny moment na hfideli pohonu rychlost/zdvih

Kombinovana zatizeni

Pokud je linearni pohon vystaven pdsobeni
vice sil a momentl sou¢asné, maximalni
zatizeni se vypocitaji podle vzorce nize
uvedeného a tato nesmi prekro€it maximalni
hodnoty uvedené v tabulce zatizeni nahore.

32

OSP-E25B OSP-E32B OSP-E50B

rychlost moment | zdvih moment | rychlost moment [ zdvih  moment | rychlost moment | zdvih ~ moment
[m/s] [Nm] [[m] [Nm] {[[m/s] [Nm] |[m] [Nm] ([[m/s] [Nm] [m] [Nm]
1 0.9 1 0.9 1 2.3 1 2.3 1 10.0 |1 10.0
2 0.9 2 0.9 2 2.0 2 2 9.5 2 10.0
3 09 |3 3 23 (3 90 |3 9.0
4 2.3 4 8.0 4 7.0
5 1.8 5 7.5 5 6.0

na rychlosti nebo zdvihu zavisla hodnota momentu.
Priklad: OSP-E32B zdvih 2 m, zaddana rychlost 3 m/s

z tabulky OSP-E: rychlost 3 m/s znamend 1,8 Nm a zdvih 2 m znamena 2,3 m.
Maximalni moment pfi tomto pouZziti je 1,8 m.

Maimalni pfipustné statické zatizeni

M=F-r

Vzdalenost r pro vypocet ohybového
momentu se vztahuje ke stfedové ose
linearniho pohonu.

Série max. pfipustné zatizeni [N] | maximalni momenty [Nm]

M M, M,
OSP-E25B| 160 12 2 8
OSP-E32B| 300 25 8 16
OSP-E50B| 850 80 16 32

L M M, M,
+ + + <1
L(max) M (max) M, (max) M, (max)
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Maximalni pfipustna vzdalenost mezi podpérama
— umisténi stfredové podpéry

4] - L

k = maximalni pfipustna vzdalenost mezi upevnénimi vik a stfedovou
podpérou pfi zadaném zatiZeni L.

Zatizeni L [N]

900

~ —-— OSP-E25
800 \ ------ OSP-E32
\ — OSP-E50

700

600 \

500 \\
400

300 ~x AN
S \
200 > AN
[ — i —— ~
\~ ~ ~
100 ~ ~ o
[ — . ~ L
-~ - "
0 -
0 05 1,0 15 2,0 2,5 3,0 35 4,0 45 5,0

max. vzdalenost k [m]

(Nad a pod mezni kfivkou &ini prohnuti max. 0,2% vzdélenosti k).
Vezméte prosim v Uvahu také maximalné pfipustné zatizeni v tabulce
na str. 1.20.002-2CZ.

Katalogovy list 1.20.002-3CZ

Maximalni pFipustna
vzdalenost mezi
podpérama

Délky zdvihu

Délky zdvihu

Linearni pohony jsou sériové dodavany v dél-
kach zdvihu odstupfiovanych po 1 mm az do
max. délky 5m. (OSP-E25: max. 3m)

Jiné délky zdvihu na vyzadani.

Mechanicka koncova poloha se nesmi pouzi-
vat jako zarazka. Pamatujte na obou stranach
na pfidavnou délku, ktera odpovida

linearni draze minimalné na jednu otacku
hnaci hfidele.

Pokud je pouzit motor na stfidavy proud spo-
lu s méni¢em kmitoctu je v zasadé potifebna
vétsi pfidavna délka nez u servosystému.

O dalSi informace se prosim obratte na Vase
lokalni obchodni zastupce fa HOERBIGER-
-ORIGA.

Pokud budou nutné mechanické zarazky
musi byt pouzity také externi tlumie narazd
(viz zvlastni katalogovy list). Tlumi¢ narazu
sméfujte co nejvice na tézisté hmotnosti, kte-
rou je potfeba tlumit (viz zvlastni kat. list).

Napojeni na hnaci hfidel

Nevystavujte hnaci hiidel béhem montaze
spojky a nebo femenice zadnym nekontro-
lovanym axialnim nebo radialnim zatézim.
Pouzivejte pomocnou podpéru!

Remenice

Minimalni potfebny pocet zubl Z (AT5) pfi
max. pfipustném krouticim momentu.

Min. Z (AT5)

Min. & (mm)
Série min. Z min. &
OSP-E25B | 24 38
OSP-E32B | 24 38
OSP-E50B | 36 57
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Potrebné zrychleni

Diagram draha - ¢as

Pomoci pozadované pojezdové drahy a cel-
kového Casu se potfebné zrychleni odecte
na zakladé max. rychlosti z vedle uvedenych
diagram(.

U diagramu se vychazi z toho, Ze zrychleni a
zpozdeéni jsou stejné velka.

Berte prosim v Uvahu, Ze vychazeni z pfilis
vysokého zrychleni nebo z nepfiméfené
kratkého ¢asu cyklu vede k pfedimenzovani
motoru.

Max. rychlost 1 m/s

Max. rychlost 2 m/s

i Draha [m]
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45
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35
3,0
<
N
25
; //74
e
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e
‘o((\ \.»Z’
15 % &
@ N
{.36\
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Max. rychlost 3 m/s

Max. rychlost 5 m/s
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Velikost, OSP-E25,
horizontalni instalace

Velikost, OSP-E25,
vertikalni instalace

A Kroutici moment M [Nm]
1,0 T T
a=10 7 5 3 “Iml“2
0,8
/ 1
0,6 / / /
0,4%
0,2
0 4 8 12 16 >

Hmotnost m [kg]

| Kroutici moment M [Nm]

T T T
a=10 7|5 |3 |1m/s?

038

7

06

0,4

0,2

-

0 1 2 3 4
Hmotnost m [kg]

Velikost, OSP-E32,
horizontalni instalace

Velikost, OSP-E32,
vertikalni instalace

Kroutici moment M [Nm]
A

2,5

a=107 5 3 1 m/s?
/

[//
/
/

2,0

—
\\\

0,5

-

0 10 20 30 40 50 60 70

Hmotnost m [kg]

Kroutici moment M [Nm]
A

25
a=10 7 5 | 3 |1m/s?

2,0

05

-

0 2 4 6 8 10 12 14
Hmotnost m [kg]

Velikost, OSP-E50,
horizontalni instalace

Velikost, OSP-E50,
vertikalni instalace

Kroutici moment M [Nm]

“ a=10 7 5 3 1 m/s?

/ /
. [/
/
[1//

-
-

0 40 80 120 160
Hmotnost m [kg]

Kroutici moment M [Nm]
A

- 2
10 a=10 7 5 3 1m/s

S /

—
-

0 10 20 30 40
Hmotnost m [kg]

Potrebny kroutici
moment

Z vedle uvedenych diagram(l se dé za pou-
Ziti znamé hmotnosti, instalované polohy a
potfebného zrychleni z diagramu draha-¢as
zZjistit velikost linearniho pohonu a potiebny
kroutici moment. Vychozi hmotnost v dia-
gramech se sklada dohromady z externi
hmotnosti a z pohyblivé hmotnosti linearniho
pohonu (viz tabulka str. 1.20.002-1CZ).

PovSimnéte si prosim:
Jestlize pouzijete pfidavné vedeni je nutné
zohlednit také hmotnost vodici liSty.

Katalogovy list 1.20.002-5CZ
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Linearni pohon - zakladni provedeni
Série OSP-E25B, -E32B, -E50B

upevnovaci otvory

pro upevnéni motoru A zdvih* A
(2 strany) KG
PxH ) ke
I | f —
" G xH @4x) éiﬁﬁ "
Bt a
By =
KH
NKJ
C
KL
y X
® (I
&| O g koncové viko OSP-E50 ( @ ] |
! | R —=C
‘ SHOR %7
G x H (4x) E ol
HEND
%503 }i
3203
50: @ 4

(Udaje o poloze hnaci h¥idele viz udaje pro objednavku v kat. listé &. 1.20.002-7CZ).

* Mechanicka koncovéa poloha se nesmi pou-
zivat jako zarazka. Pamatujte na obou stra-
nach na pfidavnou délku, ktera odpovida
linearni draze minimalné na jednu otacku

hnaci hfidele.

Pokud je pouzit motor na stfidavy proud
spolu s méni¢em kmitoctu je v zasadé
potfebna vétsi pfidavna délka nez u servo-

systému.

O dalsi informace se prosim obratte na
Vase lokalni obchodni zastupce fa HOER-
BIGER-ORIGA.
Pokud budou nutné mechanické zarazky
musi byt pouzity také externi tlumi€e nara-
zU (viz zvlastni katalogovy list). Tlumi¢ na-
razu sméfujte co nejvice na tézisté hmot-

nosti, kterou je potfeba tlumit (viz zvlastni

kat. list).

Unasec

Série OSP-E25B, -E32B, -E50B

L

LT

Y

Tabulka rozmérd (mm)

Serie

A

B

C

E

CF

FB

FH

KB

KC

KE |KF

KG

KH

KJ KL

KP

2z

OSP-E25B

125

22

41

27

M5 {10 (117

21,5

31

33 65

M5

52,5

40

39,5

10,

15

22 |37

57

30

197|124

M5

8

OSP-E32B

150

25

52

36

M6 |12 (152

28,5

38

36 90

M6

66,5

52

51,7

10,

18

17,5|36,5

61

38

267126

M6

10

OSP-E50B

200

25

87

70

M6 |12 |200

43

49

36 110

M6

92,5

76

77

16

h8

32

23,5|48,5

85

50

40"7| 34

M8

10
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Udaje pro objednavku — elektricky linearni pohon konstr. fada OSP-E..B

Linearni pohon

OSP-E 25'— 0|0 |O

0

0 —|00500

Velikost

25 = velikost 25
32 = velikost 32
50 = velikost 50

Pohon

0 = ozubeny femen (B)

Unasec

0 = standard

1 = tandem (volitelné, informujte se prosim
u nasich technickych zastupcu)

Poloha hnaci hridele

0 = (Standard)

%{

EH

| |
J r4422 L Délka zdvihu

udaj (pétimistny) v mm

Oteviené moznosti

0 = neni definovano

Prevodovka

0 = bez pfevodovky

V kombinaci s vedenim prosim uvedte polohu vedeni

Poloha hnaci hridele

Poloha hnaci hridele

Poloha hnaci hridele

Standard =0 naproti Standard = 1 oboustranné = 2
Poloha vedeni Poloha vedeni Poloha vedeni
Standard Standard Standard

poloha vedeni naproti hnaci hfidele

¥ T—

poloha vedeni naproti hnaci hiidele

poloha vedeni naproti hnaci hfidele

¥ —

NaEroti poloze Standard

poloha vedeni na strané hnaci hfidele

. fﬂﬂl_

Naproti poloze Standard
poloha vedeni na strané hnaci hfidele

NaEroti poloze Standard

polol

a vedeni na strané hnaci hfidele

Prislusenstvi—prosim objednavat oddélené

Nazev DalSiinformace vizkat.list &.
Pohyblivy unase¢ 1.45.021CZ
Upevnénivika 1.45.022CZ
Stfedovapodpéra 1.45.023CZ
Konzola 1.45.025CZ
Upevnovacilista 1.45.026-1CZ
Lista s T-drazkou 1.45.026-2CZ
Skfin spojky pro motor 1.45.028CZ
Snimac polohy 1.45.101CZ
Krokovy motor a kontrolér vizkatalog A4P019
Servomotor a kontrolér vizkatalog A4P019

Katalogovy list 1.20.002-7CZ
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