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Technické zmény vyhrazeny

Velic¢iny
Veli¢iny ‘ Znacka ‘ Jednotka! Poznamka
V8eobecné
Nazev Linearni pohon s ozubenym femenem
a s integrovanym kladkovym vedenim
Typ OSP-E..BHD/OSP-E..BHD-BP
Upevnéni viz vykresy
Rozsahteplot S, °C -30
S, °C +80
Hmotnost kg viztabulka
Poloha proinstalaci libovolna
profilova trubka Al, eloxovany
ozubeny femen polyuretan s tkaninou s ocelovym kordem
femenice Al
:c_g vedeni Al
% téleso vodicich list vysoce legovana pruzinova ocel
= kladkové pouzdro ocel na valeckova loziska v hlinikovém télese
kryci pas zuSlechténa ocel, nerez
Srouby, matice pozinkovana ocel
upevnéni pozinkovana ocel a Al
Kryti IP 54

Hmotnost (kg) ahmotnostnisetrvacnost

Série Hmotnost [kg] moment setrvaénosti [x 10¢/kgm?]
pli zdvihu O m na kazd dalbi metr pohyblivd hmotnost | pfi zdvihu O m na kazdy dalsi metr
OSP-E25BHD 3,8 4,3 1,0 984 197
OSP-E32BHD 7,7 6,7 1,9 3498 438
OSP-E50BHD 226 |152 4,7 19690 1489
OSP-E25BHD-BP |5,7 4,3 2,0 1805 197
OSP-E32BHD-BP (11,3 |6,7 3,8 6358 438
OSP-E50BHD-BP (31,7 |15,2 9,4 34274 1489
Pokyny k instalaci Udrzba

K upevnéni linearniho pohonu jsou
jeho vika opatfena zavitovymi otvory.
Pomoci max. pfipustné vzpérné délky
na str. 1.15.002-3CZ si prosim ovérte,
zda nepotfebujete stfedovou podpéru.
PFi pouziti podpéry musi byt alespon
jedno viko zajisténo proti axialnimu
posunuti.

V8echny pohyblivé dily jsou opatfeny
mazivem na celou dobu jejich
zivotnosti. V zavislosti na provoznich
podminkach se doporucuje po 12
meésicich, popf. po nabéhani 3000 km
linearni pohon pfekontrolovat. Prosim,
povsimnéte si jednotlivych navodul

k obsluze.

Uvedeni do provozu

Produkty popsané na tomto kat.listé
by nemély byt uvedeny do provozu
dfive nez stroje/ucel pouziti, pro
které budou pouzity, byly podrobeny
potfebnym provérkam.

Snimace polohy viz 1.45.101CZ

Upevnéni a pfislusenstvi viz 1.45.001CZ az 028CZ

Viceosé systémy viz 1.38.001CZ

Katalogovy list 1.15.002-1CZ

Linearni pohon
s ozubenym
femenem a
integrovanym
kladkovym

vedenim
Serie OSP-E..BHD
Velikost 25, 32, 50

OSP

— ORIGA
— SYSTEM
— PLUS

Standardni provedeni:

¢ pohon s ozubenym femenem sintegrovanym
kladkovym vedenim

¢ hnaci hfidel:upinacinabojnebo ¢ep

¢ konstrukce motoru naprotiunasece

¢ rybinové drazky k upevnéni prislusenstvi
a vlastniho pohonu

Zvlastniprovedeni:

¢ tandemové provedeni pro vy§§i momentova
zatizeni

* obousmeérné provedeni pro synchronni
protibézné pohyby

e integrovand planetova pfevodovka

¢ hnacihfidele
— upinacinabojs &epem pro paralelni,
duty hfidel v provedeni pero-drazka
¢ zvlastnihnacihfidele nadotaz

17



Dimenzovani
Pi¥ehled vykont
Maximalni zatizeni

Dimenzovani linearniho pohonu
Pro dimenzovani jsou doporu€eny nasledujici
kroky:
1. VypoCtéte ramenasily |, | al, odm,
ke stfedni ose linearniho pohonu
2. Vypoctéte zatizeni F,, popf. F na unasec¢
pomocim_,F=m_-g
3. Vypoctéte statické a dynamické sily
F,, které musi byt pfenaseny zubovym

femenem
A horizontal = Fa + Fo
=m -a+M, 23,14/,
FA vertikal = Fg + Fa + Fo

=m -g+m -a+M -2-314/U,

4. Vypoctéte vSechny statické a dynamicke
momenty M, M_a M, které se v dané
aplikaci vyskytuji M = F - |

5. Zvolte z tabulky T3 maximalni pfipustné
zatizeni

6. Vypoctéte a zkontrolujte kombinované
zatizeni, které nesmi byt vétsi jak 1

7. Ke kontrole maximalniho momentu, ktery
se vyskytuje na hnacim hfideli, pouzijte
tabulku T2

8. Kontrola akeni sily F, v tabulce T1 a di-
menzovani maximalnich vzdalenosti mezi
podpérami

Pro dimenzovani motoru je nutné urcit efek-
tivni kroutici momenty pfi zohlednéni doby
cyklu.

Legenda:

| =vzdéalenost hmotnosti ve smérech x-,
y- a z- k vedeni (m)

m, = externi pohyblivé hmotnosti (kg)

m, , = pohyblivé hmotnosti linearniho pohonu
(kg)

F,, = zatizeni unaSecCe podle polohy
montaze (N)

F, =akenisila (N)

M, = kroutici moment

m, = celkové pohyblivé hmotnosti (m_ +m
(kg)

U, = obvod kola zubového Femene (linearni
draha na jednu otacku) (m)

g =tihové zrychleni (m/s?)

a_ = maximalni zrychleni (m/s?)

ma:

LA)
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Hodnoty zatizeni

Veli¢iny Jednotka |Poznamka

Velikost OSP-E25BHD |OSP-E32BHD |OSP-E50BHD

Max. rychlost [m/s] |10 10 10

Linearni draha na jednu [mm] |180 240 350

otacku hnaci osy

Max. poCet otacek hnaci hfidele [min] |3 000 2500 1700

Max. efektivni akéni sila

F, pfi rychlosti* <1 m/s: [N] 1070 1870 3120
1- 3 m/s: [N] 890 1 560 2 660
3-10 m/s: [N] 550 1030 1940

Kroutici moment v chodu naprazdno K *|[Nm] 1,2 2,2 3,2

Max. zrychleni/zpozdéni [m/s?] |40 40 40

Opakovana presnost [mm/m] |+0,05 +0,05 +0,05

Max. stand. délka zdvihu (L)* [mm] |7000 7000 7000

Maximalni pripustny moment na ose pohonu
podle rychlosti a zdvihu

©)

OSP-E25BHD OSP-E32BHD OSP-E50BHD
Rychl.  [Moment|Zdvih  [Moment [Rychl. [Moment {Zdvih  [Moment [Rychl. [Moment [Zdvih  [Moment
[m/s]  |[Nm] |m] [Nm]  |[m/s] |[Nm] |m] [Nm]  |[m/s] |[[Nm] |m] [Nm]
1 31 1 31 1 71 1 71 1 174 1 174
2 28 2 31 2 65 2 71 2 159 2 174
3 @ 3 31 3 59 3 60 3 153 3 138
4 23 4 25 4 56 4 47 4 143 4 108
5 22 5 @ 5 52 5 38 5 135 5 89
6 21 6 17 6 50 6 32 6 132 6 76
7 19 7 15 7 47 7 28 7 126 7 66
8 18 8 46 8 120
9 17 9 44 9 116
10 16 10 39 10 108
Dulezité:

lych na rychlosti nebo zdvihu.

Priklad:

OSP-E25BHD, zdvih 5 m, pozadovana rychlost 3m/s z tabulky T2, rychlost 3 m/s
znamena

25 Nm a zdvih 5 m znamena 21 Nm.

Maximalni moment v této aplikaci je 21 Nm.

PFi vybéru oboustranného pohonu je nutné objednat zdvih podle kat.. listu 1.15.002-4

Maximalni pripustné zatizeni

()

série max. pfipustna zatéz max. moment [Nm]

LIN] M M, M,
OSP-E25BHD 986 64 11 84
OSP-E32BHD 1348 115 19 115
OSP-E50BHD 3704 365 87 365
Plsobi-li sou¢asné vice sil a momentd, plati nasleduijici rovnice:

L M My M,
+ + + <1
L (max) M (max) M, (max) M, (max)

Suma zatizeni nesmi byt v zadném pripadé > 1.

Katalogovy list 1.15.002-2CZ




Kombinované zatizeni

Pokud plsobi na linearni pohon vice nasledujici rovnice. Maximalni pfipustné
zatizeni, sil a moment( sou¢asné, bude zatizeni nesmi byt pfekroceno.
maximalni zatizeni poéitano podle

Zatizeni, sily a momenty

Rovnice pro kombinované zatizeni

Fy Fz Mx My Mz
+ + + + <1

Fy (max) Fz(max) Mx(max) My (max) Mz (max)

Soucet zatizeni nesmi byt v zadném pfipadé vétsi nez 1.

N Vzdélgnqst I (Ix, ly, I)z)

M - pro vypocet ohybovgho
X staﬂckv xdynamicky  momentu se vztahuje
ystaucky yaynamicky K stfedové ose linear-
sstatiy T Vzayamicky Niho pohonu

X

F
M
M
M

===

N

Maximalni pfipustna vzdalenost mezi podpérami
— umisténi stredové podpéry

fz
Fy/ K J_ |

|
/
LL
LL
//

zatizeni
FIN]

10000 :
1=BHD-25 Fz —
2=BHD-32 Fz _|

N \ 4 =BHD-50 Fz —|
4 3=BHD-25 Fy —
5 A 5=BHD-32 F
1000 2\ ; \ Y
< N ~ ~— 6=BHD-50 Fy —
\ NN\ N S —
L W N N g
\ N\, 8
\ NN\ \\4 N
\ N \3 _ | \5 < \\
N el N N N
100 1 N
N\
10
0 0,5 1,0 15 2,0 2,5 3,0 35 4,0 k[m]

maximalni vzdalenost

Maximalni pripust-
na vzdalenost mezi
podpérami

Délky zdvihu

Linearni pohony jsou sériové dodava-
ny v délkach zdvihu odstupriovanych
po 1mm az do maximalni délky
5700mm.

Jiné délky zdvihu na dotaz.

Mechanicka koncova poloha se ne-
smi pouzivat jako zarazka.

Pamatujte na oboustrannou pfidav-
nou bezpecnostni vzdalenost, ktera
u linearniho pohybu odpovida jed-
né otacce hnaciho hfidele, avsak
minimalné 100 mm.

Pokud je pouzit motor na stfidavy
proud spolu s méni¢em kmitoctu,

je v zasadé nutna vétsi pfidavna dél-
ka nez u servosystému.

O dalsi informace se, prosim, obratte
na Va$e obchodni zastupce.

* U dvousmérné verze je maximalni
zatizeni (F) stejné jako soucet
zatizeni na obou unasecich.

F = Funaée(ﬂ + unasec 2

k = maximalni pfipustna vzdalenost

mezi upevnénim vika a stfedovou
podpérou pfi zadaném
zatizenim F.

Pokud se zatiZzeni nachazi pod
kfivkou v nize uvedeném diagramu
nebo na ni, ¢ini prihyb

maximalné 0,01% ze vzdalenosti k.

Katalogovy list 1.15.002-3CZ
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Linearni pohon s ozubenym remenem- zakladni provedeni
Série OSP-E..BHD

hnacf hfidel s:
— upinaci naboj . . -
_ &ep nebo A objednany zdvih A
- upinaci naboj a ¢ep g OKR
Tﬁ s
G x H (8x)
TP SN N
— - | why oy 25
1. L oy e
‘ B
o (DKN| E
< B EC
c
Upevnovaci otvory pro pfirubu motoru,
J Yx2zz popf. externi hnaci Ustroji
KF X (4%) WCK KU x KJ (4x)
|- — = AT
| -
. o — 3
+| = —
: =t 1T
af 1@ g——r RS
FB i i / o T
[ELal= BN R
S TKS

Volitelné — Licované provedeni pero-drazka

Tabulka rozmérd (mm) J
Baureihe KB* |KC |KL |KT |KUxKJ o 1 Diilezité:
H7 = Q P . o P
OSP-E25BHD | 167|183 |5 |82 |[M8x8 | Upeviiovaci otvory pro spojku/ pfirubu motoru/ hnaciho Ustroji
OSP-E32BHD | 227 | 24,8 |6 106 |M10x12 . jsou standardné umistény na strané, ktera lezi proti unaseci
: (standard). Upeviovaci otvory na strané unasece jsou
OSP-E50BHD |32 [35,3 |10 [144 |[M12x19 KU x KJ (4x) k dispozici (180°standard)

* Pokyn:
Mechanicka koncova poloha se nesmi pouzivat jako zarazka. Pamatujte na oboustrannou bezpec€nostni vzdalenost, ktera u linearniho pohybu odpovida jedné
otaéce hnaci hfidele, avSak alespori 100 mm.
Objednavany zdvih = 2 x pozadovany zdvih + KM min. + 2 x bezpe¢nostni vzdalenost
Pokud je pouzit motor na stfidavy proud spolu s méni¢em kmito¢tu, je v zasadé nutna vétsi pfidavna délka nez u servosystemu.
O dalsi informace se, prosim, obratte na Vase regionaini zastupce.

Volitelné — Tandem
Série OSP-E..BHD

A objednany zdvih** A

| KM (min) - zdvih

; 41 i 1 i 1 e e — et ———— —

** objednavany zdvih = 2 x pozadovany zdvih + KM min + 2 x bezpe¢nostni vzdalenost

Volitelné — dvousmérny pohon
Série OSP-E..BHD

*kk
A

A objednany zdvih
zdvih KM(min) zdvih

JJ_‘ — 1 | A —— | I —— || | —— —

*** objednavany zdvih = 2 x pozadovany zdvih + KM min + 2 x bezpe¢nostni vzdalenost

Tabulka (mm)

Série A |B |C IE |GxH [J |K IM |S |V |X |YxZZ |CE|CF [EC |EF |FB |FH |KF KM, |KM_, [KN KO [KP |KR |KS |KT [KUxKJ

OSP-E25BHD 218 (88 |93 [25 |Mb5x10 |178 (21,5 |31 |85 |64 |40 [M6x8 (42 |525 |79 |27 |92 |39,5(49 (210 |250 Iz 21,7130 |16, |167 |82 [M8x8

OSP-E32BHD 262 (112116 (28 |M6x12 (218 285 {38 |100 |64 |40 [M6x10(56 (66,5 {10036 |116 |51,7(62 |250 (300 (53 (30 (30 |22 (22 {106 |M10x12

0SP-E50BHD 347 147|175 |18 |M6x12 (288 |43 |49 |124|90 |60 [M6x10(87 (925 |158|70 |164 |77 |79,5|354 (400 (75 |41 |35 |32 |32 |144 |M12x19

Jiné rozméry pro KS na vyzadani. Viz Udaje pro objednéavku na kat. listé &. 1.15.002-10

Katalogovy list 1.15.002-4CZ
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Veliciny
Veli¢iny ‘ Znacka ‘ Jednotka! Poznamka
V8eobecné
Nazev Linearni pohon s ozubenym femenem
a s integrovanym kulickovym vedenim
Typ OSP-E..BHD/OSP-E..BHD-BP
Upevnéni viz vykresy
Rozsahteplot S, °C -30
S, °C +80
Hmotnost kg viztabulka
Poloha proinstalaci libovolna
profilova trubka Al, eloxovany
ozubeny femen polyuretan s tkaninou s ocelovym kordem
femenice Al
= vedeni ocel
E: téleso vodicich list tvrzend ocelova vedeni s vysokou presnosti GKI, H
g kladkové pouzdro ocel se systémem stirani, maznicka, tfida
pfedpéti 0,02xC, GKI.H (N pfi & 25)
kryci pas zu$lechténa ocel, nerez
Srouby, matice pozinkovana ocel
upevnéni pozinkovana ocel a Al
Kryti P 54

Hmotnost (kg) ahmotnostni setrvac¢nost

Hmotnost [kg] Moment setrvacnosti [x 10¢/kgm?]
Série piizdvihu | nakaidjdali | pohybliva | pfizdvihu | nakaidjdalsi|  prokg
Om metr hmotnost 0m metr hmotnosti
OSP-E20BHD 2,8 4 0,8 280 41 413
OSP-E25BHD 4,3 4,5 1,5 1229 227 821
OSP-E32BHD 8,8 7,8 2,6 3945 496 1459
OSP-E50BHD 26 17 7,8 25678 | 1738 3103
OSP-E20BHD* 4,3 4 1,5 540 41 413
OSP-E25BHD* 6,7 4,5 2,8 2353 227 821
OSP-E32BHD* 13,5 7,8 5,2 7733 496 1459
OSP-E50BHD* 40 17 15 49180 1738 3103

* Provedeni na pozadani: Tandemové a obousmeérné.

Pokyny k instalaci

K upevnéni linearniho pohonu jsou
jeho vika opatfena zavitovymi otvory.
Pomoci max. pfipustné vzpérné délky
na strané 1.15.002-7 si prosim oveérte,
zda nepotfebujete stfedovou podpéru.
PFi pouziti podpéry musi byt alespon
jedno viko zajisténo proti axialnimu
posunuti.

Udrzba

V8echny pohyblivé dily jsou opatfeny
mazivem na celou dobu jejich
zivotnosti. V zavislosti na provoznich
podminkach se doporucuje

po 12 mésicich provozu, resp.

po nabéhani 3000 km linearni pohon
pfekontrolovat. Prosim, pov§imnéte
si jednotlivych navod( k obsluze.

Uvedeni do provozu

Produkty popsané na tomto kat. listé
by nemély byt uvedeny do provozu
dfive nez stroje/Ucel pouziti, pro
které budou pouzity, byly podrobeny
potfebnym provérkam.

Snimace polohy viz 1.45.101CZ

Upevnéni a pfislusenstvi viz 1.45.001CZ az 028CZ

Viceosé systémy viz 1.38.001CZ

Katalogovy list 1.15.002-5CZ

Linearni pohon
s ozubenym
femenem a
integrovanym
kulickovym
vedenim

Serie OSP-E..BHD
Velikost 20,25, 32, 50

OSP

— ORIGA
— SYSTEM
— PLUS

Standardni provedeni:

¢ pohon s ozubenym femenem sintegrovanym
kladkovym vedenim

¢ hnaci hfidel:upinacinabojnebo ¢ep

¢ konstrukce motoru naprotiunasece

¢ rybinové drazky k upevnéni prislusenstvi
a vlastniho pohonu

Zvlastniprovedeni:

e tandemové provedeni pro vy§§i momentova
zatizeni

* obousmérné provedenipro synchronni
protibézné pohyby

¢ integrovana planetova prfevodovka

¢ hnacihfidele
—upinacinabojs ¢epem pro paralelni, duty
hfidel v provedeni pero-drazka

¢ zvlastnihnaci hfidele nadotaz
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Dimenzovani
P¥ehled vykont
Maximalni zatizeni

Dimenzovani linearniho pohonu
Pro dimenzovani jsou doporu€eny nasledujici
kroky:
1. VypoCtéte ramenasily |, | al, odm,
ke stfedni ose linearniho pohonu
2. Vypoctéte zatizeni F,, popf. F na unasec¢
pomocim_,F=m_-g
3. Vypoctéte statické a dynamické sily
F,, které musi byt pfenaseny zubovym

femenem
A horizontal = Fa + Fo
=m -a+M, 23,14/,
FA vertikal = Fg + Fa + Fo

=m -g+m -a+M -2-314/U,

4. Vypoctéte vSechny statické a dynamicke
momenty M, M _a M, které se v dané
aplikaci vyskytuji M = F - |

5. Zvolte z tabulky T3 maximalni pfipustné
zatizeni

6. Vypoctéte a zkontrolujte kombinované
zatizeni, které nesmi byt vétsi jak 1

7. Ke kontrole maximalniho momentu, ktery
se vyskytuje na hnacim hfideli, pouzijte
tabulku T2

8. Kontrola akeni sily F, v tabulce T1 a di-
menzovani maximalnich vzdalenosti mezi
podpérami

Pro dimenzovani motoru je nutné urcit efek-
tivni kroutici momenty pfi zohlednéni doby
cyklu.

Legenda:

| =vzdéalenost hmotnosti ve smérech x-,
y- a z- k vedeni (m)

m, = externi pohyblivé hmotnosti (kg)

m, , = pohyblivé hmotnosti linearniho pohonu
(kg)

F,, = zatizeni unaSecCe podle polohy
montaze (N)

F, =akenisila (N)

M, = kroutici moment

m, = celkové pohyblivé hmotnosti (m_ +m
(kg)

U, = obvod kola zubového Femene (linearni
draha na jednu otacku) (m)

g =tihové zrychleni (m/s?)

a_ = maximalni zrychleni (m/s?)

ma:

LA)
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Hodnoty zatizeni

@

Veli¢iny Jednotka | Poznamka
Velikost (OSP-E20BHD | OSP-E25BHD | OSP-E32BHD | OSP-E50BHD
Max. rychlost [m/s] 3" 5" 5" 5"
Linearni draha na jednu [mm] 125 180 240 350
otacku hnaci hfidele
Max. pocet otacek hnaci [min'] [2000 1700 1250 860
hridele
Max. efektivni < 1 m/s: [N] 550 1070 1870 3120
akeni sila F, )
pri rychlosti 1-3 m/s: [N] 450 890 1560 2660
mensi nez >3 m/s: [N] - 550 1030 1940
Kroutici moment pfi chodu naprazdno | [Nm)] 0,6 1,2 2,2 3,2
Max. zrychleni/zpozdéni [m/s?] |50 50 50 50
Opakovatelna presnost [mm/m] | £0,05 +0,05 +0,05 +0,05
Maximalni standardni délka zdvihu ~ |[mm] |57602 |5700? |5600? |5500?
" do 10m/s na dotaz
2) del$i zdvihy na dotaz
Maximalni pripustny moment na hnacim hfideli
podle rychlosti a zdvihu

OSP-E20BHD OSP-E25BHD OSP-E32BHD OSP-E50BHD
Rychlost {Moment {Zdvih | Moment | Rychlost {Moment |Zdvih | Moment |Rychlost {Moment |Zdvih | Moment {Rychlost | Moment | Zdvih  {Moment
[m/s] {[Nm] |[m] |[Nm] |[m/s] |[Nm] |[m] ([Nm] {[m/s] |[Nm] |[m] |[Nm] ([m/s] [[Nm] |[m] |[Nm]
1 11 1 11 [ 31 | 31 | 71N 71| 174 1 174
2 10 |2 11 |2 28 |2 31 |2 65 |2 71 |2 159 (2 174
3 9 3 8 3 @ 3 31 |3 59 |3 60 |3 153 (3 138
4 4 7 4 23 |4 25 |4 56 |4 47 |4 143 |4 108
5 5 |5 |5 22 [5 @D |5 |52 |5 (38 |5 [135|5 (89
Dulezité:

lych na rychlosti nebo zdvihu.

Pfiklad:

OSP-E25BHD, zdvih 5 m, pozadovana rychlost 3m/s z tabulky T2, rychlost 3 m/s

znamena
25 Nm a zdvih 5 m znamena 21 Nm.
Maximalni moment v této aplikaci je 21 Nm.

PFi vybéru oboustranného pohonu je nutné objednat zdvih podle kat.. listu 1.15.002-4

Maximalni pripustné zatizeni

®

Série Max. pfipustna sila (zatéz)] Max. moment [Nm]

Fy[N] Fz[N] Mx My Mz
OSP-E20BHD 1600 1600 21 150 150
OSP-E25BHD 2000 3000 50 500 500
OSP-E32BHD 5000 10000 120 1000 1400
OSP-E50BHD 12000 15000 180 1800 2500

Pusobi-li sou¢asné vice sil a momentd, plati nasledujici rovnice:

L M M

S \

L (max) M (max) M, (max)

Suma zatiZzeni nesmi byt v zadném pripadé > 1.
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Kombinované zatizeni

Pokud plsobi na linearni pohon vice nasledujici rovnice. Maximalni pfipustné
zatizeni, sil a moment( sou¢asné, bude zatizeni nesmi byt pfekroceno.
maximalni zatizeni poé&itano podle

Rovnice pro kombinované zatizeni

Fy Fz Mx My Mz
+ + + + <1

Fy (max) Fz(max) Mx (max) My (max)l Mz (max)

Soucet zatizeni nesmi byt v zadném pfipadé vétsi nez 1.

Maximalni pfipustna vzdalenost mezi podpérami
— umisténi stredové podpéry

fz
Fy/ K J_ |

zatizeni
FIN]
100000 ]
1= BHD-20Fz —
2=BHD-25Fz |
| 7_6 3=BHD-32Fz _|
< 6 = BHD-50Fz
10000 A= 4= BHD-20Fy =
A — ™~ 5= BHD-25Fy —|
\ 7 =BHD-32Fy |
\ \\\ \\ \\ 8 = BHD-50Fy —|
1000 iX‘.‘ AN S~
‘\‘\ ‘\ ‘\ B
F4 \\\\ \‘\\ g 8 =
L \\ N \
\'2 x 5\\\6\\ \\
7
100 1\ N >, NS
\ 3
N\
10
0 0,5 1,0 1,5 2,0 2,5 3,0 3,5 4,0 klm]

maximalni vzdalenost

Zatizeni, sily a momenty

Vzdalenost | (Ix, ly, 1z)
M pro vypocet ohybového
xdynamicky  momentu se vztahuje
ydynamickj K stfedové ose linedr-
zstalicky T " zdynamicky  Niho pohonu

I [Nm]

X X staticky

y y staticky

===

F.
M
M
M

+
+
+

N

Maximalni pripust-
na vzdalenost mezi
podpérami

Délky zdvihu

Linearni pohony jsou sériové dodava-
ny v délkach zdvihu odstupriovanych
po 1mm az do maximalni délky
5700mm.

Jiné délky zdvihu na dotaz.

Mechanicka koncova poloha se ne-
smi pouzivat jako zarazka.

Pamatujte na oboustrannou pfidav-
nou bezpecnostni vzdalenost, ktera
u linearniho pohybu odpovida jed-
né otacce hnaciho hfidele, avsak
minimalné 100 mm.

Pokud je pouzit motor na stfidavy
proud spolu s méni¢em kmitoctu,

je v zasadé nutna vétsi pfidavna dél-
ka nez u servosystému.

O dalsi informace se, prosim, obratte
na Va$e obchodni zastupce.

* U dvousmérné verze je maximalni
zatizeni (F) stejné jako soucet
zatizeni na obou unasecich.

F = Funaée(ﬂ + unasec 2

k = maximalni pfipustna vzdalenost

mezi upevnénim vika a stfedovou
podpérou pfi zadaném
zatizenim F.

Pokud se zatiZzeni nachazi pod
kfivkou v nize uvedeném diagramu
nebo na ni, ¢ini prihyb

maximalné 0,01% ze vzdalenosti k.

Katalogovy list 1.15.002-7CZ

23



Linearni pohon s ozubenym remenem- zakladni provedeni
Série OSP-E..BHD

hnacf hfidel s:
— upinaci naboj . . .
— ¢ep nebo A objednany zdvih* A
— upinaci naboj a ¢ep o OKR
< ‘ G x H (8x) S
‘IL | E—— I —— —— - (}'1
T W 8y =
| ° ] sl e 5]
T B
2 PKN E
B EC
c
Upevnovaci otvory pro pfirubu motoru,
J Yx2zz popf. externi hnaci Ustroji
ke X (4x) WCK KU x KJ (4x)
| = p—— > T
e e | ==—e| G
FB i i - o T
p 2KS
Volitelné — Licované provedeni pero-drazka
Tabulka rozmérd (mm)
Baureihe KB* [KC [KL [KT |KUxKJ o
= =1 [IF, W, ) Dilezité:
OSP-E20BHD |12 [138 |4  |657 |M6x8 é" A . Uu ezite: ' 1/ pfirubu motory/ hnaciho stroit
peviiovaci otvory pro spojku/ piiirubu motoru/ hnaciho Ustroji
OSP-E25BHD |167 | 183 |5 |82 |MBx8 el jsou standardné umistény na strané, ktera lezi proti unaseci
OSP-E32BHD |22 [24.8 |6 106 |M10x 12 KU x KJ (4x) (standard). Upeviiovaci otvory na strané unasece jsou
OSP-E50BHD [327 [353 [10 [144 [M12x19 k dispozici (180°standard)
* Pokyn:

Mechanicka koncova poloha se nesmi pouzivat jako zarazka. Pamatujte na oboustrannou bezpec€nostni vzdalenost, ktera u linearniho pohybu odpovida jedné
otaéce hnaci hfidele, av§ak alespori 100 mm.

Objednavany zdvih = 2 x pozadovany zdvih + KM min. + 2 x bezpe¢nostni vzdalenost

Pokud je pouzit motor na stfidavy proud spolu s méni¢em kmitoctu, je v zasadé nutna vétsi pfidavna délka nez u servosystemu.
O dalsi informace se, prosim, obratte na Vase regionalni zastupce.

Volitelné — Tandem
Série OSP-E..BHD

A objednany zdvih** A

KM (min) zdvih

Hi I 1 I 1 I — ——— | — ——— —

** objednavany zdvih = 2 x pozadovany zdvih + KM min + 2 x bezpe¢nostni vzdalenost

Volitelné — dvousmérny pohon
Série OSP-E..BHD

*kk
A

A objednany zdvih

zdvih KM(min) zdvih

*** objednavany zdvih = 2 x pozadovany zdvih + KM min + 2 x bezpec¢nostni vzdalenost

Tabulka (mm)

Série A |B |C IE |GxH [J |K IM |S |V |X |YxZZ |CE|CF [EC |EF |FB |FH |KF KM, |KM_, [KN KO [KP |KR |KS |KT [KUxKJ

0SP-E20BHD 185 {765(73 |18 |M5x85(155 |21,1 |27,6]67 |51 |30 [M5x8 138 (49 |60 |27 |78 |36 |4251180 (220 (27 |18 |25 |12 |12 |65,7 |M6x8

0SP-E25BHD 218 |88 |93 [25 |M5x10 [178 215 |31 |85 |64 |40 [M6x8 |42 |525 |79 |27 |92 [39,5(49 |210 |250 (34 [21,7 |30 |16, |16 |82 [M8x8

0SP-E32BHD 262 112|116 (28 |M6x12 (218 285 |38 |100|64 |40 [M6x10(56 (66,5 [100|36 |116 (51,7 (62 |250 (300 (53 (30 |30 |22 (22 {106 [M10x12

0SP-E50BHD 347 147|175 (18 |M6x12 (288 |43 |49 (12490 (60 [M6x10(87 (925 |158|70 |164 |77 |79,5|354 (400 (75 |41 |35 |32 |32 |144 |M12x19

Jiné rozméry pro KS na vyzadani. Viz Udaje pro objednavku na kat. listé &. 1.15.002-10
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Série OSP-E..BHD - volitelné s integrovanou planetovou prevodovkou

Pet

L (11

Technické udaje

Veli€iny Jednotka | Poznamka

OSP-E25BHD | OSP-E32BHD | OSP-E50BHD
Prevod (1-stupriovy) i 3/5/10 3/5/10 3/5/10
Max. axialni sila F [N] 1550 1900 4000
Tuhost v krutu (i=5) C [Nm/arcmin]| 3,3 9 24
Tuhost v krutu (i=3/10) |C, [Nm/arcmin]| 2,8 7,5 20,5
Vile v krutu J, [arcmin] <12 <12 <12
Linedrni pohyb na jedno mm 220 280 360
otoCeni hnaci hfidele
Jmenovity pocet otdéek |n [min] 3700 3400 2600
Max. jmen. poCet otacek |n [min] 6000 6000 6000
Moment chodu naprazdno | T [Nm] <0,14 <0,51 <1,5
pfi jmenovitych otackach
Zivotnost [h] 20 000 20 000 20 000
Uginnost (1-stupfiovy) |h [%] >97 >97 >97
Hluénost (n,=3000 min™") |L, [db] <70 <72 <74

Rozmeéry

NB

(Udaje k moznostem pfidavnych hnacich htideld-/ smériim pohonu viz Gdaje

pro objednavku na kat. listé ¢. 1.15.002-10CZ2).

Tabulka rozméra (mm) a pfidavna hmotnost (kg)

Série NA NB NC Hmotnost [kg]
OSP-E25BHD | 49 43 76 2,6
OSP-E32BHD | 62 47 92 4,9
OSP-E50BHD | 79,5 49,5 121 9,6

Integrovana
planetova
p¥evodovka

Charakteristika

* vysoce kompaktni feSeni s vysokou tuhosti,
zcela integrovano do koncového vika

e vyvinuto specialné pro sérii BHD

¢ k dodani ve tfech standardnich pfevodech
(3,5a10)

e velmi malda vile v krutu

e moznost velkého vybéru pfirub motord

Pro informace o dodavanych pfirubach
motorl se prosim obratte na Vaseho
pfislusného mistniho obchodniho zastupce fa
HOERBIGER-ORIGA.

Informace o motorech a jejich ovladacich
prvcich najdete v odpovidajicich katalozich.

Material:
hlinik (AL-H) / ocel (St-H)

Standardni provedeni:
* |ozisko pfevodovky na strané unasece

Zvlastni provedeni
e |ozisko pohonu na strané unasece

Dulezité:
Pro spravny vybér motorovych pfirub, prosim
pfi objednavce udavejte presny typ a oznace-
ni motoru.
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Udaje pro objednavku

OSP-E| 25 6 0 0 0 2 |-|00500
A A A A A T
Velikost Zdvih
20 velikost 20 pétimistny udaj v mm
(pouze pro pohon 6)
25 velikost 25 Hnaci hfidele
32 velikost 32 .
poloha motoru viz M
50 | velikost 50 A hiidel s &epem =
Pohon M
5 ozubeny femen s kladkovym B hfidel s Cepem M
vedenim
6 ozubeny femen s kulickovym E
vedenim
2 hfidel — upinaci
naboj Ef
Unasec : M
0 standard
— 3 hfidel — upinaci
tandem (voliteIn&) naboj s Gepem &f
2 obousmérné provedeni (volitelné) M
(volitelng)
4 hfidel — upinaci M
naboj
Smér ovladani [~ -
0 standard ” .
5 hfidel — upinaci M
naboj s Cepem
Integrovana prevodka (volitelng) (volitelné) %f
” pro velikosti 25 az 50
0 bez 6 duty hfidel — prove-
- . deni licované pero- (IR
1 pfevod i=3 drazka (volitelné) M
2 2 prevod i=5 Ef
N : 7 duty hfidel — prove- |M
3 prevod i=10 M deni licované pero-
4 pievod i=3 M drazka (voliteing)  (IMC—]
3 { i= | | B
5 prevod i=5 zvlastni provedeni na dotaz
6 pfevod i=10

PrisluSenstvi—prosim objednavat zvlast

OSP-E..BHD jako paralelni

s propojovaci hrideli MAS

pohon

Nazev

DalSiinformace vizkat.list €.

Upevnéni viky 1.45.022CZ
Stfedovapodpéra 1.45.023CZ
Upevrovacilista 1.45.026-1CZ
Lista s T-drazkou 1.45.026-2CZ
Snimace polohy 1.45.101CZ
Viceosy systémk linearnim pohoniim 1.38.001CZ
Krokové motory a fizeni polohovani vizkatalog A4P019
Servomotor a servozesilovac vizkatalog A4P019
Teleso spojky 1.45.028-2CZ
Ptiruba planetové pfevodovky LP 1.45.028-3CZ
Remenova pfevodovka 1.45.028-4CZ

OSP-E..6010A-.. ﬁ;
OSP-E..60003-.. M %Z
OSP-E..6010B-.. E
T P b hice
smér ovladani
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