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Technische Anderungen vorbehalten

Veli¢iny
Veliginy | Znacka | Jednotka | Poznamka
VSeobecné
Série OSP-E..BV
Nazev Vertikalnilinearni pohon s ozubenym
femenem aintegrovanym kuli¢kovym
vedenim
Upevnéni vizvykresy
Rozsahteplot S °C -30
max °C +80
Hmotnost kg viztabulka
Poloha proinstalaci vertikalni
Material
profilova trubka Al, eloxovany
ozubeny femen polyuretan s tkaninou s ocelovym kordem
femenice Al
vedeni kulickové vedeni
téleso vodicich list tvrzena ocelova vedeni s vysokou
pfesnosti GKI, N
kladkové pouzdro ocel se systémem stirani, maznicka,
tfida predpéti 0,08xC, GKI, N
Srouby, matice pozinkovana ocel
kryti IP 20

Hmotnost (kg) a setrvaénost hmoty

Série celkova véha pohyblivd hmotnost | moment setrvaénost
(hmotnost) (kg) [x 10 kgm?]
pii zdvihu 0 m| hlava plizdvihu | nakazdy dalsi | pfizdvihu | nakazdy  |nakg
pohonu Om metrzdvihu | Om daléimetr | hmotnosti
OSP-E20BV 3,4 1,9 1,6 4,0 486 1144 | 289
OSP-E25BV 7,7 5,3 2,4 4,4 1695 |2668 |617,5
OSP-E20BV* 5,3 2x1,9 (1,6 4,0 533 1144 | 289
OSP-E25BV* 13 2x5,3 (24 4,4 1915 |2668 |617,5
* provedeni tandem (volitelné)
Instalaéni pokyny Udrzba

PrezkouSejte, aby OSP-E..BV byl
provozovan s brzdou vzdy na strané
pohonu. Pro uchyceni

externich pohybujicich se hmot se
na koncich krytdl nachazeji otvory
se zavity.

PrezkouSejte pfed montazi spravné
vzdalenosti tézisté podle tabulky

na strané 1.20.016-3.

Upevnéte externi hmotnost na pevnou
stranu ozubeného femene, tim se
muUze nastavit a pfezkouset nap-
nuti ozubeného femene na strané
napinani bez demontaze.

V zavislosti na podminkach pouziti
se doporucuje po 12 mésicich provo-
zu, popf. po nabéhani

3000 km linearni pohon prezkouset.
Prosim, dbejte jednotlivych navodl

k obsluze.

Uvedeni do provozu

PFipustna technicka data produkt(,
které jsou popsany v téchto katalogo-
vych listech, nesmi byt pfekroCena.
Pfed uvedenim linearniho pohonu

do provozu musi uzivatel zajistit
dodrzovani smérnice ohledné
pouzivani stroji EG-91/368/EWG.

Magneticky spina¢ viz 1.44.030
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Vertikalni li-
nearni po-

hon s ozubenym
femenem a integro-
vanym kulickovym
vedenim

Série OSP-E..BV
Velikost 20, 25

OoSP

Standardni provedeni

e linearnipohonsintegrovanym
kuli¢kovym vedenim

* hnaci hfidel s upinacim nabojem
nebo ¢epem

* moznostvybéru, nakteré strané
bude motor

Volby
» tandemoveé provedeni pro vy$§imo-
mentova zatizeni
* hnacihfidele
— upinacinabojs epem nebo Cepy
naobou stranach pro propojovaci
hridel
— duty Sroub s upevnénim pero-
drazka
e zvlastnihnacihfidele nadotaz
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Dimenzovani
Prehled vykonu
Maximalni zatizeni

Dimenzovani linearniho pohonu

Pro dimenzovani jsou doporu¢eny
nasledujici kroky:

1. Vypoctéte ramena sily |, Iy, al,
od m_ ke stfedni ose linearniho
pohonu

2. Vypoctéte statické a dynamické
sily F,, které musi byt pfenaseny
zubovym femenem.
F,= Fg +F, +F,
=mg-g+mg-a+Mo-2-3,14/UZr

3. Vypoctéte vSechny statické a dyna-
mické momenty M, M a M , které
se v dané aplikaci vys‘l’<ytuj|’

4. Zvolte z tabulky T3 maximalni
pfipustné zatizeni

5. Vypoctéte a zkontrolujte kombino-
vané zatizeni, které nesmi byt vétsi
nez 1

6. Pro kontrolu maximalniho momen-
tu, ktery se vyskytuje na hnacim
hfideli, pouzijte T2

7. Zkontrolujte akeni sily F,

s pfipustnymi hodnotami zatizeni
z tabulky T1.

Pro dimenzovani motoru je nutné
urcit efektivni kroutici momenty
pfi zohlednéni doby cyklu.

Legenda

I = vzdalenost hmotnosti
ve smérech x-, y- a z- vzhle-
dem k vedeni (m)

m_ = externi pohyblivé hmotnosti
(kg)

m_, = pohyblivé hmotnosti linearniho
pohonu (kg)

m_ = celkové pohyblivé hmotnosti
(m, +m,,) (kg)

M, = kroutici moment naprazdno
(Nm)

U, = obvod kola zubového femene
(linearni draha na jednu
otacku) (m)

g = tihové zrychleni (m/s?)

a_ . = maximalni zrychleni (m/s?)

m

Hodnoty zatizeni

@

Veliginy Jednotka | Poznamka

Velikost OSP-E20BV | OSP-E25BV

Maximalni rychlost [m/s] 3,0 5,0

Linearnidrahanajednuotackuhnaci | [mm/U] | 108 160

hfidele

Ozubeny femen 35ATL3 40 ATL5

Maximalni poCet otaCek hnaciho hfidele [min] 1700 1875

Max. efektivni 1m/s [N] 650 1430

akénisilaF,

pfi rychlostech 1-2m/s [N] 450 1200
>3-5m/s | [N] - 1050

Kroutici moment naprazdno? [Nm] 0,6 1,2

Max.zrychleni/ zpozdéni [m/s?] 20 20

Opakovatelna pfesnost +/- 0,05 0,05

[mm/m]
Maximalini standardni délka zdvihu® | [mm] 1000 1500
Max.doporuéené, pfipustné hmotnosti® [kg] 10 20

" del$i zdvihy na dotaz a pouze se zesilenim profilu

2 vyplyva z tfeni pfi pohybu
3 vertikalni

Maximalni pfipustné momenty pohonu na hnacim hfideli

rychlost/zdvih

@

OSP-E-20BV OSP-E-25BV

Rychiost | MO | zdvin | MO fRychiost | MO | zavin | MO
[m/s] Mg [ | ey | ms] Nm] [ | (Nm
1 19 |1 17 |1 36 |1
2 17 |2 105 |2 0|2 56
3 15,5 3

4 28

5 27
Diilezité

rychlosti a maximalnim zdvihu.

Priklad

OSP-E25BV s pozadovanou maximalni rychlosti v= 3 m/s a zdvihem 1m.
Z tabulky T2 urCete odpovidajici pfipustny moment pro rychlost 30 Nm a zdvih

36 Nm.

Maximalni moment na hnacim hfideli bude takto uréen rychlosti a v tomto pfipadé

je 30 Nm.

30
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Maximalni pfipustné zatizeni

Zatizeni, sily a momenty

M=F - I[Nm]

X X staticky + Mx dynamicky

y staticky y dynamicky

===
wonon M
===

z Z staticky

/ (j Fz

Z dynamicky

Vzdalenost | (Ix, ly, 1z)
pro vypocet momentd
se vztahuje na osu

\b Mx linearniho pohonu.

Série max. pfipustnasila max.moment
Fy[N] Fz[N] Mx [Nm] My [Nm] Mz[Nm]
OSP-E20BV| 1600 1600 20 100 100
OSP-E25BV| 2000 3000 50 200 200
Rovnice pro kombinovana zatizeni
Fy Fz Mx My Mz
+ + + + <1
Fy (max) Fz (max) Mx (max) My (max) Mz (max)
Soucet zatizeni nesmibyt vzadném pripadé vétsinez 1
Vzdalenosttézisté pro externi hmotnost
od osy pohonu
Hmotnost OSP-E-20BV OSP-E-25BV
[kal rameno sily | max. pfipustné rameno sily | max. pfipustné
I, [mm] rameno sily [m/s?] | | [mm] rameno sily [m/s?]
>3az5 |0 20 50 20
>5az10 |0 20 40 20
>10az15 |- - 35 20
>15az20 |- - 30 15

Kombinované zatizeni

Jestlize plsobi na linearni pohon vice
zatizeni, sil a moment( soucasné,
bude se maximalni zatizeni pocitat
podle rovnice. Maximalini pfipustné
zatiZzeni nesmi byt prekro¢eno.

externi hmotnost

rameno sily |,

Katalogovy list 1.20.016-3
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Vertikalnilinearnipohon s ozubenym femenem a integrovanym kulickovym vedenim —zakladni provedeni,
série OSP-E..BV

S
A objednavany zdvih* A KO
- -t ——
P4
g = [:‘ @ S
7{, \ — _ w - 7
) | =
o \ & L | o w |
—— _—— X I —r—1
o
8 spe ElS
B A B | GxH (8x)||_ |
J E
X EC
_ | _YxzZ (8x) ¢
KT

' == ' Pohled A
Il — T _— —| 7z+, Upeviiovaci otvory***
! | ¢ o | I pro motorovou pfirubu nebo externi

I
< m\hnaci hfidel s upinacim nabojem / Q[A\ 51 b o
= g3 SO BE &
X (Lg 2l x \ T -
FB <l g
hnacihridel s ¢epem duty Sroub pero-—drazka
‘ o
S o
o *’f‘ Y <y Série OKB |KC |KL|KP |@KR
< / | OSP-E22BV | 124" | 13,8 |4 [285 |12,

OKR

OSP-E25BV | 167 |183 |5 |315 |16,

* Upozornéni:
Mechanicka koncova poloha se nesmi pouzivat jako zarazka.
Pamatujte na oboustrannou pridavnou bezpeénostni vzdalenost, ktera u linearniho pohybu odpovida jedné ota¢ce hnaciho
hfidele, avsak minimalné 100 mm.
Objednavany zdvih = pozadovany zdvih + 2 x bezpeénostni vzdalenost
PFi pouziti motoru na stfidavy proud spolu s méni€em kmitoCtu je v zdsadé nutna vétsi pfidavna délka nez u servosystému.
O dalsi informace se, prosim, obratte na Vase obchodni zastupce.

Volitelné-tandem
Série OSP-E..BV

objednavany zdvih**

A KM (min) pojezd A

** objednavany zdvih = pozadovany zdvih + KM min + 2 x bezpecnostni vzdalenost
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magneticky spina¢

magnet

magneticky spina¢

MD

Upevnéni mag-
netického spinace a
magnetu je mozné

upevnovaci lista

>

magnet

upevnovaci lista

Tabulkarozmérti (mm)
Série A B |[C |[E |GxH K M S |V |wW [X Y CcD CE |CF
OSP-E20BV 148 |22 |93 |25 |[M5x12 [139 |21,1 [102,3 |68 |51 |40 (120 |M6é |40,4 |34 |123,3
OSP-E25BV 210 |22 |93 |25 |M5x12 175 | 21,5 | 133,56 |87 |70 |18 [ 158 | M6 |49 42 154,5
Série EC |EF |FB | FH KDxKX | KF KM . |KN KO |[KS |KT |KUxKJ KV |KW |ZZ
OSP-E20BV 59 |21 |73 | 36,0 61,3 | 155 27 16 1247 |1 46,5 | M6x10 |36 |— 10
OSP-E25BV 79 |27 |92 | 39,5 |M6x16 |76 225 34 |21,5 | 16" |58 M8x16 |46 |36 |10
*** QOtvory pro upevnéni spojky se nachazi na strané motoru.
Prosim, dbejte na spravné udaje pfi objednavani.
(jiné rozméry pro KS a KB pro zvlastni hnaci hfidele na dotaz — viz tabulku pro objednani)
Rozméry Bezdotykove

snimani s magne-
tickym spinacem

Sada magnetickych spinacli sestava
ze dvou magnetickych spinacd, jedné
upevnovaci listy a dvou magnett a
slouzi pro bezdotykové snimani kon-
covych poloh.

Upevnovaci lita a magnetické
spinace se montuji na hlavu pohonu
a magnety se upeviuji

do rybiny profilu.

Magnetické spinace jsou typu RS-S
(provedeni s konektorem). Jako spojo-
vaci kabel se doporucuje kabel firmy
Hoerbiger-Origa.

Udaje pro objednani

oboustranné magneticky spina¢
Oznaceni Ident. Cislo
Sada magnetickych 15886
spinacl sestava z:
2 magnetické spinace
magnet KL3087, typ RS-S

1 upevriovaci lista

Tabulka rozmérd (mm) 2 mpagnety

Série MA|MB |MC Spojovaci kabel

OSP-E20BV |46 23,7 [42,3 5m KL3186
10m KL3217

OSP-E25BV |56 (26,0 (51,0 |35 1B5m KL3216
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Udaje pro objednavku

OSP-E| 25 |-| 7 1] 0 0 2 |-|00500
A A A T
Velikost Délky zdviht
20 Velikost 20 udaje (pétimistné) v mm
25 Velikost 25
Hnaci hridel
Druh pohonu montaz na strané motoru viz M
7 ozubeny femen, vertikalni, A hfidel s Cepem M
s integrovanym kuli¢kovym
vedenim (..BV)
Unaseé B hridel s ¢epem M
0 standard
1 tandem (volitelné) = -
C hfidel s Cepy M
oboustranné
(volitelng)
D hridel s ¢epy M
oboustrannée
(volitelné)
Funkce a montaz motoru 2 h¥idel upinaci naboj M‘
ozubeny femen — napinaci strana 3 hidel upinaci M
naboj s Cepy
(voliteln&)
4 hfidel upinaci naboj M
strana montaze motoru, =
hnaci hfidele '
AC, 23,6
5 hridel upinaci M
. naboj s ¢epy
(volitelné)
6 duty Sroub — prove- |M
:El_ deni pero — drazka
ozubeny femen — pevna strana .
7 duty Sroub — prove- M
deni pero — drazka .
strana pro montaz
externich pohyblivych hmot
zvlastni hfidele pohonu

Prislusenstvi —prosim objednat zvlast

Oznaceni DalsSiinformace viz katalogovy list €.
Upevnéni motoru pro hnaci hfidel ,upinaci naboj“ Code 2-5 1.44.006-3

Upevnéni motoru pro hnaci hfidel ,¢ep“Code A-D 1.44.006-3

Magneticky spinac¢ (sada magnetickych spinacti vizstrana 1.20.016-4) | 1.44.030

Viceosy systém pro linearni pohon 1.38.001,1.38.002,1.38.004
Elektrické motory prolinearni pohony OSP-E A4P019D
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