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Technické zmény vyhrazeny

Veli¢iny
Veli¢iny | Znacka |Jednotka| Poznamka
V&eobecné
Nazev Linearni pohon s kulickovym Sroubem
Typ OSP-E..SB
Upevnéni vizvykresy
Rozsah teplot S °C -20
max °C +80
Hmotnost kg viztabulka
Polohaproinstalaci libovolna
profilova trubka Al, eloxovany
kuli¢kovy Sroub ocel
‘®  |matice ocel
% kryci pas ocel, nerez
= opeérny prstenec plast odolny tfeni
Srouby, matice pozinkovana ocel
upevnéni pozinkovana ocel a Al
Kryti IP 54

Hmotnost (kg) ahmotnostnisetrvaénost

Série Hmotnost [kg] moment setrvacnosti [x 10¢/kgm?|
pii zdvihu O m na kazdy dalsi metr | pohybliva hmotnost  |pfi zdvihu 0 m na kazdy dalsi metr
OSP-E25S | 0,8 2,3 0,23 2,2 11,3
OSP-E32S | 1,9 4,3 0,50 8,4 32
OSP-E50S | 4,7 9,4 1,38 84 225
Pokyny k instalaci Udrzba

Jestlize je na vnitfnich zavitech
Sroubll vika upevnén motor, pak
musi byt linearni pohon upevnén
bezprostfedné hned za koncovym
vikem stfedovou podporou.

Pomoci max. pfipustné vzpérné délky
na str. 1.30.002-3CZ si prosim ovérte,
zda nepotfebujete stfedovou podpéru.
PFi pouziti podpéry musi byt alespon
jedno viko zajisténo proti axialnimu
posunuti.

Pokud linearni pohon pohybuje
externé vedenou zatézi, mél by byt
pouzit pohyblivy unasec (viz str.
1.45.023C2).

Poloha pro instalaci linearniho pohonu
je libovolna. Aby se pfedchazelo
znecisténi a pronikani kapalin,

mél by byt kryci pas v idealnim
pfipadé pfi montazi smérovan doll.
Pouzitim konzoly se pfenos sily
uskuteéni na protilehlé strané. (viz str.
1.45.025CZ)

Pohyblivé dily jsou pro normalini
provozni podminky opatfeny
dlouhodobym tukovym mazanim.

V zavislosti na provoznich
podminkach se doporucuje po 24
mésicich, resp. po nabéhani 3000
km prekontrolovat mazani a evil.
vymeéna opotfebovanych dili. Prosim
povsimnéte si jednotlivych navodu

k obsluze a k mazani.

Uvedeni do provozu

Produkty popsané na tomto kat.listé
by nemély byt uvedeny do provozu
dfive nez stroje/ucel pouziti, pro
které budou pouzity, byly podrobeny
potfebnym provérkam.

Vedeni viz 1.40.020CZ az 024CZ
Snimace polohy viz 1.45.101CZ

Upevnéni a prislusenstvi viz 1.45.020CZ az 029CZ

Katalogovy list 1.30.002-1CZ

Linearni pohon
s kulickovym

sroubem
Série OSP-E..SB
Velikost 25, 32, 50

OSP

— ORIGA
— SYSTEM
— PLUS

Standardni provedeni:

e standardni unadec s vlastnim vnitfnim
vedenim

e rybinové drazky k upevnéni pfisluSenstvia
vlastniho pohonu

e stoupani kulickového Sroubu
typ OSP-E25:5mm
typ OSP-E32: 5, 10mm
typ OSP-E50: 5,10,25mm

O ORIGA |
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Dimenzovani
Piehled vykonu
Maximalni zatizeni

Dimenzovani linearniho pohonu

Pro dimenzovani jsou doporu¢eny nasledujici
kroky:

1. Max. zrychleni viz diagram na
str. 1.30.002-4CZ.

2. Potfebny kroutici moment viz strana
1.30.002-5CZ.
3. Zajistéte, aby maximalni hodnoty zatizeni
z nasledujici tabulky nebyly pfekroceny.
4. Pro dimenzovani motoru je nutné zjisténi
priimérného krouticiho momentu pfi
zohlednéni doby trvani cyklu.

5. Zajistéte aby zadana maximalni vzpérna
Sitka osy nebyla prekro¢ena (viz str.
1.30.002-3C2).

Hodnoty zatizeni

Veli¢iny Jednotka| Poznamka

Velikost OSP-E25SB |OSP-E32SB OSP-E50SB
Stoupani [mm] 5 5 10 |5 10 |25
Max. rychlost [m/s] 0.25 025 |05 |025|05 [1.25
Linearni draha na jednu [mm] 5 5 10 |5 10 25
otacku hnaci osy

Max. poCet otaCek hnaci hfidele ~ |[min |3 000 |3 000 3000

Max. efektivni akéni sila F, [N] 250 600 1500

vztazena na hnaci kroutici [Nm] 0.35 075 | 13 (1.7 |31 |73
moment

Kroutici moment v chodu na prazdno | [Nm] 0,2 0,2 03 |03 |04 |05
Max. pfipustny hnaci [Nm] 0.6 1.5 28 |42 |75 |20
moment na hnacim hfideli

Opakovana presnost [mm/m] | £0.05 |[+0.05 +0.05

Max. standardni délka zdvihu | [m] 1.1 2.0 3.2

Maximalni pripustna staticka zatizeni

M= F-r.

Vzdalenost r pro vypocet ohybového
momentu se vztahuje ke stfedové ose
linearniho pohonu

Série max. pfipustné zatizeni [N] | maximalni momenty [Nm]

L M M, M,
OSP-E25 | 500 12 2 8
OSP-E32 | 1200 25 8 16
OSP-E50 | 3000 80 16 32

Kombinovana zatizeni

Pokud je linearni pohon vystaven

pusobeni vice sil a momentu

soucasné, maximalni zatizeni

se vypocitaji podle vzorce nize

uvedeného a tato nesmi prekrocit
maximalni hodnoty uvedené v tabulce
zatiZzeni nahore.

L

+

L (max)

M

+ +

M (max)

M, (max)

M, (max)
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Maximalni pfipustna vzdalenost mezi podpérama
— umisténi stfredové podpéry

k = maximalni pfipustna vzdalenost mezi upevnénimi vik a stfedovou
podpérou pfi zadaném zatizeni L.

Zatizeni L [N]

3500 ‘
--- OSP-E255B

e ——————
\ —— OSP-E50SB
2500

OSP-E32SB -

2000 \
1500

.......... - \
1000 A

AN ~—

500 =

0 0,5 1,0 15 2,0 25 30 32
Max. vzdalenost k [m]

(Nad a pod mezni kfivkou ¢ini prohnuti max. 0,2% vzdalenosti k).
Vezmeéte prosim v Uvahu také maximalné pfipustné zatizeni v tabulce
na str. 1.30.002-2CZ.

Maximalni pFipustna
vzdalenost mezi
podpérama

Délky zdvihu

Délky zdvihu

Linearni pohony se seriové dodavaji se
zdvihem odstupfiovanym po 1 mm az do
max. délky zdvihu 3200 mm (OSP-E25: max.
1100 mm

OSP-E32: max. 2000 mm

OSP-E50: max. 3200 mm).

Jiné délky zdvihu na pozadani.

Mechanicka koncova poloha se nesmi
pouzivat jako zarazka. Pamatujte na obou
stranach na pfidavnou délku zdvihu min.

25 mm.

Pokud je pouzit motor na stfidavy proud
spolu s méni¢em kmitoCtu je v zasadé
potfebna vétsi pfidavna délka nez u
servosystému.

O dalsi informace se prosim obratte na Vase
lokalni obchodni zastupce fy HOERBIGER-
ORIGA.

Pokud budou nutné mechanické zarazky
musi byt pouZity také externi tlumic¢e narazd
(viz zvla&tni katalogovy list). Tlumi€ narazu
smérujte co nejvice na tézisté hmotnosti,
kterou je potfeba tlumit.

Napojeni na hnaci hridel

Nevystavujte hnaci hfidel béhem
montaze spojky a nebo femenice Zadnym
nekontrolovanym axialnim nebo radialnim
zatézim. Pouzivejte pomocnou podpéru!l

Remenice

Minimalni potfebny pocet zubll Z (AT5) pfi
max. pfipustném krouticim momentu.

Min. Z (AT5)

] Min. @ (mm)

| i

|
Série min. Z min. &
OSP-E25SB 24 38
OSP-E32SB 24 38
OSP-E50SB 36 57
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MaXi mél nl’ POéet Maximalni pocet otacek/zdvih

otacek/zdvih

min!

L___l__]1__ max.min’

U dlouhych zdvihd musi byt pocet otacek
redukovan podle diagramu uvedeného vedle.

@
S
1S]
3

h
I
I
d
I
i
/
|
d
\
|
.
]
|
T
|

2000

1500

max. zdvih
OSP-E50=3,2m
f—————M8
max. zdvih

OSP-E32=2,0m

1000

L1
///

Ps L1
//

500

max. zdvih
OSP-E25=1,1m

05 1 15 2 3 4 zdvih [m]

Maximalni pocet ota¢ek v diagramu se pohybuje na 80% kritickych otacek.

Diagram draha-cas Diagram draha-cas *
Diagram uvedeny vedle uvadi pojezdovou Draha [m]
drahu a celkovy €as pfi max. rychlosti a i
doporu€ené max. zrychleni. 150
U tohoto diagramu se vychazi z toho, ‘ ‘ ‘ ‘ ‘
ze zrychleni a zpozdéni jsou stejné velka. 125 itggpé?i 25 mm
s m/s
P p 10 m/s?
* O stoupani 50 mm se prosim nechte o0 |
informovat Vasim pfislusnym obchodnim ' gtgup;’inl' 10 mm o s
3 - ,o m/s —7 1 stoupantomm —|
zastupcem fa HOERBIGER-ORIGA. ors 4 m/s? 1 1 025m/s ]
|~ 2 m/s?
0,50 / //
] T
LT L]
0,25
T T
AT -
0 0,25 0,50 0,75 1,00 1,25 1,50 1,75 2,00 2,25 2,50 2,75 3,0 o
Celkovy ¢&as [s]
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Velikost OSP-E25, stoupani 5 mm,
zrychleni 2m/s?

Velikost OSP-E32, stoupani 5 mm,
zrychleni 2m/s?

Kroutici moment M [Nm]

0,4
e (:\k- (\\"&\“\ | —
L y\o"\a
0,2 i
/
LT
0,1
0 10 20 40 50 >

30
Hmotnost m [kg]

Kroutici moment M [Nm]

A
1,0
08 .
AN
N ,\
i:\l- [ 40(\\*&\“
06 ) WA
X no
04 ]
=
02
-
0 20 40 60 80 100 120

Hmotnost m [kg]

Velikost OSP-E32, stoupani 10 mm,
zrychleni 4m/s?

Velikost OSP-E50, stoupani 5 mm,
zrychleni 2m/s?

Kroutici moment M [Nm]

A
2,0
1,6
N
N Y
o| & 28
& (°
L g O
08
0,4
Ve
0 20 40 60 80 100 120

Hmotnost m [kg]

Kroutici moment M [Nm]

i
32
28
24 A~
Ny
20 —— N \!
' g ‘ . (\\a\“
0(\10

16 A
12
08
04

0 50 100 150 200 250 300

Hmotnost m [kg]

Velikost OSP-E50, stoupani 10 mm,
zrychleni 4m/s?

Velikost OSP-E50, stoupani 25 mm,
zrychleni 10m/s?

A Kroutici moment M [Nm]
5,0
40 .

; AN
sol—— QI)\\\\l- (\,Lo(\\’&
Y \(\0

2,0
1,0 V

0 50 100 150 200 250 300>

Hmotnost m [kq]

\ Kroutici moment M [Nm]

g \ h
L/
8,0 /
6,0
4,0
2,0 /
P
0 50 100 150 200 250 300

Hmotnost m [kg]

Potrebny kroutici
moment*

Z vedle uvedenych diagram(l se da za pouziti
znamé hmotnosti, instalované polohy a
potfebného zrychleni z diagramu draha-

Cas zjistit velikost linearniho pohonu a
potfebny kroutici moment. Vychozi hmotnost
v diagramech se sklada dohromady z externi
hmotnosti a z pohyblivé hmotnosti linearniho
pohonu (viz tabulka str. 1.30.002-1CZ).

PovSimnéte si prosim:
Jestlize pouzijete pfidavné vedeni je nutné
zohlednit také hmotnost vodici liSty.

* O stoupani 50 mm se prosim nechte
informovat Vasim pfisluSnym obchodnim
zastupcem fa HOERBIGER-ORIGA.
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Pohon s vietenem — zakladni provedeni
Série OSP-E25SB, -E32SB, -E50SB

A zdvih* A

G x H (4x)

@ KB

KL

CF
C
3

koncové viko OSP-E50

G x H Gx)/

Provedeni pro drazku (volitelné)

KR Tabulka rozmér (mm)
KO
- - =
¥4 Série 2KB, | KC KL KM KO KPP | KR
€ 0§ A 1 " Opt.3 | Opt.4
= — —Jr OSP-E25SB |6 6,8 17 24 2 2 2 12
KC A ;/ OSP-E32SB | 10 11,2 | 31 41 2 5 3 16
OSP-E50SB | 15 17 43 58 8 6 5 28
A-A [ km
KL Volitelné 3: pero — drazka
Volitelné 4: pero — drazka — dlouhé
* Mechanicka koncova poloha se nesmi Unaseé
pouzivat jako zarazka. Pamatujte na obou Série OSP-E25SB. -E32SB. -E50SB
stranach na pfidavnou délku zdvihu min. ’ ’
25 mm.
Pokud je pouzit motor na stfidavy proud J S
spolu s méni¢em kmitoCtu je v zasadé
potfebna vétsi pfidavna délka nez ‘ ‘
u servosystému. i ‘
O dalsi informace se prosim obratte 1 ] =
na Vase lokalni obchodni zastupce fa 4]} — - ,; — — |I’ Y ‘,
HOERBIGER-ORIGA. / i | @
— X | —
Y x ZZ

Tabulka rozméra (mm)

Série A |B |[C [E |G |[H |J K |[M |[S |V |X |Y |CF |FB |FH |KB |[KL KM |KN |ZZ

OSP-E25SB 100 |22 |41 |27 |M5 |10 |117|21,5(31 |33 |25 |65 |M5 [52,5/40 |39,5/6,, (17 |2 13 |8

OSP-E32SB 125 255|152 |36 [M6 (12 |152 |28,5|38 (36 |27 |90 |M6 (66,552 |51,7/10,,(31 |2 |20 |10

OSP-E50SB 175 |33 |87 |70 |M6 |12 |200 |43 |49 |36 |27 |110 (M6 (92,5|76 |77 |15_|43 |3 |28 |10

Katalogovy list 1.30.002-6CZ
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Udaje pro objednavku—linearni pohon —konstrukéni fada OSP-E..SB

Linearni pohon

OSP-E| 25 |-| 1 0 3 0 0 |-|00500

A A A A T
Velikost Délka zdvihu
25 velikost 25 udaj (pétimistny) v mm
32 velikost 25
50 | velikost 25 Hnaci hfidel

0 Cepy
Pohon 3 pero-drazka (volitelné)
1 vieteno s kuliCkovym zavitem 4 pero-drazka dlouhé
(volitelné)
Unase¢
0 standard
1 tandem (volitelng)
3 Cisty prostor (volitelné)
4 SFl-plus méfici systém
(volitelné)

Stoupani Sroubu
3 5 mm (velikosti 25, 32, 50)
4 10 mm (velikosti 32, 50)
5 25 mm (velikost 50)
PrisluSenstvi—prosim objednavat oddélené
Nazev DalSiinformace vizkat. list €.
Pohyblivy unase¢ 1.45.021CZ
Upevnénivika 1.45.022CZ
Stfedovapodpéra 1.45.023CZ
Konzola 1.45.025CZ
Upevnovacilista 1.45.026-1CZ
ListasT-drazkou 1.45.026-2CZ
Skfin spojky pro motor 1.45.029CZ
Snimac polohy 1.45.101CZ
Krokovy motor a kontrolér vizkatalog A4P019
Servomotor a kontrolér vizkatalog A4P019
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